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足部

アダプター

膝継手

股継手

ソケットテクノロジー

コスメチックカバー

スポーツ義足

アクアライン

夌啶鵰

小児

索引

- カタログ⮵用ס手引き
- 㓹本䗯㕔（MOB*Sl յアライメントלם）

- オットーボックכは

泘域

- ライナー
- シャトルロック
- スリーブյバルブյハーモニーלם

 ページ

 ページ

 ページ

 ページ

 ページ

 ページ

_ ページ

_ ページ

_ ページ

_ ページ

_ ページ

_ ページ

_ ページ- 製品⺲յ製品樑⺘吾索



غؖ׾׌ットーٍック儖炘ֿ⛣糋؛ ーダーシュذットの槄
⹿き荁き╈┩ס槄┾み؅墦׌ドイツ ニーダーاクセン䃸סドؖ ーダーシュタットはյオットーボック本炘䢥㏇㏐י׊כ塜מրオットー
ボックס槄ց׌ױַֻכն2009䇗9僖מは本炘Ⱘ哅90⼽䇗כ典里ドイツ礴合20⼽䇗מ⪧؅烓 フֹェスティバルֿ车׿؂յס׆槄⪒体
ֿ韀؂ַ؅釤ג׊ױ׎ն(⺓上מオットーボック本炘؅僶׳ն)

غؖ ーダーシュذット
ドؖーダーシュタットはニーダーاクセン䃸ס⶟מ位置ױ׊
・ゲッティンゲン(䷷罫׾ֵך齉䄫ם大きמ5樑泘ךն⺱䃸׌
溿狒ך湳׾׿׼大㰢齉䄫)ֿ里ꤍ(硜30km)ֵמり׌ױն

ン䃸جクاーダーؼ

٤䃸جクاニーダーصイغ
ニーダーاクセン䃸はドイツ2ך樑泘מꪫ犉ס䇶ַ䃸ךյ典
はハルツ㸓耛׼־里は⴮宾ךױמ䇶ֿ׌ױַיזնסא大き
さכ位置מֻ׹յס׆䃸はٙーロッパ嘦断鞤佄饟ס╈䑏㏐כ
ն׌ױַיזם

מ״׋ע
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ز ײ׹ットーٍックのֵ؛

☔չの憡の䤗软ցַֹכ䓙䘶؅モットーמ

ꪵ二מ嵹גה塷⺒٬٬٬.oCJMJUZ Gor 1FoQMFの杼䒝מ⪧כ

オットーボック炘ס塷⺒オットーボック炘ס塷⺒

燯鬇מーحكーニآ
䡵䏲ס┘㱦定ם䷓媩䗯ⳙ׻מりյ⚡炘錃玮ס綇䇗מベルリン׼־テューリン
ゲン䃸סケーニヒحーמ燯鬇ն
냕品韬ס義罈パーツ؅䬠❠ג׾׌めמ鍱车ꎬ鏰؅重נյ1930䇗♏ס⮣め
ն׌ױַי׊用✳アルミニウム؅מは義罈מ
䏼哅⿦丗は600⺲؅飃ֻյلジネスはꯂ調מ䡗長ג׊ױ׊ն

䡗Ⱶ׫の擻鏤يעルリ׼־٤
義罈装⪮㚖׾ֵךOtto Bock(オットー ボック)ֿOrtIoQ¢EiscIe *nEustrie 
GmbH؅Ⱘ哅ն
オットーボックֿ縒勅ג׊義罈؅パーツ夵מ製鵰׾׌亠嫎は哅槡؅ꪵ⽜氳מ
㚺⴫さ׎յ䡵◁ך靷⥏ג׊多 ׊ױ׊מ能⺎؅כ׆׾׌礡❠義罈؅מ㚖⪪סׂ
նג

オットーボック炘は1919䇗յ瑬┉域大䡵䏲סドイツךⰨ哅׊յ忁動20ס┩硔؅塥؆ַױךりג׊ױն䌃炘100ס䇗ס塷⺒はյⰨ哅縖オッ
トー ボック؅׿אכ継׃マックス ネーダーס丗多 ׵יז銧כגזֵך⺒塷ס氦展ցסאכ榤哅⴫ס⪮ր義罈装ג׊מⱵ竮؅羜俌סׂ
鷨銧ךはֵり׎ױ؆ն 

瑬┉域┩槡㛻䡵ך餉؅㜊גז☔չのמ״ג

璦꧅꧅Ⳃ紶䣆のꝧ氦
璦缜׼־䐂׾׿׼䐬䍏ם꧅孱(璦꧅位)؅꧅哕ך䫑取׊յハンドסꝧꝥスイッ
チי׊כ⮵用׾׌璦꧅꧅動義手(璦꧅義手)ֿꝧ氦さג׊ױ׿ն
☪仼׵ךオットーボックס璦꧅義手はյ┩槡סスタンダードי׊כ多 מ亠סׂ
✳用さ׌ױַי׿ն

紶餉のモةュラーシステムのꝧ氦
☪仼ס義足システムס㓹準׾ַיזםכրモジュラー義足ցסꪵ二氳ם氦伺
ֿ義足ס機能؅二ַ׊レベルמ引き上げג׊ױն
モジュラー義足ס攐錉䤗软はյオットーボックסマーケットポジション澬玮מ
大きׂ 靹春ג׊ױ׊ն

㎁꤀⴫の㡎׽ױ
マックス ネーダーֿアメリカ ミネアポリスמ僃⮣ס宾㛙㯸⚡炘؅錃玮׆ג׊
ն׌ױりױ㎁꤀⴫ֿ㡎׼־כ
☪仼מךױ⪒┩槡ס50ך宾㛙㯸⚡炘ֿ錃玮さ׿յオットーボックは義罈哅
槡יַֽמյַה企 グׂローバルプレイٕーםכりג׊ױն

Ⱘ哅縖؛ットー ٍック鵧⸻
Ⱘ哅縖オットー ボックֿ64塶ך鵧⸻ն
りꦘ⪋מポプラ免ֿ手׾׌用✳מ義足׼־ꮽס׆ י׊כ؂り♏סאりյםׂ
⴫㰢免乢ֿ義足מ⮣めי✳用さג׊ױ׿ն
1953䇗מはOtto Bock Kunststo (オットー ボック プラスチック炘)ֿⰨ哅׊յ
ウレタンフォームס製鵰؅䥵 նג׊ױりםמֹֹ׻

ッُクス ؾーダー炘Ꝏ㶨♳
Ⱘ哅縖オットー ボックס㤌㧼׾ֵךDr� *ng� Max N¢Eer E�I(マックス ネー
ダー)ֿ炘長מ㶨♳ն
綇䇗オットー ボックסי⪑ס⠕☔鞲榤כケーニヒحーס工㕙ֿ仾典ドイツ䷓
䈡מ媅⹜さ׿յ仾里ドイツסドؖ ーダーシュタットך二لמגジネス؅スター
ト׌ױ׊ն

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗
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Ⱘ哅縖のミッシ٘ ٤ステートْ٤ト

オットーボック・ىルスケア炘 本炘⪒俌 本炘塜ꝛ

オットーボック炘כ⽜✳ס泘氳はյ手足؅㜊גז☔չ׷骰体氳꤃ַֿ׾ֵס☔չֿסא꤃ַֿ؅
䑫ג׿⨣סל׮ֹױ׊י׿義罈・装⪮؅溿狒ꝧ氦כ׆׾׌յי׊א䏘؅׿אֿ׼㲔榟活上ך✳用
ַכ׾׌手助け؅מֹ׻׾׿׼׋䙫義؅䚉צ⫋מյ☔榟ךכ׆׾׌ ն׌ךכ׆ֹ
重釐׵כז׵י׊אյ׾ֵסյ䙫義׾׌通⪧מהג☔סי׬׌׾䯥؂מはյ義罈・装⪮哅槡׿׆
り艄׻յל׮׾׌ף׿׌専䒝מ◄仕ס׼舅יけ⺸מ㲔杯סն䡘չֿ泘氳׌ױַֻכ׾ֵך⽜✳ם
⽏岐ַ㲔りס多ַ䡗冽ךֿכ׆׌ד؅きֹ׺׊ך׾ ն
䡘չס氦展כ䡗Ⱶはյס׆泘氳ס㲔杯מ⺸けי洠Ⰹמ鏨䙫؅䧏יז取り磝׳յ義罈装⪮㚖؅は
ם⶜ⱱׂס専ꝛスタッフסリテーションلリハ׾׌כめ׋ ն؆׎ױはֵり䐂י׊

Ⱘ哅縖 オットー ボック

Ⱘ哅縖 オットー ボック

☔չのモلリテؔ ة٘لַֹכ׾׎׈┕⺸؅ ٤

オットーボックグループ ⚡長
ProGessor Hansgeorg N¢Eer

1919䇗ベルリンךⰨ哅י׊♓全յオットーボック・ىルスケア炘(♓下オットーボック)はꪵ二氳ם
製品؅ꝧ氦ךכ׆׾׌յ꤃ַֿ׾ֵס☔չסモلリティ؅⺸上さلַֹכ׾׎ジョン؅鴑狒י׊き
նג׊ױ
׾韬؅րクオリティ フォー ライフ榟きסスلサー׷は製品הגյ熖ך上׾׌ジョン؅鴑狒لס׆
ーֿրクاユー׾ַי׊用✳製品؅ס䨿ֻյ仼չオットーボックכցס׵׾׎上さ⺸韬؅סめג
オリティ オブ ライフ榟活ס韬ց؅嵹ㄪךき؅כ׆׾縒 ն׌ױַיֻ

熖はյ烅撜כ撜ֿ┉榟؅䫇けס׆י⚡炘؅3┩♏泘ךױ㵵ַיきׂי ױַיז䓙מ؅鎶りכ׆ג׿
2023)⺲9,000ס槡┩⪑׾ַי縒ֻמブランドバリュー؅洠䱀י׊؅通◄նオットーボックはյ仕׌
䇗杯㏇)ס䏼哅⿦מ䶹ֻ׿׼յ☔؅瑬┉כ縒ֻ׾フレンドリーם⚡炘כ׾ֵך舅靷׌ױַי׊ն

⠕չסユーاーסモلリティ؅⺸上さג׾׎めמ⥸ 断؅ׂ⮭םյ磬ㅀ氳׼־כ׆ׂ 㲔车׷כ׆׌ד
ⱱ׾ֵסマネージメント؅车ם י׊מ活動はブランドバリュー؅㓹泅סי⪑סהגյ熖ךױכ׆ֹ
车׌ױַי׿؂նパラリンピックס׫サポート׼־義罈装⪮ס䤗软⺸上גסめמ⺨㏐ך车׿؂ם
ն׌ױ銧ֻֿכ׆׋⺱׵מ炘⚡氳靹春׾ַיזם车י׊כյ䌃炘ֿ♿哅ךױプロジェクト׾

ײ׹ットーٍックのֵ؛

ꪵ二כ䧪䡵の塷⺒

マックス ネーダーס長男յProGessor Hansgeorg N¢Eer(ハンス ジョージ
ネーダー)ֿオットーボックסCEOמ㶨♳ն
┩槡40٦㎁♓上מ䦠憠؅䧏חブランドמ䡗長ג׊ױ׊ն

ハ٤ス ٘ة ーؾ ةーダー$&0㶨♳

典里ドイツס礴┉䏲յ仾典ドイツ䷓䈡מ媅⹜さגַי׿ケーニヒحーס仾本
炘炘㷑؅鞙ַ䢙׊յ髪ַס׌製鵰工㕙؅錃玮ג׊ױ׊ն

の䅯麃׫ーحكーニآ

コンピューター⯆䐒膝継手C-Leg؅氦辐ն
C-Legは奂걉ַם㱦⪒性כ鴑꣭性׻מり二ַ׊塥车סꯛ㓊؅⮉りꝧき׊ױ
ն׌ױ׊義罈パーツꝧ氦ֿ加鵭סりյコンピューター⯆䐒׻מ氧㕙סնC-Legג

儔全׽⮉؅䦌 ー⯆䐒腓禆䣆 $�-FHذューم٤ؤׂ

䡗☔用סրランナーցյ㯸❠用סրランナージュニアցյ喋չםスポーツמ
✳用ךき׾րチャレンジャーցֿ 二氧㕙ն䏼全סスポーツ足部րスプリンターց
նג׊ױ׊フルラインナップֿ㱭䡗מ⪧כ加ֻյスポーツ膝継手ր3S80ցמ

ルライ٤ナップن紶餉ֿصットーٍックのスَー؛

2018䇗12僖מオフィシャルサポーター㜵硜؅稤磵ն
典◹2020パラリンピック琂䤗大⚡ךはյ⹆加׾׌⪒鹟手ֿ✳用׾׌義罈յ
装⪮յ髪ַ׌璡ס機㉺ס⟣杼サーلス؅䬠❠׊յ鹟手כ大⚡؅サポートױ׊
նג׊

典◹ق����ラリم٤ック琂䤗㛻⚡の
نؔ؛ シャルَئーذー

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗

����䇗
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㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃ׂדさַ

F ロック٤ؤトロールٗニット 
Q�108 ⹆拨

㱭䡗榫部品
製品硯品侇ױ⻠עמ
ն׌ך鼧品ַם׿
⮯鵍ׇ嫰乃ַׂ׈דն

紶餉稀⺬ذ؜ロיַחמء

本カタログךはյ끌劲啶鵰յ夌啶鵰յ小児パーツ؅禿糵׊յ牊걉⮯־⮆מりׂ׌׷ 磆☭׌ױ׊ն

オットーボックךはյրMOB*Slモーلス オットーボック モلリティシステムց (Q�13-14)מ㓹טきյユーاーס活動レベル׷
泘標מ䑴ג׋パーツ鹟䥃؅ׇ䬠勅׌ױַי׊նモーلスシンボルマーク׻מりյ⺨パーツסモلリティグレードכ体重⯆꡾؅
癨単מ澬鏀ךֿכ׆׾׌き׌ױն

禈ׂמ׿אյ׊モジュラー義足コンポーネント؅辐炐סי⪑סյオットーボック炘ךյր義足システム┉鈋辐ց(Q�15-16)גױ
ն׌ױַי׊鐄伺יַחמ鎋碷סはյ⺨コンポーネントך珕ס׿ב׿א

׀榫の䣆引⮵ءロذ؜

の辐炐⫂㳊ءロذ؜

スライド式

はյֽס׵׾ֵסマークס׆ ׻
ն׌ך丗⡁סא

回旋

⸁榟Ⲑ⥸泸׻りր㱭䡗用部品ց
部品ג׿䧗定さי׊כ

ؓイ٤ؤの鐄伺

㱭䡗榫部品

ピラミッドֿ攐⮯ס位置מ鿥置

製品名עגױ製品名の┉鼧

㱭䡗榫部品

釨㲊トルク⡁

テクニ؜ルظーذ

䑒釐םスًースֿ
┉泘׌ױ׽־؂ךն

3R41 ُニュؓルロック腓禆䣆 プラスزック

㱭䡗榫部品

氦嫰品番  R

モلリテؔ غーٝء 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプmm

膝ס僃大屈曲角䈱  n

重さ  g

免韬 プラスチック

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬RסフォームカバーמはS ؅ׇ✳用ׂדさַն

◫䬵鼧品

氦嫰品樑 F=N

内㳊
 F ロックコントロールハンドル ˟˟˟ 
 S ネジボタン ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
 S ラミネーションプレート ˟˟˟ 

'�/ ロック٤ؤトロールハغ٤ルجット

Nm

遨餉鐄伺

30 45

7260

65

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

製品の☼喋؅┉鈋׌ױַי׊מն

䑒׍㱤ַ׈דׂיזն

⟣杼榫の◫䬵鼧品ն儖⛮硯品侇׌ױ׿ױ⻠עמն

 名燡の⯥מ氦嫰品番の鋗鬼ֵֿ׾製品עյ
 ⶡ⛮׵ך頇⪌׌ױ׀ךն

氦嫰の꤀յ䑒釐׾םכ品番׌ךն

哭釐
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紶餉のؓライْ٤ト
義足סアライメントはס׿ב׿א義足ס機能ֽצ׻鸵合ס荁׊䖾מ׊大きם䏅ꮶג׌ׯ׻؅ֽめյアライメントס僃鸵⴫(調整)
ֿꪜ常מ重釐םכり׌ױն
アライメントס調整は♓下סח3ס手ꯂך车׌ױ׿؂ն
     1�ベンチアライメント   2�スタティックアライメント   3�ダイナミックアライメント
オットーボックסPROS�A�アッセンブリー(モジュラー大腿義足סベンチアライメント調整מ用ַ׾機危)׷ յL�A�S�A�R�� ポス
チャー(ラاーポスチャー)؅✳用כ׾׌アライメント؅㳊佄מ調整ךֿכ׆׾׌き׌ױն  
� Laser AssisteE Static AMignment ReGerences

ׇ嫰乃ס꤀はյ本カタログמ辐鋗さ׾ַי׿氦嫰品樑ׇימ嫰乃 さַնדׂ

 ⺨製品מはյ製品樑⺘כ氦嫰品樑ֵֿり׌ױն
  Ζ 製品番号型式グループコード
  （⸁榟Ⲑ⥸泸׻り㱭䡗用部品י׊כ鏀⺎さ׾ַי׿製品ס㕙合はյ㱭䡗用部品璡ס䧗定㓹準סր✳用部品ցס辐鋗׼־
         メーカー⺲؅ꢜַג樑⺘מ䎎גり׌ױն）
  Η 氦嫰品番製品氦嫰侇מյׇ✳用ַדג 樑ׂ⺘׌ךն䑒釐מ䑴׋յ製品樑⺘מյサイثյ䄅⺓յ荇յסלם鎋碷䗯
  㕔؅付けג樑⺘םמり׌ױն鎋碷䗯㕔ֿ付ַם־㕙合מはյ製品樑⺘כ氦嫰品樑ֿ⺱םמ׋り׌ױն

ׇ嫰乃亠嫎

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
 C = L  / 

製品番号 $5

䄅⺓  䄅(-), ⺓(R)

サイث  22 cm  23 cm  24 cm  25 cm  26 cm 27 cm  28 cm  29 cm  30 cm  31 cm

重さ  _150g  _155g  _195g  _210g  _225g  _235g  _265g  _275g  _310g  _320g

荇  ベージュ(4)

❆ ( 製品番号כ氦嫰品番ֿ樟׾ם㕙⺬ 


$&ُーク⹦䐂כ品韬畘杼システム
⟓갔յ㱦䑏յ鞊♳ס㓹׾םכր韬ס⺸上ցはյ義罈パーツס製鵰יזכמꪜ常מ重釐׌ךכ׆םն
オットーボック製品はյٙ ーロッパֽצ׻ドイツ㎁内יַֽמ EEC 䧗♐⵳殴機㉺ガイドライン � յCE׊ג؅嵹♭釐ס マーク؅
取䐂׌ױַי׊ն
յ品韬畘杼システムמめג׾׌❠製品؅䬠םは냕品韬ךյオットーボック炘גױ (2uaMitZ Management SZstem = 2MS)ז⯞מ
նג׊ױり⹆יז品韬⺸上؅㍲י
オットーボック炘ס 2MS は単מ製品ס製鵰דけ׼ױלכמ
ךױスلインյ榟榤յカスタマーサーاյ溿狒ꝧ氦յデ׍
ն׌ױַי׊㓹準؅䬠炐ס壿꣪סי⪑ס
さמ׼յオットーボック製品ס品韬はր斻玮车䷓嫎☔ドイ
ツ品韬畘杼システム鏀定⶜⚡ցDeutscIegeseMMscIaGt 
[ur Zerti [ierung von 2uaMit¢ts-Management-
SZstemen ׊ג㓹準؅嵹ס 吾削؅⹨けյD*N EN 9001ס
品ם鏀錞は⪒┩槡氳ס׆ն׌ױַי׿錞伺さֿכ׆׾ַי
韬保錞י׊כ䤔鏀さ׌ױַי׿ն

� 仼本㎁内יַֽמは杯㏇յ義罈装⪮は⵳殴機㉺י׊כは
  ⮆걉さ׎ױַי׿؆ն

アライメント

C-Legסベンチアライメント PROS�A�アッセンブリー 下腿義足סベンチアライメント

ؓライْ٤ト㓹嶖稗

1

2

3

4

5

ライْ٤トؓز٤ي
ユーاーמ装浓מ⯥׾׌յソケットյ膝継手յ足部ס位置꞊➟؅調整׊義足؅磝み玮׌ױיն
製品יז׻מ位置は樟םり׌ױն11ページס┉鈋׷取䣽鐄伺傴؅⹆拨׊յ僃鸵םアライメント؅錃定יׂ׊ さַնד

足部ס╈䑏ֿյアライメント㓹準稗׻り30mm⯥亠מֹ׻׾םמ錃定׾׌ն
䘶定ג׊駊ס냕さמ催5מmmプラスי׊足部ס䄐냕؅錃定׾׌ն
アライメント㓹準稗ֿ膝軸מ鸵ג׊位置ׂמ ն׾׌錃定מֹ׻׾
יׂ׊拨⹆꞊➟は11ページ؅ס㓹準稗כ膝軸位置ס׿ב׿א) (さַնד
ソケット╈䑏稗ס近位部ֿյアライメント㓹準稗כ交מֹ׻׾؂錃定׾׌ն
ソケット╈䑏稗כアライメント㓹準稗はյ3_5n �ס屈曲位מ錃定׾׌ն
�装浓縖ס敯媲יז׻מはյさמ׼屈曲さ׾׎䑒釐ֵֿり׌ױն

1

2

3

4

5

㛻脎紶餉のؓز٤يライْ٤ト$�-FHの㕙⺬

足部ס╈䑏ֿյアライメント㓹準稗׻り30mm⯥亠מֹ׻׾םמ錃定׾׌ն
䘶定ג׊駊ס냕さמ催5מmmプラスי׊足部ס䄐냕؅錃定׾׌ն
ソケット╈䑏稗ס近位部ֿյアライメント㓹準稗כ交מֹ׻׾؂錃定׾׌ն
足部ס㛙旋は硜5nמ錃定׾׌ն
鸵⮉ם内㛙鬇角䈱؅錃定׾׌ն
⯥갮ꪫסアライメント㓹準稗はյ膝衍끌㛙⣐כ瑬1餚כ瑬2餚סꝴ⼽鱨؅通鷨מֹ׻׾׌錃定׾׌ն

1

2

3

4

5

┖脎紶餉のؓز٤يライْ٤ト

6

+5mm

30mm

5mm

1

2

3

4

5

6

30mm

餉Ꝏの╈䑏

製品樑⺘כ氦嫰品樑
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ؓライْ٤ト㓹嶖稗כ腓鬨の꞊➟

アライメントアライメント

スذテؔ ックؓライْ٤ト
3D L�A�S�A�R� ポスチャー(743L500 )はモジュラー義足(끌劲啶鵰義足)סスタティックアライメントס調整מ用ַ׌ױ׿׼ն
義足装浓縖ֿ3D L�A�S�A�R�ポスチャーסプレート上מ玮כחյ䈂⹚ⱱֿ峮定さ׿յ骰体ס重䑏稗י׊כ湭敯ꪫֵַ׾は⯥
갮ꪫ上מյラインיזםכ䤷䏅さג׿槆⥼؅澬鏀ךֿכ׆׾׌き׌ױնアプリי׊☭؅タブレット上מ辐炐さג׾׿めյ装浓
縖כ┉稇מ澬鏀ךֿכ׆׾׌き׌ױն

湭敯ꪫךはյ重䑏כ骰体גױは膝סכ饃離ֿ釱釶⴫さ׌ױ׿նס׆ライン؅ベースכ׾׌מ義足סアライメント調疐ֿ㳊佄
ն׌ױきךמ

Ζ 大腿義足סアライメント調整は膝継手ס位置ֿ重釐םמり׌ױն義足מ鸵⮉מ荷重ֿ⚥鷼さ׾ַי׿㕙合յ足部؅䈓羜
屈さךכ׆׾׎アライメント؅調整׌ױ׊ն

 (C-Leg؅✳用׾׌㕙合յ重䑏稗は膝継手ס⯥亠30mmמ位置׌ױ׊ն)
Η 下腿義足؅調整׾׌㕙合מはյ膝꞊疐軸ס硜15mm⯥亠מ重䑏稗ֿ通鷨׌ױ׊מֹ׻׾׌ն

僃䏲מ䇖车厫؅✳用י׊ダイナミックアライメントס調整יׂ׊؅ さַնד

3R15/3R49 3R20/3R36 3R33/3R17

3R55 3R60

3R60-PRO 3R80 +

3R90/92 3R95

ؓライْ٤ト㓹嶖稗מ㵚׾׌
腓鬨の⛣糋

3R15/49 5 - 15mm 䏲亠
3R20/36 0 - 5mm 䏲亠
3R33/17 10 - 15mm 䏲亠
3R40  10 - 20mm 䏲亠
3R41 15mm 䏲亠
3R31  15mm 䏲亠
3R55  0mm
3R60  0mm
3R60-PRO  0mm
3R78  0mm
3R80+  0mm
3R85 0mm
3R90/92 10mm 䏲亠
3R95 15mm 䏲亠
3R106  0mm
Kenevo 5mm ⯥亠
C-Leg 5mm ⯥亠
Genium  0mm
3R32/23  0mm
3R30/21  0mm
3R46  0mm

膝
軸

ア
ラ
イ
メ
ン
ト
㓹
準
稗

軸位置

3R40

3R41

3R78

3R30/21 3R46 C-Leg スタティックアライメントס

ؓライْ٤ト㓹嶖稗

L�A�S�A�R َスزャーのライ٤

D L�A�S�A�R� ポスチャー ׾׻מ澬鏀

5-15mm 10-15mm
10-20mm

15mm

0-5mm

0mm

0mm

0mm

0mm
0mm

15mm 0mm 5mm

0mm 0mm

3R32/23

0mm 0mm

3R106 Kenevo

Genium

-  mm

-  mm

ライْ٤トؓز٤ي

3R31

15mm

5mm

C-Leg

10mm

3R85

0mm
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.0#*4l ٓーلス ؛ットーٍック  ٓ テٛل ステّبؔ

オットーボックはյ製品ס品韬ֽסאצ׻製品؅⠕չס装浓縖ס敯䛜׷ニーמث合؅כ׆׾׎؂瑬┉מ縒 ն׌ױַיֻ

義足ס鸵合؅䡗Ⱶさג׾׎めמはյ義罈装⪮㚖ֿ義足コンポーネント؅鸵⮉מ鹟䥃ֿכ׆׾׌重釐ם釐碛םמり׌ױն

MOB*Slモーلスは1994䇗מ氦辐さג׿րオットーボック・クラス⮆けシステムց؅鶟⴫さ׌ךס׵ג׎ն装浓縖ֿ義足מ
㵚׻׊り냕ַ嵹足؅䐂ַֹכַגニーמث扥憠؅礓׌ױַיזն

րオットーボック・クラス⮆けシステムցמ奂׬յס׆システムךはյモلリティ(活動䈱)סグレードֿ䏼全3ס壿꣪4׼־壿
նג׊ױ׿クラスֿ鴑加さ׾は125kg؅飃ֻי׊꞊מ体重⯆꡾גױյ׿׼め䷉מ꣪

MOB*Slモーلスסシンボルマーク׻מりյ䫟㝢׾׌足部յ膝継手յ股継手סלםコンポーネントסモلリティグレードכ体
重⯆꡾ֿ渆侇מ釤⮆け׌ױ׿׼նגױյアダプター׷チューブסלםコンポーネントはյ体重יז׻מクラス⮆けさַי׿
ն׌ױ

リテؔلットーٍック モ؛ システム

M O B * L * T Y

モーلスעך紶餉逷浓縖の⛮ꄆ⯆꡾؅�壿꣪׌ױַיׄ⮆מն

義足装浓縖ס体重⯆꡾はյ75kg♓下100kg♓下125kg♓下125kg
飃4ס壿ֽ꣪י׿־⮆מりյגױモーلスシンボルマークמは義足コ
ンポーネントס鹟䥃מ䑒釐סי׬׌ם䗯㕔ֿ⻠׌ױַי׿ױն
義足⪒体ס体重⯆꡾は通常յ体重⯆꡾ֿ┉樑低ַカテゴリーסコン
ポーネントיז׻מ婊定さ׌ױ׿ն❆ֻףյ2R50 チューブアダプター 
؅✳ֹ㕙合յ義足ס体重⯆꡾は100kgםמり׌ױ

┉泘ך癨ⶡמ製品の鸵䑴ֿ⮆׌ױ׽־ն

R-EBS 多軸膝継手כ׾׌מ❆؅յシンボルマークסⶐ⫃上部ס浓
荇さג׿部⮆はյモلリティグレードכס装浓縖מ䫟㝢さכ׆׾׿
؅炐׌ױַי׊ն
下ⶐ⮆ס �kg׼־ �kgֿ浓荇さס׾ַי׿はյR-EBSֿ
kg♓下ס体重ס亠מ鸵ַכ׾ַי׊ ն׌ױַי׊؅炐כ׆ֹ

モلリテؔ 
ール(鋌穒泘嘅إーمラجכ
).)غーٝء

壿꣪
غーٝءテؔٛلٓ

壿꣪
⛮ꄆ制꡾

モلリテؔٝءーغ

⛮ ꄆ ⯆ ꡾

モلリティグレード3ס亠ךյ攐墤ם饟ꪫ梪
㗞׵ך塥车侇ꝴ׷饃離מ⯆꡾ַםס亠ն
さמ׼յ義足מ㵚י׊냕䈱ם機能؅釐姲׌
り鷞動׋נ׷⹜轿䱡⻸סךめյ義足ג׾
亠ն׾׌כ؅䑒釐לם

ールإーمラج
㷑内ֽצ׻㷑㛙ךյ⛰ס⯆꡾ׂם׵玮הյ
塥 能ׂⱱס回䐝

義足؅装浓י׊塥车鵭䈱؅㚺 ם׊塥车יֻ
ױյ׾きך⭚㵚מ꤃㲹擻׾ֵמյ饟ꪫ׼ֿ
אきֹךֿ׿אはג 㕙䢥ַםס亠ն꤃㲹ם
機能؅飃ֻסきյ義足ךֿכ׆׾׌塥车ך
䐝ס׫绷㕙׷軽ַ鷞動ס㷑㛙ך爊䈱ַם
䅯ֿךき׾亠ն
攐墤ם饟ꪫ梪㗞סךみ⢸常縖מ奂י׬塥
车侇ꝴ׷饃離ֿ⯆꡾さ׌ױ׿ն

ールإーمラج
塥车能ⱱס回䐝յ㷑内כ㷑㛙׹׼ֵסך
回䐝ס燯動能ⱱ׾

義足؅装浓זׂ׹י׊ りכ塥け׾յגױは
塥けםֹא亠ךյ溍׷؀׆壿䄐յ⭱⭲鷹כ

յגױ亠ն׾きך⭚㵚מ꤃㲹擻ס饟ꪫגזַ
塥车侇ꝴ׷饃離ֿ⯆꡾さ׾ַי׿亠ն

ールإーمラج
㷑内מצ׼ם⯆꡾さג׿㷑㛙؅燯動׾׌
能ⱱס回䐝

義足؅燯動泘氳מ✳用׊յ䇖㏐זׂ׹؅ り
きךは塥车גױյ׾きךֿכ׆׾׌塥车כ
饃離ֿ⯆꡾さ׷塥车侇ꝴגױ亠նםֹא
亠ն׾ַי׿

ールإーمラج
玮ח能ⱱס回䐝כյ㷑内סך燯動能ⱱס
回䐝

MOB*Sl モーلス MOB*Sl モーلス

モーلスは♓下4ס壿꣪סモلリティグレード�מ㓹׌ױַיַטն
Ζ 㷑内ס塥车
Η ⯆꡾׾ֵס㷑㛙סך塥车
Θ ⯆꡾ַםס㷑㛙סך塥车
Ι 義足ס機能ס׫釐姲ֿ냕 յׂ⯆꡾ַםס㷑㛙סך塥车

 ㎁玮⢸䉓保ꣅ⚡炘⶜⚡(MDS�MeEi[iniscIe Dienste Eer׾׌畘鮬סクラス⮆けはドイツ㎁㳃ס׆ �
SQit[enverb¢nEe Eer Krankenkasse)׾׻מ㴯削㓹準؅㓹本׌ױַי׊מն

.(1
㷑⫂ךの塥车ֿ⺎耆ם亠

.(3
燯Ⳃ饃ꦕמ⯆꡾のַם㷑㛙塥车ֿ⺎耆ם亠

.(2
燯Ⳃ饃ꦕמ⯆꡾のֵ׾㷑㛙塥车ֿ⺎耆ם亠

.(4
燯Ⳃ饃ꦕמ⯆꡾のַם㷑㛙塥车ֿ⺎耆ם亠ךյ
紶餉׫の嚀耆氳ם釐姲の냕ַ亠

鹟䥃؅صーقםյ僃鸵מシ٤プル׽׻
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

紶餉システム┉鈋

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ R=M26-28 cm21-25 cm 26-28 cm22-25 cm Ӗ R

Ӗ 3�.

ӖR=M
Ӗ 3�.

ӖR=M

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3
ӖR



ӖR=D

ӖR

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR



Ӗ 3
ӖR

Ӗ R

Ӗ 3



Ӗ R=



Ӗ R=Ӗ RӖ 3�-

ӖRӖR

ӖR




ӖR
   ͠  kg

Ӗ R
Ӗ R
   ͠ kg

Ӗ 3

Ӗ 3

Ӗ 3

Ӗ 3

ӖR=P



Ӗ A=Ӗ A= Ӗ A=Ӗ R

Ӗ R

Ӗ R=-H

Ӗ R=M
ӖR=M

Ӗ 3�.

ӖR=Mⶡ鬨نット
H���

ظًؔ ラن٤ット
 G

ローライダー

E

 ͠136kg

シ٘ ールق
E

 ͠136kg

3
R

R

3
R

R=KD
R=ST

R=KD
R=ST

R-PRO=KD
R-PRO=ST

R



R



R
R=ST

RR 3
R

3
R

3
R

R
R=ST
R=HD

R
WR

Ӗ 3

&&





Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

ӖRӖ R= Ӗ R=



Ӗ 3 Ӗ 3
ӖR




R
R=ST
R=HD

26-29 cm24-25 cm 26-30 cm22-25 cm

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

͠ kg

21-22 cm 23-24 cm
 ͠95kg ͠80kg

25-26 cm 27-30 cm
 ͠110kg

カテゴリー1 カテゴリー2 カテゴリー3

Ӗ 3

ӖR=D



Ӗ 3
ӖR

Ӗ A=Ӗ A=

Ӗ 3�-

ӖR

Ӗ 3
Ӗ R

ӖR

Ӗ 3
ӖRӖ 3

Ӗ R

ӖR

Ӗ A=

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3
ӖR ӖR

Ӗ 3

ӖR

ӖR

ӖR

Ӗ 3�45 Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3
ӖR



ӖR Ӗ R

Ӗ R

Ӗ R
ӖR
͠ kg

Ӗ 3

Ӗ 3

Ӗ 3�/

Ӗ 3

Ӗ 3

Ӗ 3 Ӗ 3

Ӗ 3 ӖR=P



Ӗ R Ӗ R=-H

͠ kg

͠ kg

ープラス؝٤ةライء
A

ダイナミックモーシ٘ ٤
D

ローライダー׷アクションסアンクルモーメントはյ磝み合؂さ׾׿義足コンポーネントמ大きם靷䥵׌ױֻ┙؅ն
はյמアダプターס膝継手ꝴכ㕙合յ足部ס足部ס׼׿׆ 壿꣪上ס体重⯆꡾מ鸵合׾׌製品؅✳用יׂ׊ さַնד
体重 kg 㕙合յアダプターは体重⯆꡾׾׌義足装浓縖ֿアクション؅装浓ס kg ♓下 (❆ R כ R)؅✳用יׂ׊ さַնד

トライؓス
C

R

R-PRO
R-PRO=ST
R-PRO=HD

ャストةؓ
M

22-23 cm   24-25 cm   26-30 cm
͠ 80kg

⛮ꄆ⮯⵱⮆
յ製品ע٤ト걉ؾ٤َーؤ
番号の⯥מյ⛮ꄆ⮯מ荇
ն׌ױַי׊ׄ⮆

Ӗ ��LH ♓┖մ
Ӗ ���LH ♓┖ մ
Ӗ ���LH ♓┖մ
Ӗ  ���LH 飃

・アルミ製 ���
  標準乃㰄 (�3��)

・ステンٝス製 ��� 
մ㜀㰄 (4363)

・チタン製 ���
  斜体乃㰄 (�3��


義足システム┉鈋義足システム┉鈋

┖脎⮉了մ�  55

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3 
ӖR

ӖRӖRӖ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3Ӗ R
Ӗ 3
ӖR

Ӗ 3Ӗ 3

Ӗ 3

Ӗ 3�/Ӗ 3

Ӗ 3










膝ꦕ了մ�  ,%

Ӗ 3 Ӗ 3�/

Ӗ R
Ӗ 3
ӖR



ットنزッئ
S���

ダイナミックنット
女性用 D

ダイナミックنット
男性用 D

クؓシ٘ ٤

E

㛻脎⮉了մ�  5' 股꞊疐ꦕ了մ�  )%



 

& &

ӖR
ӖR=
ӖR=

ӖR
ӖR=
ӖR=

 

B
B=ST



C-
C-

͠ kg͠ kg

免韬⮯⵱⮆
イラスト׾ֵמ製品番号の
نؚ ٤トיז׻מ免韬ֿ⮭
ն׌ױ׀ך⮯

クؓシ٘ ٤DP
E



Ӗ 3
͠ kg

トリト٤ VS
C

トリト٤ ハーモニー
C

トリトن ٤ット
C/C

25-30 cm25-30 cm  
͠ 150kg

21-24 cm



Ӗ A Ӗ A

ӖWR
ӖWR=

ӖWR=



Ӗ 83�

Ӗ 83�

クؓؓنット
WR=P

24-28 cm

R=ST



Ӗ 83�

Ӗ 83�

R


















ӖWR
ӖWR=





   ͠  kg



͠ kg

トリト٤ LP
C

21-24 cm 25-30 cm
 ͠150kg

テリ٤؛
C

22-23 cm 24-25 cm 26-28 cm

C-



B=ST

   ͠  kg   ͠  kg



22-23 cm 24-25 cm
 ͠150kg

26-30 cm
 ͠175kg

プロئイム
C

サイ25ث サイ28-26ث サイ28-26ث

テリنخ٤؛ト
C

R-PRO=KD
R-PRO=ST

R-PRO
R-PRO=ST



R



23-24 cm
 ͠70kg

25-30 cm
 ͠110kg

ャٝز ャーة٤
E

Ӗ 3



Ӗ 3



   ͠  50kg

26-30 cm24-25 cm

C ؚؗーク
C



C
C=ST

   ͠  0 kg

C=ST

リْؔظ ؗム
B

24-25cm 26-29 cm

 ؛ٝذ
نٝغイئ ックス
C(MG-)

1- ؛ٝذ
C

؛ٝذ
C

͠ kg



23�24DN
͠100LH

27�30DN
͠150LH

25DN
͠115LH

22�25DN
͠100LH

26�30DN
͠125LH

22DN
͠��LH

23�24DN
͠100LH

25�2�DN
͠115LH

22DN
͠��LH

26DN
͠130LH

ذٝ ャストةؓ؛
C(MG2-3)

ؙ٥ؒ٤ト
C70
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餉
鼧

餉
鼧

スポーツ榫

1E90 スプリンター(Q�211)
1E91 ランナー(Q�213)
1E93 ランナー ジュニア(Q�214)

غーٝءテؔٛلٓ 

1G6 ペディランフット(Q�20)
1H38 単軸フット(Q�21)
1S49 サッチフット(Q�23)
1S90 サッチフット(Q�23)
1D10/1D11  ダイナミックフット(Q�24)
1M10 アジャスト(Q�27-28)
1C11 テリオンソフト(Q�29-30)

モةュラー餉鼧の攐Ꝏ

˝ 䆋䇶ַ製品ライ٤ナップ
- 低活動⺸けס㷑内用足部׼־յスポーツ׵מ㵚䑴ךき׾足部׷低クリアランス足部ךױラインナップ

˝ 㟯⶜ַם׊製品⛼׌׼ג׵ֿ׽յ⨣ג׿縨╦䓪
- 碷部גז؂ד׆ךױ仕上げ

˝ 紆ַ׊㛙鈝
インاデם־׼帐םֹ׻ס足ס☔ -

نؚג׿⨣ ˝ ーム䤗软ֿ䶹ֻ׾냕䓪耆نットシؘ ル
- 手؂׉りյ韬䚉յ䳩⛼性׾׿⨣מ

 غーٝءテؔٛلٓ

1C40 Cウォーク(Q�37-38)
1C50 タレオ(Q�39)
1C53 タレオ LP(Q�40)
1C58 タレオ サイドフレックス(Q�43-44)
1C60 トリトンフット(Q�45-46)
1C61トリトンVS(Q�47-48)
1C62 トリトン ハーモニー(Q�47-48)
1C63 トリトンLP(Q�49)
1C64 トリトンHD(Q�50)
1C68 トリトン サイドフレックス(Q�50)
1C70 エヴァント(Q�51-52)
1E56 アクション(Q�57-58)
1E58 アクション DP(Q�59-60)
1E95 チャレンジャー(Q�61-62)

 غーٝءテؔٛلٓ

1A30 グライジンガープラス(Q�26)
1C10 テリオン(Q�31-32)
1D35 ダイナミックモーション(Q�33-34)
1C30-1 トライアス(Q�35-36)
1C40 Cウォーク(Q�37-38)
1C50 タレオ(Q�39)
1C53 タレオ LP(Q�40)
1C56 タレオ アジャスト(Q�41-42)
1C58 タレオ サイドフレックス(Q�43-44)
1C60 トリトンフット(Q�45-46)
1C61トリトンVS(Q�47-48)
1C62 トリトン ハーモニー(Q�47-48)
1C63 トリトンLP(Q�49)
1C64 トリトンHD(Q�50)
1C68 トリトン サイドフレックス(Q�50)
1C70 エヴァント(Q�51-52)
1B1   メリディウム(Q�53-56)
1E56 アクション(Q�57-58)
1E58 アクション DP(Q�59-60)
1E95 チャレンジャー(Q�61-62)

足部はյ義足׵ך╈ס攐מ饟ꪫס轿䱡מさ׼さ׾׿部品׌ךնס׆轿䱡はյユーاーס活動レベル׷榟活梪㗞ס鷿ַז׻מ
ն׌ך重釐ֿכ׆׾׌製品؅鹟䥃גז機能؅䧏ג׊めյ鸵ג׾ם樟י

幅䇶׾׌㵚䑴מ⭱⭲סは饟ꪫמーا塥车ֿ多ַユーס足部؅յ㷑㛙ם軽量ךは㛙鈝重釱מーاユーסյ玮位ֿ泘氳ףֻ❆
ַ⺎動㓊؅䧏גז足部؅յ企塥きך塥 ユׂーاーמは縨╦性כ⹚氦ⱱג׿⨣מ足部؅յלם喋չם敯媲מ䑴ג׋鹟䥃׾׌؅
ն׌ױきי⭳鷿ַֿם大きמ䚉鉴סりյ義足⪒体׻מכ׆

オットーボックךはյס׼׿׆ニーמث䑴ֻ׾多牊多喋ם足部؅ラインナップ׌ױַי׊ն

ライ٤ナップ┉鈋

⛥䈂足部

1C20 プロサイム(Q�63-64)
1E81 ショパール(Q�65)
1E57 ローライダー(Q�66)

アクアライン

1WR95 アクアフット(Q�216)

 غーٝءテؔٛلٓ

1S49 サッチフット(Q�23)
1S90 サッチフット(Q�23)
1D10/1D11 ダイナミックフット(Q�24)
1A30 グライジンガープラス(Q�26)
1M10 アジャスト(Q�27-28)
1C11 テリオンソフト(Q�29-30)
1C10 テリオン(Q�31-32)
1D35 ダイナミックモーション(Q�33-34)
1C30-1 トライアス(Q�35-36)
1C50 タレオ(Q�39)
1C53 タレオ LP(Q�40)
1C56 タレオ アジャスト(Q�41-42)
1C70 エヴァント(Q�51-52)
1B1   メリディウム(Q�53-56)

� 饟ꪫכ紶餉׃םח؅ �

餉鼧
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餉
鼧

餉
鼧

㱭䡗用部品

ظًؔ ラن٤ット �(�
˝ 塥车؅泘氳ַם׊כ低活動ユーاー⺸けמꝧ氦
˝ 飃軽量
˝ 䧗股付ךサンダル׷下껫ֿ㷽け׾

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

( � - 

製品番号 G

モلリテؔ غーٝء  

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  23cm   24cm   25cm   26cm  27cm

㲔長(2R54/2R31׳⻠؅)  76mm  79mm  82mm  85mm  88mm

重さ(アダプター扛)  _290g  _320g  _350g  _390g  _415g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

荇  ベージュ

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

氦嫰品番 R=M R=M

免韬 アルミ チタン

重さ  70g  65g

ボルト 2D7=M8 2D7=M8

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・㲔長は足部؅⹆拨יׂ׊ さַնד
・足部מ䫘禈׾׌꤀はյ䑒׍䫘浓יׂ׊ さַնד

ーذット榫ؓダプنزッئ ���3����3

◫䬵鼧品

足部؅ׇ嫰乃ס꤀はյ下鋗ס氦嫰品樑システム؅⹆拨ס上յサイثյカテゴリーյ荇յ؅לם䧗定יׂ׊ さַնד

餉鼧の氦嫰品番システム

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇
C- = L  -  - P / 

ثイئ
❆ 26cm

製品番号
❆ 1C30トライアス

リーإテ؜
体重׷活動レベル⮯ס
カテゴリー

ーذクؾؤ
P끌劲啶鵰義足用ピラミッドアダプター付
Wアダプター׊ם 夌啶鵰義足用

アダプター؅䫘禈י׊յ끌劲啶鵰義足用׵מ✳用⺎能
フットアダプターは⮯鵍嫰乃

A ラミネーションアンカー׳⻠؅
Xアダプター׊ם 夌啶鵰義足מは✳用┘⺎

荇
ベージュ(4)

フットシェルס
足部(0)ַם

䄅⺓
䄅(L)⺓(R)䄅⺓׊ם(N)

R R

Nm

餉鼧の㲔Ꝏ

�D� ئッنزット榫ٍルト جット

䄐냕

㲔Ꝏ

㲔Ꝏ+15mm

クシ٘ؾؤ ���3 ٤プٝート ئッنزット榫
2R54, 2R31用
フォームカバーמ䫘浓י׊✳用׌ױ׊ն
スナップ機啶׻מりյサッチフット׼־フォームカバー؅癨単מ浓聰ךき׌ױն

氦嫰品番 D=M

㵚霄 2R54=M8/2R31=M8

セット内㳊  ⪟角穴付ボルト(チタン) ˟ ˟ 1
 䇖䈳ꄋ ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 1

㱭䡗用部品

製品データ内מ鋗鬼ס㲔長はյ下鋗ס兢♭ֽמけ׾յ足䈓׼־㲔꤀מ上部䫘禈アダプターֿ逇׾位置סךױ냕さ؅辐׌ױַי׊ն
・フットシェル؅装浓ג׊敯䛜
・䄐냕は⻠ַםױ

ն׌ױきךֿכ׆׾׌⭳畀ך냕さは㲔長+15mmסךױյピラミッドトップֽם
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餉
鼧

餉
鼧

㱭䡗用部品㱭䡗用部品

ⶡ鬨نット �)��
˝ 玮位כ僃低꡾ס㷑内燯動用
インا碷ַデֿ⩝ױח ˝
˝ 끌劲・夌啶鵰義足┸用
˝ 攐מ大腿義足ס装浓מ鸵׾׌

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث
1)3� � - 26

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

�3����3����3�� 餉禆䣆 ⶡ鬨نット榫
ゴム製バンパーכブッシュ付

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

�S�� غーئルストップجット  
2R51足継手כ✡用

氦嫰品番 S= -  S= -  S= - 

免韬  ペディラン

㵚䑴サイث(cm)  21 - 23  24 - 25  26 - 27

セット内㳊  ソフトストップյハードストップס⠕ח׍セットյ䄅⺓┸用

クシ٘ؾؤ ���3 ٤キャップ �)��榫
フォームカバーמ䫘浓׊յ足部מ磝鱮׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث

3 � 

製品番号 R

㵚䑴サイث(cm)  , , , , , , ,  

 ー �)��榫قムバ٤إ

氦嫰品番 F F F

荇  颋蓝  蓝  稅

漲さ  ソフト  標準  ハード

3 3

NmNm

氦嫰品番 R= -  R= -  R= -  R= -  R= -  R= - 

免韬 チタン  アルミ スチール

㵚䑴サイث(cm)�  21 - 25  26 - 30  21 - 25   26 - 27  21 - 25   26 - 30 

重さ  200g  210g  230g  235g  325g  340g

⛮ꄆ⯆꡾ LH

㱭䡗用部品

3

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

製品番号 H

モلリテؔ غーٝء 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm

㲔長(R/R׳⻠؅）  60mm  61mm  62mm  63mm  64mm  64mm  64mm  65mm

㲔長(R׳⻠؅）  64mm  65mm  66mm  67mm  68mm  68mm  68mm  69mm

重さ(足継手扛）  _255g  _275g  _305g  _335g  _360g  _365g  _420g  _435g

⛮ꄆ⯆꡾ LH

荇  ベージュ

・ 2R51はյ2S88 ドーサルストップセット؅✡用יׂ׊ さַնד
�1H3829מcm,30cmは㰆㏇׎ױ׊؆ն2R33,2R10ֿ☽製品סכ⪦通パーツג׾ֵךめյ㵚䑴サイ29מثcm30כcmֿ鋗鬼さ׌ױַי׿ն

・単軸フットアダプターס硯品侇はյ2F26ֿ付㷯׌ױ׊ն
・ユーاーס釐僶מ合י׎؂յ⮯鵍ׇ頇⪌ַדגけ׌ױն
・2F3,2F4は標準2סF26׻り大きםサイ׌ױַיזםכثն
・碷ַ亠؅カットכ׾׌յ׻り漲めמյ㜀ַ亠؅カットכ׾׌刎־׼めךֿכ׆׾׌מき׌ױն

㞐みמ䑴י׋カットׇי׊✳用 さַնדׂ

٬コネクションキャップ22סcm用はյ21cm用׵י׊כ✳用ךき׌ױն
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餉
鼧

餉
鼧

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث -  - W / 荇
4 � -  �  � 8 � 

�ットنزッئ �S��
˝ 䇖㐛饟ꪫסך玮位כ塥车用
˝ キールֿ長 յׂ㱦定
インا碷ַデֿ⩝ױח ˝
˝ 끌劲・夌啶鵰義足┸用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

1449 � - 26

�ットنزッئ �S��

 - cm  - cm

 - cm  - cm

˝ 䇖㐛饟ꪫסך玮位כ塥车用
˝ 䧗股付ךサンダル׷下껫ֿ㷽け׾
˝ 끌劲・夌啶鵰義足┸用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث -  - W / 荇          

% � -  �  � 8 � 

ダイナミックنット 槀䓪榫 �D��
˝ 䇖㐛饟ꪫסך玮位כ塥车用
˝ 1S49׻り短めסキールךյ馐み鲭ֿ׊スムーث
˝ 䧗股付
˝ 끌劲・夌啶鵰義足┸用

製品番号 D

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長(R/R/R׳⻠؅）  73mm  76mm  79mm  82mm  85mm  88mm  90mm  92mm  94mm

重さ(アダプター扛）  _290g  _320g  _350g  _390g  _470g  _505g  _565g  _605g  _685g

⛮ꄆ⯆꡾ 125LH

荇  ベージュ(4)

ダイナミックنット 㝵䓪榫 �D��
˝ 1D10סスリムタイプ
˝ 㧅☔꫅׷幅ס狭ַ碾㚖꫅מ⪌りַ׌׷
˝ 䧗股付
˝ 끌劲・夌啶鵰義足┸用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث
% � - 

 - cm  - cm

製品番号 D

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  2mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm

㲔長(R/R/R׳⻠؅)  73mm  76mm  79mm  82mm  85mm  88mm  90mm

重さ(アダプター扛)  _285g  _290g  _345g  _375g  _435g  _495g  _540g

⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 125LH

荇 ベージュ

製品番号 S

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm

㲔長(R/R/R׳⻠؅)  70mm  73mm  76mm  79mm  82mm  85mm  88mm  90mm

重さ(アダプター扛)  _265g  _290g  _330g  _365g  _390g  _475g  _535g  _575g

⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 125LH

荇  ベージュ
ット SACH Goot = SoMiE AnkMe CusIion HeeM Gootنزッئ�

製品番号 S

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm

㲔長(R/R/R׳⻠؅）  73mm  76mm  79mm  82mm  85mm  88mm  90mm

重さ(アダプター扛）  _300g  _330g  _380g  _420g  _460g  _545g  _635g

⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 125LH

荇  ベージュ(4)
ット SACH Goot = SoMiE AnkMe CusIion HeeM Gootنزッئ�

㱭䡗用部品 㱭䡗用部品

㱭䡗用部品
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餉
鼧

餉
鼧

氦嫰品樑 R=M R=M R=M

免韬 アルِ チタン スチール

重さ  80g  70g  125g

ボルト 2D7=M10 2D7=M10 2D6=M10

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  125,H

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

R=M R=M/R=M

クシ٘ؾؤ ���3 ٤プٝート ئッنزット榫
2R54,2R31,2R8 用
フォームカバーמ䫘浓י׊✳用׌ױ׊ն
スナップ機啶׻מりյサッチフット׼־フォームカバー؅癨単מ浓聰ךき׌ױն

◫䬵鼧品
�D���D� ئッنزット榫ٍルトجット
氦嫰品番 D=M 2D7=M10 D=M D=M

㵚霄 2R54=M8
2R31=M8

2R54=M10
2R31=M10 2R8=M8 2R8=M10

セット内㳊  ⪟角穴付ボルト(チタン) ˟ ˟˟˟ 1
 䇖䈳ꄋ ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 1

 ⪟角穴付ボルト(スチール) ˟ ˟˟ 1
 䇖䈳ꄋ ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 1

3

3

3

┖鼧ٍルトのトルク⡁┉鈋

 足部サイث  釨定トルク
 =M8 י⪑  20 Nm

 =M10
 21 - 25cm ס㕙合  20 Nm
 26 - 30cm ס㕙合  30 Nm

氦嫰品樑 R=M R=M R=M

免韬 アルِ チタン スチール

重さ  70g  65g  115g

ボルト 2D7=M8 2D7=M8 2D6=M8

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ープラス؝٤ةライء �"��

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

1"30 � - 26

˝ ゴムバンパー؅⮵用ג׊多軸足部
˝ ソフトյハードסバンパーֿ付㷯
˝ 䧗股付

製品番号 A

モلリテؔ غーٝء   � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm

㲔長  85mm  86mm  87mm  88mm  89mm  90mm

重さ  _620g  _670g  _705g  _760g  _810g  _820g

⛮ꄆ⯆꡾  75LH 100LH

荇  ベージュ

ー �"��榫قムバ٤إ
ゴムバンパーはサイכث漲さיז׻מ品樑ֿ樟םり׌ױն

氦嫰品番 S98 S99 S100 S2 S15 S19

漲さ 標準 ソフト ハード 標準 ソフト ハード

㵚䑴サイث(cm)  24 - 25 26 - 29

◫䬵鼧品

4 - 25cm 6 - 29cm

◫䬵鼧品جット �"��榫
足部サイ؅ֽث鹟ׂצ ն׌ױりםכ部品ֿセットכゴムバンパー׾ם樟סさַն漲さד

氦嫰品番 2D3 2D4 内㳊

㵚䑴サイث(cm)  24 - 25  26 - 29

㱭䡗用部品

クシ٘ؾؤ ���3 ٤キャップ �"��榫
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

23�6 � 25

製品番号 R
㵚䑴サイث(cm)  , , , , ,  

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

ーذット榫ؓダプنزッئ ��3����3����3

ゴムバンパー 標準յソフトյハード ⺨1
エラスティックアッパージョイント ˟ ˟ 1
プレッシャープレート ˟ ˟˟˟˟˟˟ 1
ボルト ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 2
ワッシャー ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟1
ナット ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 1

�S��
�S��
�D��(⪒ئイث
յ�D��(�����DN
յ�S��� 榫
�1S66は1S49ס䄐냕18mmタイプ׌ךն

�D��(�����DN

�S���(�����DN
榫
�1S67は1S49ס䄐냕35mmタイプ׌ךն
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餉
鼧

餉
鼧

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

重さ(標準タイプס㕙合)�  _150g  _165g  _175g  _185g  _195g  _230g  _240g  _260g  _280g

荇  ベージュ(4)

䎬敯  標準(N), 幅狭(S)

◫䬵鼧品
ットシؘن �$� ル 
コネクションプレート付
標準כ幅狭2ס牊걉׼־鹟䥃יׂ׊ さַնד
䄐냕 標準(N)10mm
 幅狭(S)20mm

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 䎬敯
$ � -  �  /

�D�� كールイئ٤ートجット
氦嫰品番 D

セット内㳊 ⪒サイث用インサート4冻セット

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート嘅嶖榫

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート䆋於榫

֐ 鐧丝⺎耆מ癨ⶡך䣆 ֐鐧丝մ׈ールの漲ك

動きס大きַ駊䫘
㏐ֿ䐂׾׿׼ն 

トنخ
インサート؅䥁ַג敯䛜

ミؓؔظム
硯品侇ס敯䛜（⮣僿敯䛜）

╈爊䈱ס漲さ
癨単׼־位置ס׆
׆׾׌錃定㚺催מ
ն׾きךֿכ

ハーغ
調整ブロック؅䈱回鬇さג׎敯䛜

漲ַ駊䫘㏐

˝ 㷑㛙׵ך活動ֿ׾׌յזׂ׹ り塥きֿ╚ם亠מ
˝ ボールパッドֿ⯥亠׫鬇ֿりյスムーםث体重燯動؅サポート
˝ 多軸ס動き׻מりյ┘整饟ꪫ׵ך㱦定י׊饟ꪫמフィット

˝ ヒールס漲さ調整ֿ癨単
˝ 馐み鲭ֿ׊帐־׼
˝ 低䈂ך軽量

ャストの啶鵰ةؓ

䫘⺬鼧ストラップ

䫘⺬鼧
アジャストס重䑏

ءース٬スプリ٤ي
䍚⴫プラスチック製

ؓダプذープٝート
アルミ製



ٍールقッغ
帐ם־׼動きכクッション性

غールバ٤ك♀ثローي

イئ٤ート♀鐧丝ブロック
漲さ調整ֿ癨単



غッقールك
帐ם־׼動きכクッション性












Q�67⹆拨

Q�67⹆拨

足
部

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯

. � -  �  � 1 �  /

1M10 アジャストמは2C1 フットシェル(コネクションプレート付)յSL=SPECTRA-
SOCK-7 スペクトラソックֿ付㷯׌ױ׊նׇ嫰乃ס꤀מはフットシェルס䎬敯؅鹟
䥃יׂ׊ さַնד

 - cm  - cm
 - cm

͠80kg

製品番号 M

モلリテؔ غーٝء   � 

䄐냕  mm, mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長 �  64mm  66mm  71mm  71mm  75mm  77mm  82mm  82mm  82mm

重さ(フットシェル扛)  _255g  _320g  _385g  _465g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  �0LH  100LH  125LH

荇  ベージュ(4)
�荷重׾׻מヒールパッドס圧竊⮆׋־׼؅ֵめ縒䜡ג׊長さ

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜

ثイئ       リーإテ؜  22 - 23cm  24 - 25cm  26 - 27cm  28 - 30cm

1  52kg ךױ  58kg ךױ  72kg ךױ  77kg ךױ

2  53 - 68kg  59 - 76kg  73 - 95kg  78 - 100kg

3  69 - 80kg  77 - 100kg  96 - 125kg  101 - 125kg

㱭䡗用部品

ャストةؓ
� 㛙׵ך塥׌׷׀  ַ ⛥孨Ⳃٗーاー榫餉鼧 �

�.��

�幅狭タイプס㕙合յ硜30g軽 ն׌ױりםׂ

・幅狭タイプは22cm - 26cmךױ

㱭䡗用部品




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餉
鼧

餉
鼧

テリنخ٤؛ト(,�

� MG1-2⺸ׄ餉鼧の二ַ׊ス٤ذダーغ �

˝ 二釨⮉断ס׫鹟䥃罈מ
˝ カーボンガラス笉禴ם׊ךりֿ荁ַスプリング

˝ MG1-2ס低活動ユーاーמ僃鸵
˝ 䧗股付

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث(幅狭)  22cm  23cm  -  -  -  -  -  -  -

サイث(標準)  -  -  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

荇  ベージュ(4)

䎬敯  標準(N), 幅狭(S)

◫䬵鼧品
ットシؘن ��$� ル 
コネクションキャップ付  Q�⹆拨
䄐냕   硜10mm

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 䎬敯
$ � -  �  /

⛮ꄆ ثイئ               cm cm cm cm cm cm cm cm cm

kg ךױ        - -

 - kg         

 - kg         

 - kg - -       

 - kg - -       

 - kg  -  -  -  -     

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜

Ӗ 幅狭フットシェルסみ  Ӗ 標準フットシェルסみ

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ   �  

䄐냕  mm

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

㲔長  mm  mm  mm  mm  mm

重さ(フットシェル⻠׳)  g  g  g  g  g  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

1C11 テリオンソフトמはյ2C12 フットシェル(コネクションキャップյフォーム
インサート付㷯)յSL=SPECTRA-SOCK-2-7 スペクトラソック ショートגױは
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソック(29-30cmס㕙合)ֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇
$ � - 5 �  � 1 � 

͠100kg
 - cm

͠150kg
 - cm

͠175kg
 - 30cm

㱭䡗用部品

نؚ ームイئ٤ート
フットシェルס⯥足部מフォームインサートֿ
内蔵ն本体スプリング؅䨯⪌׾׌ն





نؚ ームيース
駊׼־⯥足部ךױ伸׾צフォーム
刎ַ־׼駊䫘㏐כ体重燯動
体重יז׻מ漲さסカテゴリー؅鹟䥃

鬭ꄈ⛥䈂
低活動ユーاーֿ✳ַַ׌׷軽さ
クリアランスֿ㵼ַם亠׵מ㵚䑴

نラスؒءーٍ٤؜ イバースプリء٤
カーボンכガラス笉禴؅✳用
䍚䈱כ帐ם־׼動きֿ踄合
⯥足部ךױ刎־ׂ׼ ׾ם׊

テリنخ٤؛トの啶鵰(㓹儖啶鵰כ��$�ע⺱喋


䧗罅♀
フォームインサート׻מりカーボン足部
䧗股؅㲔杯׵ך
䧗⩝־ז׊ךױり荷重ךき׾啶鵰

�$��

㱭䡗用部品












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餉
鼧

餉
鼧

͠75kg
 - cm

͠100kg
 - cm

͠125kg
 - cm

1C10テリオンמはյ2C12フットシェル(コネクションキャップյフォームインサート
付㷯)յSL=SPECTRA-SOCK-2-7スペクトラソック ショートֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇

$ � 3 4 �  � 1 � 

テリ٤؛
� 䧗罅♀の⛥䈂؜ーٍن٤ット �

˝ 二釨⮉断ס鹟䥃罈מ
˝ 㱦定性כ塥き׌׷さס┸亠؅㲔杯

˝ 1C11׻り⹚氦ⱱ׷漲さ؅姲め׾亠מ
˝ 単軸յSACH足ユーاーס׫二ַ׊䬠勅י׊כ

نؚ ームيース
刎ַ־׼駊䫘㏐  
フットシェル内ס狯颯מ澬㲔מ固定  
遊ꪫמ帐り止め付

نؚ ームيース
刎ַ־׼駊䫘㏐  
フットシェル内ס狯颯מ澬㲔מ固定  
遊ꪫמ帐り止め付







鬭ꄈمラミッؓغダプذー
アルミニウムך軽量
䄅⺓מ䫶みַ׌׷⭲み付

スプリットトؗ♀؜ーٍ٤スプリء٤
幅ֵֿり㱦定性ֿ냕ַ
カーボン׾׻מエネル؟ー蠷犉
┘整饟ꪫמ㵚䑴

䧗罅♀
フットシェル内蔵סフォーム
インサート׻מり䧗股؅㲔杯

.1鼧نؚגצ⛈ךױ ーム
アーチ付ך帐ם־׼馐み鲭׊
⯥足部סフォームインサートמⱱ׾ֻ⚥؅

テリ٤؛の啶鵰

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ   �  

䄐냕  mm

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

㲔長  mm  mm  mm

重さ(フットシェル⻠׳)  g  g  g  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

㱭䡗用部品

Ӗ 幅狭フットシェルסみ  Ӗ 標準フットシェルסみ

 体重      サイث cm cm cm cm cm cm cm

kgךױ       

 - kg - -     

 - kg  -  -  -  -   

(׌ױַי׿カテゴリーֿ䧗定さיז׻מثサイ)リー辐إテ؜

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)  22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 29, 30

荇  ベージュ(4)

䎬敯�  標準(N),幅狭(S)
�22cm,23cmは幅狭(S)סみյ24cm♓上は標準(N)סみ

◫䬵鼧品

クシ٘ؾؤ ��$� ٤キャップ 
ピラミッドֿ狯⭳ג׾׌めյアライメント調整ֿ㳊佄םキャップ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 䎬敯

$ � 3  �  /

ットシؘن ��$� ル 
Q�30⹆拨

�$��

㱭䡗用部品














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餉
鼧

餉
鼧

ダイナミックモーシ٘ ٤
� S㰄スプリךء٤スムーםث塥车 �

製品番号 D

モلリテؔ غーٝء   � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  75mm  78mm  81mm  84mm  86mm  90mm  92mm  93mm  95mm

重さ  _340g  _435g  _510g  _545g  _630g  _645g  _670g  _730g  _755g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  75LH  100LH

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品

クシ٘ؾؤ ��$����$� ٤プٝート
フォームカバーמ䫘浓י׊✳用יׂ׊ さַնד

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � -  �  � 
$ � -  �  � 

製品番号 C C

䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)�   -  
  - 
  - 
  - 

荇  ベージュ(4)







ダイナミックモーシ٘٤の啶鵰

S㰄㑔䍚⴫プラスزック製スプリء٤
駊䫘㏐侇מ轿䱡؅稷⽰յם׊り׼ֿם体重؅⯥足部׾ֻ⚥מ

⛈竊䓪のֵنؚ׾ ーム
S㰄スプリングס動き׻؅り帐׾׌מ־׼

攐墤�Dؾット
⯥足部מ体重־؅けךֿכ׆׾きյ鷛耽注ס׫燯车ֿ帐־׼

⹦㛙ؾؤ׾׀ך׊クシ٘ ٤プٝート
フォームカバーס׫䫘禈ֿ㳊佄

䧗罅
サンダルյ蔈㷽յ下껫؅לם㷽 ׾きךֿכ׆ׂ

$

$

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث -  - / 荇
% � -  �  � � 

 - cm  - cm

㱭䡗用部品

˝ 㷑㛙ׂ׻׵ך 塥ֿׂ յ䇖㐛饟ꪫסך✳用ֿ多ַ亠מ
˝ 䧗股付ךサンダル׷下껫ֿ㷽け׾
˝ ⯥足部3סDネットךյךױ⩝ױח体重ֿ־け׾׿׼

�D��

�1D3521מcmは㰆㏇׎ױ׊؆ն2C10ֿ☽製品סכ⪦通パーツג׾ֵךめյ㵚䑴サイث
ն׌ױַי׿21cmֿ鋗鬼さמ












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餉
鼧

餉
鼧 

6

☔⛮餉鼧の啶鵰؅⫋杯ג׊Ⳃ׀
足꞊疐ג⛍מ⺎動性؅⫋杯ךכ׆׾׌յ㷑㛙׷⭲⭱ס斜
ꪫמ㵚䑴ն㷑㛙׵ך㱦定ג׊塥车ֿ⺎能מ
˓ذ٤ؓダプذز
軽量⴫؅㲔杯כ縨╦性ג׿⨣
宾水ךױOKյ䪶水嶥付

ءーススプリ٤ي
⯥足部כ駊סスプリングםח؅ յׁ⢸䉓ם足䈓ס
㎻馐ס׍ױ䎬敯؅⫋杯

䄅⺓㏯辅の⹦ג׿塥车
㵚䑴מ靷荷םյ大きךカーボンプレートס部⮆は3冻⩝ױח

�冻のكールスプリء٤
訄めסカーボンプレート؅重ךכ׆׾נյ⨣ג׿クッション性
؅榟み⭳׊յ断端ס׫轿䱡؅䤰ֻ׾

�冻の⯥餉鼧スプリء٤
カーボンס⹚氦ⱱך塥车╈ס⯥亠燯動؅助けյמ־׷ם׊動ׂ
長侇ꝴ塥车׵י׊檄מׂ׿ ַ錃銶

トライؓスの啶鵰

トライؓス
� 饥מֹ׻׾נ哧 � 鬭ꄈ؜ーٍن٤ット �

製品番号 C-

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

重さ  _130g  _145g  _155g  _175g  _185g  _205g  _210g  _240g  _245g  _260g

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品
ットシؘن ���$� ル
コネクションプレート付
䄐냕 標準10mm

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇

$� � -  � 

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート

˝ 㷑㛙ׂ׻׵ך 塥 亠ׂמ
˝ 軽量ך饥םֹ׻׾נ塥车
˝ 宾水׷㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�(本体סみ)

˝ 檄מׂ׿ 断ׂ端ס׫轿䱡ֿ㵼ַם
˝ ┘整饟ꪫ׵ך足䈓ֿ־ז׊り饟ꪫמフィット

Q�⹆拨

カテゴリー辐(カテゴリーיז׻מ体重⯆꡾は樟םり׌ױ)

⛮ꄆ ثイئ                21 - 22cm  23 - 24cm  25 - 26cm  27 - 28cm  29 - 30cm

 60kgךױ      -  -  -

 61 - 80kg          -

 81 - 95kg  -        

 96 - 110kg  -  -      

 111 - 125kg  -  -  -    

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇
$� � -  �  � 1 � 

1C30-1 トライアスמは 2C3-1 フットシェル(コネクションプレート付)յ
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソックֿ⻠׌ױ׿ױն

製品番号 C-

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長�  100mm  104mm  106mm  106mm  113mm  113mm  122mm  124mm  126mm  126mm

重さ(フットシェル扛)  _234g  _235g  _267g  _268g  _345g  _346g  _394g  _396g  _432g  _435g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ �0LH 95LH 110LH 125LH

荇  ベージュ(4)

͠ kg
 - cm

͠ kg
 - cm

͠ kg
  - cm

 - cm

㱭䡗用部品

�$����



㱭䡗用部品

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն















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餉
鼧

餉
鼧

Cؚؗ ーク
זׂ׹ � � 餉鼧׾禈ׄ׿׈㵚䑴 Ꝏ䇗䚁ךױ׀企塥׼־׽

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

重さ  _185g  _200g  _215g  _225g  _250g  _265g  _290g

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品

ットシؘن �$� ル
コネクションプレート付

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � -  � 

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)  23 - 25  26 - 28  29 - 30

荇  ベージュ(4)

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート
2C4フットシェル用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇

$ � -  �  � 

㱭䡗用部品

זׂ׹ ˝ り塥き׼־企塥きךױ㵚䑴
˝ 骰体⪒体מ靷䥵ס㵼ַם塥车؅㲔杯
˝ 銶畀׊㶽 さׂג׿⺨啶䡗パーツס帐ם־׼動き

˝ ゴルフ׷ハイキングסלם軽ַレクリエーション׵מ㵚䑴
˝ 膝継手סכ注性ֿ荁ַ

足
部

1C40 Cウォークמは2C4 フットシェル(コネクションプレート付)ֿ⻠׌ױ׿ױն
啶鵰上յ動きס㟷げ׾םמ⺎能性ֵֿג׾めյスペクトラソックは⻠׎ױ׿ױ؆ն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث -  - P / 荇

$4 � -  �  � 1 � 

製品番号 C

モلリテؔ غーٝء   � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  89mm  89mm  99mm  99mm  99mm  105mm  105mm

重さ(フットシェル扛)  _405g  _420g  _480g  _490g  _505g  _605g  _630g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  75LH  100LH

荇  ベージュ(4)

 - cm - cm

㱭䡗用部品

 

$スプリ؜)ء٤ーٍ٤製

駊䫘㏐侇מ轿䱡؅⻸⹜׾׌機能כյ回旋מ㵚䑴׾׌機能׾ֻ⤓נ⪵؅כ
スプリングは㚺䎬יז׻מכ׆׾׌յ㲔꤀ס足꞊疐ס䈓羜屈ס機能؅⫋杯׾׌

⯆䐒リ0)ء٤ˑリء٤

Cスプリング؅Ⲗ冽氳מ⯆䐒מ⪧כ׾׌յ内㛙⹚ס動き׵榟み⭳׌

צׂ׈
Cスプリングס動き؅⯆䐒׊յⱱ؅⯥亠׾ֻ⚥מ
クッション性ֵ׵りյ帐מ־׼動ׂ

Cؚؗークの啶鵰


ーٍ٤製؜)ءーススプリ٤ي
玮耽注׼־鷛耽注ס׫調⽰ג׿כס塥车ג׌➢؅めמյ
䄅⺓斻玮ג׊䎬敯׾ַי׊؅

�$��












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餉
鼧

餉
鼧

؛ٝذ
� 餉鼧غ٤ダーذスםגットーٍックの二؛ �

זׂ׹ ˝ り塥き׼־企塥きךױ鷿⽰䚉ַֿם
˝ スポーツ磬꽦縖׵硯䐂ס⹚氦
˝ 宾水׷㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�(本体סみ)

˝ 㷑㛙ס┘整饟ꪫמ㵚䑴
˝ サンダル׷뢙稇付きס꫅؅㷽け׾

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ  � 

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

㲔長(幅狭フットシェルס㕙合)  mm  mm  mm  mm  -  -  -  -  -

㲔長(標準フットシェルס㕙合)  -  -  mm  mm  mm  mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  g  g  g  g  -  -  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  g  g  g  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH  LH  LH

1C50タレオמはC15フットシェル(コネクションプレート付)յSL=SPECTRA-SOCK-
スペクトラソックכFヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث ː リーإテ؜ ː P / 荇 䎬敯

1$50 � 3 24 ː 5 ː մ1 � 4 /

・カテゴリーյ専用部品は1C58タレオサイドフレックス׌ך׋⺱כն44ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

͠ 100kg
 - cm

͠ 115kg
cm

͠ 150kg
 - cm

͠kg
cm

͠ 130kg
cm

㱭䡗用部品

LP ؛ٝذ
� מ亠׾׿׼の뇂ⱱ؅スًースの꡾؛ٝذ �

˝ 1C50 タレオס機能ױױסא؅ロープロタイプמ
˝ 大きם⺎動㓊؅㲔杯׾׌カーブドアダプター
˝ 駊ס漲さ؅調整⺎能(3牊)

˝ 宾水׷㖲水ךױ㵚䑴׾׌防水 �
˝ フットシェルמ䪶水穴յアダプターמ䪶水嶥付き
˝ 䧗股付き

㱭䡗用部品
1C53タレオLPמは 2C15フットシェル(コネクションプレート付)յSL=SPECTRA-
SOCK-7 スペクトラソック(Q�67⹆拨)2כF50ヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品樑(嫰乃侇ס辐鋗❆)

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث ː リーإテ؜ ː P / 荇 䎬敯

1$53 � 3 24 ː 5 ː մ1 � 4 /

・カテゴリーյ専用部品は1C58タレオサイドフレックス׌ך׋⺱כն44ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

͠ 100kg
 - cm

͠ 115kg
cm

͠ 150kg
 - cm

͠kg
cm

͠ 130kg
cm

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ  � 

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm
㲔長(幅狭フットシェルס㕙合)  mm  mm  mm  mm  -  -  -  -  -
㲔長(標準フットシェルס㕙合)  -  -  mm  mm  mm
重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  g  g  g  g  -  -  -  -  -
重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  g  g  g  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH  LH  LH





6



7

�冻啶鵰
刎־ׂ׼ 帐ם־׼動きכ軽ם־׷⹚氦؅┸玮׾׌デュアルスプリングն

7

ーذ٤ؓダプذز
スリム䎬敯յボルトカバー付(䏲ꪫ)

⯥餉鼧スプリء٤
2冻ס⯥足部スプリングֿ萴䇕樟׾ם䎬敯ךכ׆׾ַי׊؅յ帐ם־׼動き؅⺎能׾׌מն

攐墤䫘禈
3冻סスプリング؅攐墤笉禴כウレタンך䫘浓նボルトַם؂✳؅ն

の啶鵰؛ٝذ

ءーススプリ٤ي
ն־׼体重燯動ֿ帐ךױりյ僃䏲׻מ長ַベーススプリングךױ⩝ױח

ールكリーن
ヒールは☽סスプリングמ䇕岹さ׍׿大きם⺎動㓊؅䧏חն
動きは⺱卲סヒールウェッジ(3牊)ך調整׾׌ն㳊佄מ交換⺎能ն

6

スプリットトؗ
䧗股ֵりն嘦亠⺸׵מ大きׂ 動きյ┘整饟ꪫמ㵚䑴ն

�$�� �$��

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն










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餉
鼧

餉
鼧

ؓ ؛ٝذ ャストة
نؒ؛ٝذ � ミリーמ䄐냕鐧丝嚀耆♀ֿ׀♧ꝴ⪌׽ �

˝ 䄐냕調整幅は0mm70֐mmך扛壿꣪調整⺎能
˝ 駊ס漲さ؅付㷯סウェッジ(3牊)ך調整⺎能
˝ 鹟׾׬ フットシェル
   （ノーマルגױはローカット؅־׿׍ַס鹟䥃）

˝ ベースはタレオLPך帐ם־׼動きは⢸㏇
˝ 宾水׷㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�(本体סみ)

1C56タレオ アジャストמは2C8גױは2C15-Lフットシェル(2C8はコネクションプ
レート付)յSL=SPECTRA-SOCK-7スペクトラソック2כF50ヒールウェッジֿ⻠׿ױ
ն׌ױ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث ː リーإテ؜ ː P / 荇 / 䎬敯

1$56 � 3 25 ː 2 ː1 � 4 �

1$56 � 3  ː 2 ː1 � 4 � /�-

㱭䡗用部品

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ  � 

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

㲔長(2C8ס㕙合)  mm  mm  mm

重さ(Cס㕙合)  g  g  g  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

�$��

 ͠100kg
-cm

 ͠115kg
-cm

 ͠88kg
22cm

サイث体重

リー辐إテ؜
活動䈱ֿ냕めס㕙合は１ח大きַカテゴリー؅鹟䥃יׂ׊ さַնד

空氫 2C8 ノーマル/標準(22-28cm)
S-L 2C15-L ローカット/幅狭(22-23cm)
N-L 2C15-L ローカット/標準(24-26cm)

氦嫰品番 F=- F=- F=-

㵚䑴サイث(cm)  -   -   - 30 

ールؘؗك ��'� ッة(�牊جット


製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm

荇  ベージュ(4)

製品番号 C-L

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品
ットシؘن �$� ル
コネクションプレート付

ットシؘن -���$� ル
䎬敯
幅狭S-L(22-23cm)
標準N-L(24-26cm)

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � 3  � 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 / 䎬敯

$ � 3  �  � /�-

䎬敯

 cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

 kgךױ      ˑ ˑ

 -  kg      ˑ ˑ

 -  kg       

 -  kg       

 -  kg       

 -  kg ˑ      

 -  kg ˑ ˑ ˑ    

㱭䡗用部品

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն



43 Ottobock | 義足総合カタログ 2024

足部 足部

Ottobock | 義足総合カタログ 2024 44

餉
鼧

餉
鼧

製品番号 C15

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث(幅狭)  22cm  23cm  24cm  25cm  -  -  -  -  -

サイث(標準)  -  -  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

荇  ベージュ(4)

䎬敯  標準(N), 幅狭(S)

◫䬵鼧品

نؒ؛ٝذ ミリーの؜テإリー辐

Ӗ幅狭フットシェルסみ  Ӗ┸亠鹟䥃⺎能   Ӗ標準フットシェルסみ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 䎬敯
$ � -  �  /

氦嫰品番 F=- F=- F=-

㵚䑴サイث(cm)  -   -   - 30 

ールؘؗك ��'� ッة(�牊جット


نٝغイئ ؛ٝذ ックス
� ┘丝㏐ךの塥车آخכットの䒍鸵䓪؅ꄆ釱׾׿׈亠מ �

˝ 饟ꪫ鸵䑴ユニット׾׻מ傾きס׫㵚䑴

˝ 回内㛙⺎動㓊 o10䈱
˝ 宾水׷㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�(本体סみ)

˝ フットシェルמ䪶水穴付き
˝ 䧗股付き

㱭䡗用部品
1C58タレオ サイドフレックスמは2C15フットシェル(コネクションプレート付)յ
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソック2כF50ヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث ː リーإテ؜ ː P / 荇 䎬敯

1$5� � 3 24 ː 5 ː մ1 � 4 /

͠ 100kg
 - cm

͠ 115kg
cm

͠ 150kg
 - cm

͠kg
cm

͠ 130kg
cm

˝ ベースは1C53タレオLP
˝ 駊ס漲さ؅調整⺎能(3牊)

製品樑⺘ C

モلリテؔ ーٝءーغ  � 

サイث  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

㲔長(幅狭フットシェルס㕙合)  mm  mm  mm  -  -  -  -  -

㲔長(標準フットシェルס㕙合)  -  -  mm  mm  mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)   g  g  g  760g  -  -  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  740g  780g  790g  810g  850g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH  LH

饟ꪫ鸵䑴ٗニット

⸬重ם㳡ꝥ׻מりյ内部パーツ
؅保護

内蔵ס軸ֿ回鬇׻מכ׆׾׌りյ
10䈱ס動き؅⺎能׾׌כ

䄅⺓סバンパーֿ⺎動侇ס動き
؅帐מ־׼

饟ꪫ鸵䑴ٗニットの⫂鼧啶鵰

饟ꪫ鸵䑴ٗニット

+10n

-10n
0n 20n

�$��

ットシؘن ��$� ル
コネクションプレート付
標準כ幅狭2ס牊걉׼־鹟䥃יׂ׊ さַնד
䄐냕 標準(N)10mm
   幅狭(S)15mm

 体重      サイث cm cm cm cm cm cm cm cm cm

kg ךױ 1 1 1 1 1
 - kg 2 2 2 2 2
 - kg 3 3 3 3 3 3 3
 - kg 4 4 4 4 4 4 4 4 4
 - kg 5 5 5 5 5 5 5 5 5
 - 100kg 6 6 6 6 6 6 6 6
 - kg 7 7 7 7 7 7
 - kg 8 8 8 8 8

 - kg 9 9 9 9

活動䈱ֿ냕めס㕙合は1ח大きַカテゴリー؅鹟䥃יׂ׊ さַնד

・1C58מカテゴリー9はֵり׎ױ؆ն
・1C50,1C53,1C58用סカテゴリー辐׌ךն

㱭䡗用部品

� 洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն
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餉
鼧

餉
鼧

トリトن٤ット
� 榟孨疗㍱׵孨Ⳃٝيル׵⯆꡾ם׊  ַ�

˝ 仼常榟活׼־スポーツךױյ㵚䑴׾׌オールラウンダー
˝ カーボンם׊סりך帐ם־׼塥车
˝ スプリットトウך┘整饟ꪫמフィット

⹜轿䱡؅⻸ךクッション性ג׿⨣ ˝
˝ ワンタッチסウェッジ䨯⪌ך駊ס漲さ㚺催ֿ⺎能
˝ 䧗股付

◫䬵鼧品
ットシؘن �$� ル
コネクションプレート付
標準כ幅狭2ס牊걉׼־鹟䥃יׂ׊ さַնד

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇 䎬敯
$ � -  �  4

氦嫰品番 F=- F=- F=- F=- 2F60=29-30

㵚䑴サイث(cm)   -    -    -   27 - 28  29 - 30 

ールؘؗك ��'� ッة

製品番号 C6

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث(幅狭)  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  -  -  -

サイث(標準)  -  -  -  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

荇  ベージュ(4)

䎬敯  標準(N),幅狭(S)

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート 嘅嶖榫

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート 䆋於榫

氫荇յ랬荇ウェッジס
セット鞄㚞








ؓダプذー
軽量アルミニウム製

⯥餉鼧؜ーٍ٤スプリء٤
スプリットトウ付きךյ┘整饟ꪫמフィット
⸁み׾ֵסカーボンך体重؅䶹ֻյ大きם⹚氦ⱱך
⯥鶟؅サポート

䧗罅♀ي׀ーススプリء٤
䍚⴫プラスチック製ך䧗股؅㲔杯
スプリットֿ⪌ךכ׆׾ַיזյ動き׵㟷げַם

ء٤トスプリ٤ْزッذؓ
足部䏲亠׼־╈㜆ךױカーボンスプリング؅プラス
յ㱦定性ֿ⺸上ךכ׆׾׌

ءールスプリ٤ك
ショック⻸⹜機能ג׿⨣
体重ס帐ם־׼⯥亠燯動׵サポート׾׌

トリトن٤ットの啶鵰

ールؘؗك ッة
付㷯סヒールウェッジ؅䨯⪌ד׾׌けךյ
3壿꣪ס漲さ調整ֿ⺎能

ؘؗ ッةの✳榫泘㱦

ソフト ウェッジ׊ם
ミディアム 氫荇ウェッジ؅䨯⪌
ハード 랬荇ウェッジ؅䨯⪌

Q�67⹆拨

Q�67⹆拨

1C60 トリトンフットמは2C6フットシェル(コネクションプレート付)յSL=SPECTRA-
SOCK-7 スペクトラソック2כF60 ヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯
$ � 3  �  � 1 �  /

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ  � 

䄐냕  mm,mm

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  134mm  135mm  136mm  144mm  147mm  149mm  158mm  159mm  172mm  174mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  _490g  _500g  _565g  _590g  _650g  _660g  _720g  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  -  _600g  _660g  _680g  _730g  _750g  _810g  _840g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(MG3の㕙⺬
  100LH  150LH

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(MG4の㕙⺬
  100LH  125LH

͠ kg
1 - 24cm

͠ kg
5 - 30cm

͠ kg
5 - 30cm

㱭䡗用部品

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜
⛮ꄆ            մմئイث cm cm cm cm cm cm cm cm cm cm

kg ךױ              -  -  -  -

 - kg                    

 - kg                    

 - kg  -  -  -  -            

 - kg  -  -  -  -            

Ӗ 幅狭フットシェルסみ  Ӗ ┸亠鹟䥃⺎能  Ӗ 標準フットシェルסみ

�$��

䄐냕 標準(N)10mm
   幅狭(S)5mm

㱭䡗用部品












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餉
鼧

餉
鼧

トリト٤ VS/トリト٤ ハーモニー
� トリトמ٤催מ嚀耆؅プラス �

$ トリト٤ VS
トーション・ショックアブソーバー機能؅姲め׾亠מ

ーذ٤製ؓダプذز

㑈泡�NNのシ٘ ックؓブخーバー
o�nのトーシ٘ ٤ؓダプذー

㑈泡�NNのシ٘ ックؓブخーバー
o�nのトーシ٘ ٤ؓダプذー
ハーモニーバキューム
ファンクショナルリング׾׌䏔Ⱏ؅סח3ס

$ トリト٤ ハーモニー
1C61ס機能מ加ֻハーモニーס懸垂性؅姲め׾亠מ

˝ カーボンם׊סりמバンパーס動きֿ加؂りյ催מ帐־׼
⹜⻸׵轿䱡ם大きךクッション性ג׿⨣ ˝
˝ スプリット トウך┘整饟ꪫמフィット

˝ ワンタッチסウェッジ䨯⪌ך駊ס漲さ㚺催ֿ⺎能
䧗股付׵׼הל ˝

トリト٤VS�$��の㓹儖啶鵰מトーシ٘ ٤٬シ٘ ックؓブخーバー嚀耆؅プラス
トリト٤ ハーモニー�$��の㓹儖啶鵰מトーシ٘ ٤٬シ٘ ックؓブخーバー٬ハーモニーَ٤プの嚀耆؅プラス

◫䬵鼧品

نؒ ����9 ٤クシ٘ ナルリء٤ �$��榫
نؒ ����9 ٤クシ٘ ナルリء٤ �$��榫

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = カテゴリー
9 � 
9 � 

⛮ꄆ(kg)  -   -   -   -   -   -   -   -   -   - 

リーإテ؜    1  2  3  4  5  6      

・フットシェルֽצ׻ヒールウェッジס鎋碷は46ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

⛮ꄆ     ئイث cm cm cm cm cm cm cm cm cm cm

 - kg - - - -

 - kg  -  -  -  -  -  - - - - -

 - kg   -    -    -    -    -    -    -    -    -    - 

 - kg   -    -    -    -    -    -    -    -    -    - 

 - kg   -    -    -    -    -    -    -    -    -    - 

 - kg   -    -    -    -    -    -    -    -    -    - 

 - kg - - - -   -    -    -    -    -    - 

 - kg - - - -   -    -    -    -    -    - 

 - kg - - - -   -    -    -    -    -    - 

 - kg - - - -   -    -    -    -    -    - 

・・・・・・・・・・・・・・・  攐嫰品  ・・・・・・・・・・・・・・・・・

Ӗ 幅狭フットシェルסみ  Ӗ ┸亠鹟䥃⺎能  Ӗ 標準フットシェルסみ

1C61トリトン VS1כC62トリトン ハーモニーמは2C6 フットシェルյ
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソック(Q�67⹆拨)2כF60ヒール
ウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

͠ kg
1 - 24cm

͠ kg
5 - 30cm

͠ kg
5 - 30cm

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯
$ � -  � � � 1 �  /
$ � 3  � � � 1 �  /

製品番号 C/C

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

䄐냕  mm, mm

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  181mm  182mm  184mm  191mm  193mm  195mm  199mm  201mm  207mm  209mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  _790g  _800g  _860g  _890g  _940g  _960g  _1020g  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  -  _900g  _950g  _980g  _1030g  _1050g  _1110g  _1140g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(MG3ס㕙⺬
  100LH  150LH

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(MG4ס㕙⺬
  100LH  125LH

C C

㱭䡗用部品

C

㱭䡗用部品

�$����$�� 

カテゴリー辐(カテゴリーיז׻מ体重⯆꡾は樟םり׌ױ)
カテゴリーס釤亠(カーボン - ファンクショナルリング)
















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餉
鼧

餉
鼧

トリト٤ -1
� スًースの꡾׾׿׼亠׵מトリト٤の뇂ⱱ؅ �

�フットシェルは鸵㲏交換ֿ䑒釐׌ךն

ؓダプذー
チタン製アダプター
縨水性僗り

⯥餉鼧؜ーٍ٤スプリء٤
スプリットトウך┘整饟ꪫמ㵚䑴
⸁ַカーボンךյ大きם轿䱡מ縨ֻ׾

ءールスプリ٤ك
2冻סカーボンスプリング؅V㰄מ鿥置
駊䫘㏐侇ג׿⨣סショック⻸⹜כյ⯥足部ס׫
帐ם־׼体重燯動؅サポート׾׌

䧗罅♀ي׀ーススプリء٤
䍚⴫プラスチックך䧗股؅㲔杯
サンダル؅לם㷽 能⺎ֿכ׆ׂ

ールؘؗك ッة
付㷯סヒールウェッジ؅䨯⪌ד׾׌け3ך壿꣪ס
漲さ調整ֿ⺎能



6

トリト٤ -1の啶鵰

⛥䈂錃銶
スペースס꡾׾׿׼亠׵ך✳用ךき׾⺎能性大

トリト٤ HD  縨ː姡䓪のֵ׾トリトن٤ットː �$��
˝ 本体ס啶鵰は1C60מױױסאյチタンアダプター؅䫑用
˝ 縨水性ֵֿג׾めյ水㕙ך仕◄؅さ׾׿亠׷յ飮⽏ך宾׷䃷מ车׾׿־亠לםյ

✳用㕙䢥؅妳׍׎מ✳ 能⺎ֿכ׆ֹ
�フットシェルは縨水性ךはֵり׎ױ؆ն鸵㲏交換ֿ䑒釐׌ךն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯
$ � 3  �  � 1 �  /

٬カテゴリーյ専用部品は1C60トリトンフット׌ך׋⺱כն46ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

䄐냕  mm, mm

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  134mm  135mm  136mm  144mm  147mm  149mm  158mm  159mm  172mm  174mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  _565g  _575g  _640g  _665g  _725g  _735g  _795g  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  -  _675g  _735g  _755g  _805g  _825g  _885g  _915g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  100LH  150LH

㱭䡗用部品

1C トリトン LPמは2C6フットシェル(コネクションプレート付)յSL=SPECTRA-
SOCK- スペクトラソック2כF60 ヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯
$ � -  �  � 1 �  4

・カテゴリーյ専用部品は1C60トリトンフット׌ך׋⺱כն46ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

͠ kg
1 - 24cm

͠ kg
5 - 30cm

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

䄐냕  mm, mm

サイث  21cm  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長�  53mm  53mm  53mm  60mm  61mm  63mm  67mm  67mm  70mm  73mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  _435g  _450g  _520g  _550g  _600g  _615g  _665g  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  -  _560g  _610g  _635g  _675g  _700g  _820g  _855g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  100LH  150LH
�荷重׾׻מ駊؂גסみ؅◀め縒䜡ג׊長さ

㱭䡗用部品

トリトئ ٤イٝنغックス  ㍑ː⫂㛙o10䈱の⺎Ⳃ㓊؅㲔杯ː �$��

製品番号 C

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長(幅狭フットシェルס㕙合)  75mm  76mm  81mm  86mm  -  -  -

㲔長(標準フットシェルס㕙合)  -  -  82mm  84mm  86mm  90mm  93mm  96mm

重さ(幅狭フットシェルס㕙合)  _620g  _690g  _720g  _770g  _785g  _835g  -  -  -

重さ(標準フットシェルס㕙合)  -  -  _730g  _780g  _805g  _845g  _870g  _990g  _1025g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  100LH  125LH

㱭䡗用部品

͠ kg
1 - 24cm

͠ kg
5 - 30cm

˝ 饟ꪫ鸵䑴ユニット(Q�43)׾׻מ傾きס׫㵚䑴
˝ ベースは1C63トリトン LPն
˝ 饟ꪫכ義足ס傾きֿ⻸⹜さ׿յソケットס䎎גりֿソフト׾םמն
˝ 饟ꪫס傾きמ渆侇מ㵚䑴ג׾׌め┘整㏐׵ךブレמ׍塥け׾ն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇 䎬敯
$ � 3  �  � 1 �  /

٬カテゴリーյ専用部品は1C60トリトンフット׌ך׋⺱כն46ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ
ն؆׎ױカテゴリー5はֵりמ1C68׊דג٬

͠ kg
1 - 24cm

͠ kg
5 - 30cm

˝ 長断端ס亠׷յ水㕙ך活動さ׾׿亠׾ֻ✳׵מ
˝ 仼常榟活׼־颦车ךױ㵚䑴
˝ チタンアダプターס䫑用׻מりյ縨水性僗り�

⹜⻸׵轿䱡ם大きךクッション性ג׿⨣ ˝
˝ ワンタッチסウェッジ䨯⪌ך駊ס漲さ㚺催ֿ⺎能
˝ 䧗股付

�$��











6






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餉
鼧

餉
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ؙ٥ؒ ٤ト
� Ꝏ侇ꝴの塥车յ┘丝㏐ךの塥车؅ꄆ釱׾׌亠מ � 

の儖⛮啶鵰ךױ1.
榟体ס足ס僗Ⲗ長ך׋⺱כյ馐み鲭ֿ׊䒍鸵
ַ׌׷׊ֿ⛼み動ֿ׶׊

ءーٍ٤スプリ٤؜
下部ヒールウェッジמ⪧כ䫟鶟ⱱ؅榟み⭳׌

┕鼧كールؘؗ ッة
駊䫘㏐ס轿䱡؅⻸⹜

نٝ キシブルؾؤクシ٘ ٤
┘整㏐מ㵚䑴׾׌大きם⺎動㓊؅㲔杯

┖鼧كールؘؗ ッة
エネル؟ー؅蠷犉׊䷑⭳
カーボンスプリングמ⪧כ䍚ַ䫟鶟ⱱ ؅榟み⭳׌

ؙ٥ ٤ؒトの啶鵰

1C70エヴァントמは2C70フットシェル(コネクションプレート付)յ SL=SPECTRA-
SOCK-7 スペクトラソック2כF70/2F71ヒールウェッジֿ2セット⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - P / 荇
$ � 3  �  � 1 � 

㱭䡗用部品

製品番号 1C70

モلリテؔ ーٝءーغ  2 � 4

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

㲔長  70mm  78mm  82mm  87mm

重さ(フットシェル僗)  535g  565g  610g  630g  725g  750g  805g  835g  860g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 100LH  125LH

動㓊⺎ם大き׾׌㵚䑴מ㏐䎬׾׹׼ֵ ˝
˝ ┘整㏐סך㱦定性כ䒍鸵性ֿ⺸上
˝ エネル؟ー؅Ⲗ曍氳מ✳ַ⯥亠ס׫䍚ַ䫟鶟ⱱ؅氦䭙

˝ 냕ַ轿䱡⻸⹜性
˝ 馐み鲭ס׊䍚さכ駊ס漲さ؅ウェッジ׻מり調整⺎能
˝ 宾水׷㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�(本体סみ)

�$��



 ͠  100kg
22 - 25cm 6 - 30cm

㱭䡗用部品

                            サイث
    体重  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm  cm

 kgךױ     ˑ ˑ ˑ ˑ ˑ

 -  kg         

 -  kg         

 -  kg         

 -  kg ˑ ˑ ˑ ˑ   � � �

�28-30cmסカテゴリー5は3C98-3/3C88-3כ磝合ךַׂם׎ さַնד

   サイث
1C70
カテゴリー

/ / / /

1 F=サイث-/F=サイث- --
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 -- F=サイث-/F=サイث-

   サイث
1C70
カテゴリー

/ / / /

1 F=サイ1-ث/F=サイث- --
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 F=サイث-/F=サイث- F=サイث-/F=サイث-
 -- F=サイث-/F=サイث-

リー辐إテ؜

ؘؗ ッ؜ةテإリー辐
⮣僿錃定

⺱卲ウェッジ

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品

ットシؘن ��$� ル
コネクションプレート付

�'��┕鼧ؘؗ ッة��'��┖鼧ؘؗ ッة

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � 3  � 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث  - カテゴリー
' � �  � 
2'71 � �  � 

㱭䡗用部品

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն

 













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餉
鼧

餉
鼧

メリディウムס啶鵰

ْリؔظ ؗム
� րֿ׿׆紶餉ց橎ֹל׮舅抅מⳂ � ー⯆䐒餉鼧ذューم٤ؤׂ

ْイ٤ؙٝクトロニックכバッテリー
センサー׼־䐂ג׿׼䗯㕔؅꥗硜׊յリアルタイムך油圧䥟抗؅⯆䐒׌ױ׊ն
足꞊疐部סカバーך保護さ׌ױַי׿ն

�鬨啶鵰
☔体ס足מ近⛍ג׊動き؅榟み⭳׌啶鵰նס׼׿׆軸はס⩝ױח
トؖ プレートמ䫘禈さ׿յ鵽動ג׊動き؅榟み⭳׌ױ׊ն

نٝ  ームكכールスプリء٤
カーボン製նם׊り؅榟み⭳מ׵ככ׌յ
油圧シリンダー؅保護׌ױַי׊ն

*OFrUJaM .oUJoO 6OJU(*.6
մ䜉䓪鷞Ⳃ逷糋
メリディウムס位置׷動きյ饃離յ鵭䈱؅銶峮׾׌ジャイロセンサーכ
加鵭䈱センサーն*MU׻מりյ玮位־סםյ䈳位־סםյ塥车־סםյ
饟ꪫ敯媲ֿ䇖㐛־յ斜ꪫ־յ꣪ 壿־յ؅לם⮭断׾׌䗯㕔؅䐂׌ױַיն

媧㏆シリ٤ダー
足꞊疐ס䈓屈כ羜屈؅⯆䐒׌ױ׊ն׿ב׿א⠕⮯מ⯆䐒ג׾׌めյ
刎ַ־׼動きכ㱦定ג׊動きֿס祀㟒םバランスֿ榟׌ױ׿ױն

トؗプٝート
アルミ製ն䧗股ֵֿりյサンダルמלם㵚䑴׌ױ׊ն
カーボンフレーム؅通י׋MP꞊疐部ס軸מ䫘禈さ׌ױַי׿ն

鉈䈱ئ٤جー
杯㏇ס足꞊疐角䈱כ角鵭䈱؅鋗ꎰ׊յ㚺⴫סכ䄐樟؅銶
峮׊禈け׌ױն
饟ꪫ敯媲׷㚺⴫ס塥车スピードםりյ䓦׻מセンサーס׆
ն׌ױ׊㵚䑴מ渆侇מ㚺⴫ס

 モーْ٤トئ٤جー
体重յ荷重յ塥车敯媲׷スピードמ䑴
めյ足꞊疐ג׾׌油圧䥟抗؅調整י׋
モーメント؅銶峮׌ױ׊ն

ؓ٤クルスプリء٤
䍚ꪺך軽量םチタン製ն
上部סピラミッドアダプターכ油圧シリンダー؅䫘禈׌ױ׊ն
内部סメインエレクトロニックכバッテリー؅保護׾׌䏔Ⱏ
ն׌ױ׊ג冽׵

☔体ס足מ近⛍ג׊動き؅榟み⭳׌啶鵰նס׼׿׆軸はס⩝ױח
トؖ プレートמ䫘禈さ׿յ鵽動ג׊動き؅榟み⭳׌ױ׊ն

カーボン製նם׊り؅榟み⭳מ׵ככ׌յ

*OFrUJaM .oUJoO 6OJU(*.6
մ䜉䓪鷞Ⳃ逷糋
メリディウムס位置׷動きյ饃離յ鵭䈱؅銶峮׾׌ジャイロセンサーכ
加鵭䈱センサーն*MU׻מりյ玮位־סםյ䈳位־סםյ塥车־סםյ
饟ꪫ敯媲ֿ䇖㐛־յ斜ꪫ־յ꣪ 壿־յ؅לם⮭断׾׌䗯㕔؅䐂׌ױַיն

足꞊疐ס䈓屈כ羜屈؅⯆䐒׌ױ׊ն׿ב׿א⠕⮯מ⯆䐒ג׾׌めյ
刎ַ־׼動きכ㱦定ג׊動きֿס祀㟒םバランスֿ榟׌ױ׿ױն

アルミ製ն䧗股ֵֿりյサンダルמלם㵚䑴׌ױ׊ն
カーボンフレーム؅通י׋MP꞊疐部ס軸מ䫘禈さ׌ױַי׿ն

体重յ荷重յ塥车敯媲׷スピードמ䑴

6

1

5

2

3

4

7
�

9

10

 ؓ プリ䳩⛼
- ⩗꧅敯媲ס澬鏀
- モードס㚺催
- 냕さ調整ֿלם⺎能

˝ ☔体ס足ס動き؅嘗ג׊յ舅抅ם塥车؅⫋杯
˝ 100回/熮סセンサリング׾׻מリアルタイムコントロール
˝ 足꞊疐ס大きם⺎動

˝ 油圧シリンダー内蔵
˝ 塥车敯媲յ饟ꪫ敯媲؅舅動氳מ䤧䭂
˝ MP꞊疐部⮆׵⺎動

メリディウムס鸵䑴

オットーボック100ס䇗♓上ס塷⺒ך╈ס㓷ג׿؂義足パーツꝧ氦䤗软כյ┩槡╈ס義足ユーاー׼־䐂ג舂䈂磬꽦؅꥗磵׊յ
☔体ס足ס動きמ近⛍ג׊足部ֿ鏐榟ג׊ױ׊ն
ն׌ךコンピューター⯆䐒足部׾׌⽏はメリディウムնꮼ憠؅䙫⺲סא

�#�

鸵䑴
˝ 活動レベルMG2-3
˝ ⮉断レベル下腿⮉断/膝離断/大腿⮉断/┸⣐下腿⮉断
˝ 磝み合׎؂⺎能ם膝継手C-Leg/Genium オットーボック

炘סデフォルトスタンス マイクロプロセッサー膝継手סみ
˝ ⻸浓ソケット✳用縖

焔䑙
˝ 活動レベルMG1ס亠
˝ 股離断ס亠յ┸⣐⮉断ס亠
 (┸⣐׵כ下腿レベルס亠はׇ✳用ַדגけ׌ױ)
˝ ⩗꧅לםյ塜ַ׊取䣽ַֿ㍭ꦘם亠

嫰䙫◄ꯁ
˝ ピン懸垂ソケット؅✳用さ׾ַי׿亠յ大腿哕短

断端ס亠ס׫✳用はֽ䫜ֻׂ さַնד
˝ 㱭⪒防水ךはֵり׎ױ؆նGeniumX3כ磝み合

꤀はׇ嫰䙫׾׌用✳י׎؂ き爊ש׊さַն水דׂ
䈱מは縨ֻֿ׌ױյ忷ג׿꤀はמ׃׌䦯き取יז

さַնדׂ
˝ メリディウムは仼常榟活סך✳用؅重憠מꝧ氦

さג׿足部׌ךն颦车מは鸵׎ױ׊؆ն
 (ゴルフյウォーキング璡סスポーツמは僃鸵)

1

2

3

4

5

6

7

�

9

10
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㱭䡗用部品

1 2 3 4 5

羜屈14�5n羜屈14�5n羜屈14�5n 䈓屈22n

MP꞊疐
軽䈱羜屈

˝ 鵀伺յベージュյブラウン3ס荇
˝ 足꞊疐部⮆ֿウェーブ敯ךյメリディウムס大きם動きמ㵚䑴
˝ 䏲亠מ⩗꧅⹾付き
˝ 䧗股付き

ヒールスプリングכ油圧䥟抗׻מり轿䱡؅⻸⹜ն
塥幅מ䑴ג׋䒍鸵ם䈓屈ֿ䐂׌ױ׿׼ն
油圧⯆䐒さג׿䈓屈׻מりյ足䈓ֿ企僿䫘㏐ն
調整ךリアルタイムי׋䑴מ動きはյスピードյ饟ꪫ敯媲ס׆
さ׌ױ׿ն
メリディウムס大きם䈓羜屈⺎動㓊׻מりյ足䈓ֿ䫘㏐י׊㱦
定ג׊敯䛜ױױסյ足꞊疐ֿ動ַי⯥亠ס׫体重燯動؅⺎能
ն׌ױ׊מ
塥车スピードֿ㚺⴫ף׿׌յ舅動氳מ羜屈䥟抗׵㚺⴫׌ױ׊ն
䓦מ塥车スピードֿ㚺׵יז؂յ足部ס動きמ鷿⽰䚉ֵֿり
ն؆׎ױ

1

2

3

MP꞊疐部סプレートֿ⺎動ךכ׆׾׌յ僃䏲ױחךױ
能ն⺎ֿ׊馐み鲭גけ־体重؅מ⩝
重䑏燯動ַֿם㵼ס上下動ך־׼帐מֹ׻ס塥车ס☔
䐂׿׼յ断端׷⪒骰ס׫靷䥵׵軽峎さ׌ױ׿ն
׻מ動きס⺸䈓屈亠סはյ萴䇕מ⯥泡׾׿離ֿ⩝ױח
りյ馐み⮉り؅サポート׌ױ׊ն
鷛耽注סꝴは羜屈ֿ保䧏さג׾׿めյクリアランスֿ
䐂׿׼յ׍ױחきׂמ ַ塥车؅㲔杯׌ױ׊ն
伸צ上ֿり塥车ס防止ֿםח׵מり׌ױն

4

5

多軸啶鵰כ大きם꞊疐⺎動㓊ס動きֿյ饟ꪫ׷スピードמ䑴י׋舅動ךコントロールさ׌ױ׿ն

饟ꪫ؅吾湳׾׌

乧ꪫמ媮ةَגזシ٘٤ 餉䈓⪒⛮ֿ䫘㏐ױױג׊羜㷍⯥亠מ燯Ⳃ

1熮ꝴ100מ回סセンサリング׻מりյ饟ꪫ
敯媲מ䑴י׋渆侇מ角䈱؅調整׌ױ׊ն

䈓羜י׋䑴מ㕙合յ斜ꪫ角䈱ס㏧鷹ףֻ❆
屈角䈱ֿ㚺؂り׌ױն羜屈亠⺸ס動きは油
圧䥟抗יז׻מ⯆䐒さ׿յ⯥亠ס׫鷨䈱ם
加鵭؅防ׁ׌ױն
꣪壿׵舅動吾湳׌ױ׊ն

下りס㕙合յ足䈓⪒体ֿ䫘㏐ױױג׊羜屈
ֿ⺎能םכりյ下腿ס⯥傾ֿ➢さ׌ױ׿ն

スظ٤ؔذ 嚀耆نリリーכストップء٤
メリディウムは玮位׷䈳位׵ך㱦⪒䒍鸵׌ךն玮位؅吾湳כ׾׌舅動氳מ羜屈亠
מյリリーフ機能גױն׌ױきךֿכ׆׾כ玮位؅ג׊りյ㱦定־־ロックֿמ⺸
ն׌ױきךֿכ׆׾׌מり䈓屈位׻

䄐냕鐧丝嚀耆
0-5cmס疗㍱ך䄐냕؅㚺催ךֿכ׆׾׌き׌ױն⮉僀䳩⛼はアプリ璡ך玮ױױגז
车 ն׌ױきךֿכ׆ֹ

製品番号 B

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

䄐냕調整幅  - mm

足꞊疐⺎動㓊  �n(n䈓屈/�n羜屈）

鵽禈牧⥸侇ꝴ  仼(夵仼⩗꧅）

サイث  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm

㲔長 mm mm mm

重さ(フットシェル⻠׳) g g g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  100LH  125LH

・ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ
・嫰乃用碊؅ׇ䄹僶ס㕙合מはյオットーボックׇךױ鵽礘 さַնדׂ

�$�

˝ カバーס䫘禈亠嫎יז׻מ取僀⺎
˝ フットシェルכ⺱荇ׇך用䙫

バーキャップ؜ �(���

・ ┸⣐ジニウムס⩗꧅מは✳用ךき׎ױ؆ն

ーブルآ: �&��
���1��

バッテリーزャーةャー

���-��"$ؓダプذー

㱭䡗用部品

˝ C-Legכ⪦通
 Q�⹆拨

˝ C-Legכ⪦通
 Q�⹆拨

䇖㐛饟ꪫの塥车

 ͠ 100kg
4 - 25cm

͠ 125kg
6 - 29cm㱭䡗用部品

ットシؘルن

㱭䡗用部品

˝ メリディウムכオットーボック
コンピューター⯆䐒パーツס
؅2⺏⺱侇מ⩗꧅ֿכ׆׾׌
⺎能

㱭䡗用部品
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餉
鼧

餉
鼧

ؙラストُー碛免
刎ם־׼下腿ס⯥傾׌➢؅

َリؗٝ٤ذ嘻耏
鸵䈱כֹ⺎ם 性؅䧏חポリウレタン嘻耏׾׻מ䫘浓

ールكーٍ٤؜
クッション性׾׿⨣מ

牊걉のكールؘؗ ッة
漲さ調整ֿワンタッチ

ءーٍ٤スプリ٤؜
䫟鶟ⱱ؅榟み⭳׌

ءーٍ٤スプリ٤؜
大きם⹚氦ⱱ؅䧏ח












ؓクシ٘٤の啶鵰

ؘؗ ッةの✳榫泘㱦

ソフト ウェッジ׊ם
ミディアム 氫荇ウェッジ؅䨯⪌
ハード 랬荇ウェッジ؅䨯⪌

ؓクシ٘ ٤
� 㵸ַ׈クリؓラ٤スך냕نؚق ーُ٤ス �

製品番号 C5

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  31cm

重さ  _150g  _155g  _195g  _210g  _225g  _235g  _265g  _275g  _310g  _320g

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品
ットシؘن �$� ル

コネクションプレート付

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � -  � 

㱭䡗用部品

氦嫰品番 F=- F=-

㵚䑴サイث(cm)   -    - 

ールؘؗك ��'� ッة

氫荇ウェッジכ랬荇ウェッジסセット鞄㚞

˝ 仼常榟活׼־軽ַスポーツךױ㵚䑴
˝ 縨╦性ֿ냕 大ׂきם靷䥵מ縨ֻ׾

˝ ワンタッチסウェッジ䨯⪌ך駊ס漲さ㚺催ֿ⺎能
˝ 駊ֿ־׼؂׷ յׂ轿䱡⻸⹜׾׿⨣מ

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜
⛮ꄆ              ثイئ  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  31cm

50kg ךױ  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1

51 - 65kg  2  2  2  2  2  2  2  2  2  2

66 - 85kg  3  3  3  3  3  3  3  3  3  3

86 - 100kg  4  4  4  4  4  4  4  4  4  4

101 - 125kg  5  5  5  5  5  5  5  5  5  5

Ӗ ׌ױりםכカテゴリーは⹨嫰榟榤ס

製品番号 E

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  3mm

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  31cm

㲔長�  52mm  53mm  53mm  53mm  53mm  54mm  54mm  54mm  54mm  55mm

重さ（フットシェル扛）  _310g  _315g  _320g  _325g  _355g  _360g  _370g  _380g  _395g  _410g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 125LH

1E56 アクションמは2C5 フットシェル(コネクションプレート付)յクレープゴムյ
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソック2כF20ヒールウェッジֿ⻠׌ױ׿ױն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = N サイث - カテゴリー - P / 荇
& � /  �  � 1 � 

㱭䡗用部品

�&��

�荷重׾׻מ駊؂גסみ؅◀め縒䜡ג׊長さ

・アクションמ氦榟׾׌アンクルモーメントは磝合؂さ׾׿義足コンポーネントמ大きם靷䥵׌ױֻ┙؅ն体重90kgס義足装浓縖ֿアクション
؅装浓׾׌㕙合מはյ体重⯆꡾125kg㵚䑴סアダプター؅✳用יׂ׊ さַնד

・⸁ַクレープゴムは鍱塥车用׌ךնフットシェル؅装浓מ׍׎アライメント調整ֿ⺎能׌ךն訄ַクレープゴムは足䈓מ䫘浓י׊✳用׌ױ׊ն

1

2

3

4

5

6
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餉
鼧

餉
鼧









ダイナミックقイロ٤
ウレタンכカーボンיז׻מ啶䡗さ׾׿パイロン部⮆大きם䈓羜屈כ回旋ֿ⺎能

㵠榫ؓダプذー
ソケットסアダプターמ合׎؂յ喋չםタイプ׼־鹟䥃⺎能

氦ⱱ⹚ג׿⨣
⸁み׾ֵסカーボン2ס冻啶鵰ךյ大きם⹚氦ⱱ؅榟み⭳׌

轿䱡⻸⹜
大きם駊ס動きך轿䱡؅⻸⹜
カーボンסꝴはウレタンך啶䡗さ׿յ喋չם動きמ㵚䑴

ؓクシ٘٤ DPの啶鵰

ؓクシ٘ ٤մDP
� 餉鼧םダイナミック׾׌Ⳃ⺎ךױイロ٤鼧ق �

˝ ダイナミックパイロンֿ榟み⭳׌䈓羜屈回旋ס動き
˝ スポーツךױמ㵚䑴׾׌縨╦性

˝ 大きם駊ס動きג׿⨣כ轿䱡⻸⹜
˝ パイロンסカットך長さ調整

アクションDP(ダイナミックパイロン)はס⯥⺲סא通りյパイロン部⮆׵מ⺎動性؅䧏גזモلリティグレード3 - 4ユーاー⺸
けס足部׌ךն㸓鷹לם颯⚒ס忁ַ׊饟ꪫמ㵚䑴׾׌大きם⺎動㓊כスポーツ׵מ✳用⺎能ם냕ַ縨╦性؅⤓ ն׌ױַיֻ

製品番号 E

モلリテؔ غーٝء   � 
䄐냕  3mm

僃小㲔長 (4R82=P䫘禈侇)�  191mm

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  3cm

重さ(フットシェル扛/アダプター扛)  _357g  _376g  _381g  _389g  _424g  _432g  _443g  _453g  _463g  _473g
僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  125LH
�パイロンסカット׷アダプターס鹟䥃יז׻מյ長さは樟םり׌ױն僃小㲔長はյ僃低꡾䑒釐םクリアランスסא׻ֽס泘㱦ֽכ縒ֻׂ さַնד

1E58 アクションDPמは2C5 フットシェル(コネクションプレート付)յ専用アダプターյ
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソックכクレープゴムֿ⻠׌ױַי׿ױն

・ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊(68ページ)؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クレープゴムは足䈓מ䫘浓ךכ׆׾׌յフットシェル内ך颯׾׆樟ꮟ؅防止׌ױ׊ն

・4R82=P/4R82は嫰乃侇ס־־הלמ鹟䥃םכり׌ױն
・4穴タイプסך䫘禈؅ׇ䄹僶ס㕙合はյ氦嫰侇מオットーボック・ジャパンֽךױゖ合ׂ׎ ד

さַն

◫䬵鼧品

�3��� スリーブ

咘⫃䎬סパイロン؅⫃䎬מ㚺換

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

4R82=P

4R82

�3���

Nm

㱭䡗用部品

�&��

�3���1
ーذューブクラ٤プؓダプز♀غラミッم ��NN٤ذز
Q�75⹆拨

�3��
ーذューブクラ٤プؓダプز ��NN٤ذز
Q�75⹆拨

ットシؘن �$� ル

コネクションプレート付

Q�65⹆拨








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餉
鼧

餉
鼧

ャٝز ャーة٤
� 仼䅻榟孨כスَーמص㗞槡稗םע  ַ�

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜

⛮ꄆ                   ئイث  - cm  - cm  - cm  - cm

 - kg    -

 - kg -   

 - kg -   

硯品⫂㳊
下鋗製品ֿセットםכり׌ױն

・1E95 チャレンジャー本体
・2Z95=2330 フォアフットパッド(䫘浓シール付)
・2F95=2330-2גױは2F95=2330-3� ヒールウェッジキット(駊部ウェッジ2⠕)
・2C101 インサートツール(꫅׼׬)
�本体סカテゴリーיז׻מセット内㳊ֿ樟םり׌ױն

˝ ꫅מ䨯⪌י׊✳用
˝ 下腿⮉断׵ך✳用⺎能ם㲔長硜175mm

˝ 仼常榟活׼־軽ַスポーツךױ幅䇶 ✳ׂ用⺎能
˝ 本体防水�(パットյウェッジは鸵㲏交換ֿ䑒釐׌ך)









カーボン本体
サッカーյバスケットյジョ؟ングךױ⺎能
大きם轿䱡מ縨ֻ׾

ーذ٤製ؓダプذز
軽量ך防水

نؚ غッقットنؓ
䫘浓シールך⯥足部מ鞟りחけ׾

ールؘؗك ッة
漲さס樟׾םウェッジֿ2⠕セットך付㷯

ャز ャーの啶鵰ة٤ٝ

チャレンジャーは琂䤗颦车用ס足部ךはֵり׎ױ؆նアクティブם仼常榟活׼־յ
バスケットボールյサッカーյテニスסלםコートスポーツ׷յジョ؟ングյフィッ
トネスסךלם✳用؅䘶定׌ױַי׊ն大腿義足י׊כ✳用׾׌㕙合յ㱦定性ֽ
用✳ׇי׎磝合؂כはGeniumX3גױյGenium׊縨╦性؅縒䜡צ׻ さַնדׂ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = N サイث - カテゴリー - P/0
1&95 � / 2526 � 3 � 1�0

�本製品はフットシェルは✳用׎ױ׊؆

製品番号 E

غーٝءテؔٛلٓ   � 

サイث  - cm  - cm   - cm   - cm

䄐냕  mm

㲔長(フットシェル扛)�  mm

重さ  g  g  g  g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 70LH 110LH

͠ 70kg
3 - 24cm

͠ 11kg
5 - 30cm

㱭䡗用部品

�&��

◫䬵鼧品

製品番号 F
ウェッジסカテゴリー 2 
ウェッジס牊걉 30/35 40/45
1E95סカテゴリー 2 3 4

ールؘؗك ��'� ッةキット
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ =   - カテゴリー
' �   � 

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն








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餉
鼧

餉
鼧

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  25cm  26cm  27cm  28cm

重さ  _190g  _230g  _235g  _255g

荇  ベージュ(4)

◫䬵鼧品

�(��� ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤

ラミネーションダミー付

�;��� ッテؔج ♀ةؾ غイؙء٤

�;��� 塛جةؾ״ット

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
$ � -  � 

��NNのクリؓラ٤ス־׍؂
ラミネーションアンカーכフットシェル׳⻠؅

㵠榫ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤
⯥䏲כ䄅⺓׫o6nס調疐幅כյo30nס回旋機能
義罈ס仕上げ侇סアライメント調疐յ㱭䡗䏲ס⫋調整מ➘⮵

スًーئープٝート
䨯⪌׻מりյクリアランス52mmס׫㚺催ֿ⺎能

ؗغ٤ئ٤のذーٍ٤٬َリؗٝ؜ ッؔز啶鵰
刎鬁性כ活動性׾ֻ⤓נ⪵؅

ダイナミックكール
駊䫘㏐侇ס轿䱡؅⻸⹜











プロئイムの啶鵰

˝ サイム⮉断ס亠׷┉部סピロゴフ⮉断ס亠מ
˝ 㒪め鱮み泡磵׵ך足部ס位置ֿ⟣塜ךき׾

˝ 僃小43mmסクリアランス
˝ カーボンプレートג׿⨣ך縨╦性

ットシؘن �$� ル

(׌ױりם体重⯆꡾は樟יז׻מカテゴリー)リー辐إテ؜
  ⛮ꄆմմմմ    ئイث 25DN 26 � 2�DN

 100kgךױ 1 2

 100 - 125kg - 3

プロサイムמはラミネーションアンカーյラミネーションダミーյスペーサープレー
トյ2C2フットシェルֿ⻠׌ױ׿ױ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث - カテゴリー - A / 荇
$ � -  �  � " � 

製品番号 C2

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  25cm  26cm  27cm  28cm

クリアランス(スペーサープレート扛)  43mm
クリアランス(スペーサープレート僗)  52mm
重さ(フットシェル扛)�  _465g  _475g  _490g  _495g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 125LH

荇  ベージュ(4)

�ラミネーションアンカー装浓

 - cmcm

㱭䡗用部品

プロئイム
� 鐧丝⺎耆ئםイム榫نット �

�$��










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ローライダーはサイム⮉断縖׷断端儕׼־䈂סךױクリアランスֿ꡾ג׿׼義足長ס
亠מ鸵ג׊足部׌ךնさמ׼低 錃ׂ定׾׌㕙合はピラミッドアダプターך׊ם(攐⮯嫰乃)
ׇ嫰乃ַדגきյXOカプラーכ✡用יׂ׊ さַնד
ローライダーמはフットシェル(2C5)ֿ付㷯׌ױ׊ն
SL=SPECTRA-SOCK-7 スペクトラソックֽצ׻クレープゴムֿ⻠׌ױ׿ױն

・ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊(68ページ)؅ׇ✳用 さַնדׂ

ローライダー �&��

◫䬵鼧品

ショパールはクリアランスֿꪜ常מ低 յׂショパール⮉断յピロゴフ⮉断յサイム
⮉断はכ׆ס؆؀ה׵յס☽סא足部部⮆⮉断縖׵מ鸵׌ױַי׊ն
プレートはボンディングキットךソケットמ装浓ךき׌ױն
ショパールמはボンディングキットյフォームキットյ2C5フットシェル(コネクション
プレート付)ֿ⻠׌ױ׿ױն

・ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊(68ページ)؅ׇ✳用 さַնדׂ

シ٘قール �&�� 

クシ٘ؾؤ ��$� ٤プٝート
Q�67⹆拨

͠kg ͠kg

製品番号  E

モلリテؔ غーٝء  � 
䄐냕  9mm

サイث  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  31cm

㲔長  45mm

重さ（フットシェル扛）  _270g  _280g  _290g  _305g  _320g  _330g  _345g  _355g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(.(の㕙⺬
 136LH
僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(.(の㕙⺬
 100LH

◫䬵鼧品

�$ نットシؘ ル
コネクションプレート付

Q�58⹆拨

製品番号 E 

モلリテؔ غーٝء  � 

䄐냕 9mm

サイث  22cm  23cm  24cm  25cm  26cm  27cm  28cm  29cm  30cm  31cm

㲔長  17mm  17mm  18mm  19mm  20mm  21mm  22mm  23mm  24mm  24mm

重さ(フットシェル扛)  _115g  _125g  _130g  _140g  _145g  _155g  _160g  _170g  _175g  _185g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 136LH

・フットシェル؅装浓י׊✳用מֹ׻׾׌錃銶さ׌ױַי׿ն
・フットシェル؅装浓ַם׊㕙合յショパール本体は辐炐さ׾ַי׿サイ׻ثり׵短 ն׌ױりםׂ

㱭䡗用部品

S-�نؚ ���1 ームキットS-�ظ٤ٍؔ ���1 キットء٤

㱭䡗用部品

氦嫰品番 SL=LR-XOCS-M6 SL=LR-XOCL-M6 SL=LR-XOCL-5/16

泡䏦  73mm  85mm  85mm
僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(.(�の㕙⺬） 93LH 93LH 136LH
僃㛻⛮ꄆ⯆꡾(.(�の㕙⺬） 70LH 70LH 100LH

XOカプラーは夌啶鵰義足י׊כ✳用ךき׌ױն僃大꡾מ啶鵰؅低 錃ׂ定ךきמֹ׻׾
縒䜡さ׌ױַי׿ն
XOカプラー付ס㲔長36mm

プラー؜ 90

㱭䡗用部品 㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

・ ローライダーמ氦榟׾׌アンクルモーメントは磝合؂さ׾׿義足コンポーネントמ大きם靷䥵׌ױֻ┙؅ն体重90kgס義足装浓縖ֿローラ
イダー؅装浓׾׌㕙合מはյ体重⯆꡾125kg㵚䑴סアダプター؅✳用יׂ׊ さַնד

・ ⸁ַクレープゴムは鍱塥车用׌ךնフットシェル؅装浓מ׍׎アライメント調整ֿ⺎能׌ךն訄ַクレープゴムは足䈓מ䫘浓י׊✳用׌ױ׊ն

�$ نットシؘ ル
コネクションプレート付

Q�58⹆拨
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足部

紶罈製⛼产錃䗯㕔

製⛼产錃名

ׇ䥵䎎縖名մմմմմմմմմմմմմմմմմմմմմմ䄹僶硯僿

その他鵽礘◄ꯁ

ؓクシ٘ ٤D1�シ٘ ール�ローライダー 嫰乃榫碊ق
('"9������������


孨Ⳃٝベル
      ӗ ╈孨Ⳃ 㷑㛙؅夵仼塥 նׂ┘丝饟ꪫ꣪׷壿յ乧ꪫךלםの塥车ֿ㛡ַն
      ӗ ׷׷냕孨Ⳃ 企塥ך׀㷑㛙؅塥 նׂ飮⽏ךハイキء٤յإルלםنの鬭ַ鷞Ⳃ׾׌؅ն
      ӗ 냕孨Ⳃ ٘ة ն׾׌؅صスَーםの儖劲氳לםյスキーյテニスյꄇ杶ءյラ٤ニ٤ء٤؟
      ӗ ׽׻냕孨Ⳃ 湾饃ꦕ颦׷ꄆꄈ䧸ׅ鹟䣆の亠ն㵸⩩榫י׊כ✳榫׾׌㕙⺬ն

ٗーاー䗯㕔
   （フリガナ）

ٗーاー名մ
䇗룻           塶     䓪⮯  男  ・  女    ⛮ꄆ      kg  
餉鼧ئイث         cm    珷儕׼־䈂ꪫの饃ꦕ        cm
䄅⺓     䄅 ・ ⺓ ・ ┸足   
⮉了鼧⛣    サイム・ショパール・下腿・大腿・股離断・סא☽ (                 )

スَー٬ص飮⽏לם

ӫ ׇ 䄹僶ס製品מチェック׊յմ  ֐ ؅ׇ鋗⪌ （ն׌ױりם樟יז׻מ؅鋗鬼ն活動レベルס׵ס体重⯆꡾は僃大）さַնדׂ
㱭䡗用部品 ˝ 本体כフットシェルꝴס䰵䴙؅軽峎

˝ 通常撶(SL=SPECTRA-SOCK-7)כショート(SL=SPECTRA-SOCK-2-7)2ס牊

スًクトラخック

⺨牊⪦榫鼧品

クシ٘ؾؤ ٤プٝート

ӗ ؓ クシ٘ ٤D1
 䄐냕 13mm
  サイ31-22 ثcm 体重⯆꡾ 125kg

上部アタッチメントסタイプ؅鹟䥃י׊
さַնדׂ

ӗ ْ スمラミッذغイプ
ӗ ؛スمラミッذغイプ

ӗ ローライダー
 䄐냕 9mm
 サイ31-24 ثcm
 体重⯆꡾ 136kg

؅鹟䥃ثイئע⺬㕙םプラーֿ䑒釐؜90
יׂ׊ （նQ���⹆拨ַ׈ד
ӗ S-�-3�90$S�.�泡䏦��NN）
ӗ S-�-3�90$-�.�泡䏦��NN）
ӗ S-�-3�90$-�����泡䏦��NN）

ӗ シ٘ ールմ䄐냕 �NNق
 サイ31-22 ثcm 体重⯆꡾ 136kg

S-�S1&$53"�S0$,����
S-�S1&$53"�S0$,��

ӗ 㵸⩩榫մ䄐냕 �NN
 サイ21-13 ثcm 体重⯆꡾ 50kg

�$���
�$� 榫 �$��
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
2$10 � -  �  � 

製品番号 C10

䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)  21 - 22  23- 25  26 - 28  29 - 31 

荇  ベージュ(4)

�$�嘅嶖
�$�嘅嶖
�$��嘅嶖 榫 �$��
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
2$19 � -  �  � 

製品番号 C19

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)  22  23 - 25  26 - 28  29 - 30 

荇  ベージュ(4)

�$�䆋於
�$�䆋於
�$��䆋於 榫 �$��
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
2$20 � -  � 

製品番号 C

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث(cm)�  21, 22, 23, 24, 25, 26, 27 

荇  ベージュ(4)
� 2C6סみサイ27ثcmךױ㵚䑴

�$�
�$�� 榫 �$��
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث / 荇
2$21 � / � � 

製品番号 C21

㵚䑴サイث(cm)  22 - 23  24- 25  26 - 27  28 - 30 

荇  ベージュ(4)

ӫ ⠕☔䗯㕔の⹦䣽ַיַחמ澬鏀の┕յԱ ؅ֽ갾ַ׌ױ׊）
ׇ鋗⪌ַגַדג⠕☔䗯㕔はյ⠕☔䗯㕔保護嫎מ㓹טきյ氦嫰⭚杼յ保錞傴ס氦车յ⟣杼メンテナンスס㲔产յ礴銶氳ם⮆冪מ✳用ַ
׼りꝧ炐؅姲め׻מלם♐嫎）؆׎ױはֵりכ׆׾׌❠ꝧ炐յ䬠מ瑬└縖ס哅ⳉ㡦鋔⩝♓㛙מ׊ם䙫⺱ס⠕☔䗯㕔؅ֽ㲘喋גױն׌ױ׊ג
ն（׌ױ㕙合はꢜきג׿

ӗ上鋗؅澬鏀׊յユーاー喋本☔מյオットーボックס׫ユーاー䗯㕔ꝧ炐ס⺱䙫؅䐂؅כ׆׾ַי保錞׌ױ׊ն
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オットーボックסピラミッドシステムֿパテント؅取䐂סג׊はյ☪׼־硜50䇗⯥(1969䇗)׌ךכ׆סն杯㏇ךは┩槡╈ס義足
りםכ製品鹟䥃ֿ⺎能ג׋䑴מثニーסーاりյユーםמ取付けֿ㳊佄סパーツםりյ喋չ׻מシステムס׆גזםכ孱╚ס
նג׊ױ
パーסけדはյオットーボックמめג׾׌縨╦性؅澬保ס本全׷防止סめյ樟ꮟג׾鷿ֵַֿסは萴䇕מ製品סյ⺨炘׊־׊
ツך磝み合׾׎؂䑒釐ֵֿり׌ױն

オットーボックךはյ喋չםクリアランス׷アライメントמ㵚䑴׾׌⺨牊アダプター؅ラインナップ׊յ⪒סיユーاーמ㵚䑴⺎
能םアダプター؅ׇ用䙫׌ױַי׊նגױյ体重⯆꡾׷重量յ調整疗㍱מ䑴י׋յチタン・アルミ・ステンレス3ס牊걉ס׼־
鹟䥃ֿ⺎能׌ךն

ז攐墤機能؅䧏סלםり׋נ׷⹜յ轿䱡⻸׼־牊アダプター⺨סלםラミネーションアンカー׷はյチューブアダプターך׆׆
յ幅䇶ׇׂךױアダプターג 磆☭׌ױ׊ն

ーの㲔Ꝏذューブؓダプز
チューブアダプターはյカット׾׌位置יז׻מ㲔長ֿ
㚺⴫ג׾׌めյ僃大⡁כ僃小⡁؅鋗鬼׌ױַי׊ն

・㲔長(僃小)下端׼־ピラミッドレシーバー部ס上縁
(クランプアダプターס下縁)ךױ

・㲔長(僃大)パーツס㲔長

♏辐氳ةؾםの名燡
⺨製品סネジ؅ׇ嫰乃ס꤀はյ下鋗ס⺲燡؅⹆拨ס上յ交換部品סリスト׼־鎉䎎׾׌氦嫰品樑؅ׇ澬鏀 さַնדׂ

٬٬٬ ةؾ鐧丝غラミッم ピラミッドレシーバー部⮆סイモネジ

クラ٤プ٬٬٬٬٬٬ ةؾ チューブ׷ネジ式コネクター部⮆סネジ

スライ٬٬٬٬٬٬ ةؾغ スライド式アダプターסスライド調整ネジ

沐꯽٬٬٬٬٬٬٬٬ ةؾ ソケットアダプター璡ס止めネジ



 4







4



⺬㕙׾׌䫘禈מー蠷犉㑔餉鼧؟ルؾーٍ٤製ؙ؜ 

ローライダー׷アクションסלםカーボン製足部סアン
クルモーメントはյ䫘禈׾׌義足コンポーネントמ大き
ն׌ױֻ┙靷䥵؅ם
⯆体重סはյ┉壿꣪上מ㕙合׾׌用✳足部؅ס׼׿׆
꡾סアダプター걉؅磝合יׂ׎؂ さַնד
義足装浓縖ֿアクション؅装浓סյ体重90kgףֻכג
 ❆)ס׵סךױ㕙合յアダプターは体重⯆꡾125kg׾׌
2R584כR82)؅✳用יׂ׊ さַד

냕孨Ⳃם┖脎紶餉の㕙⺬

냕活動レベルס足部׷大きַサイסث足部はյ義足מ
靷䥵ֿ大きׂ׾ֻ┙ ն׌ױりם
はյ㱦定性؅מ下腿義足ג׎足部؅磝合؂םֹ׻ס׆
䬠❠ג׾׌め34מmm䏦סチューブアダプター34כmm
䏦סチューブクランプアダプター؅磝合؅כ׆׾׎؂䫟
㝢ַ׌ױ׊גն



㲔Ꝏ僃㵸）

㲔Ꝏ僃㛻）



� غ٤ダーذスغ٠ールד؆ットーٍックֿ榟؛ �
ؓダプذー 
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氦嫰品番 R R

泡䏦  34mm

重さ  g  g

㲔長(僃小)  20mm

㲔長(僃大)  mm  mm

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

ー ステ٤ذューブؓダプز スٝ �3���3�

氦嫰品番 R R

泡䏦  30mm

重さ  g  g

㲔長(僃小)  45mm

㲔長(僃大)  mm  mm

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH

・催מ냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦סチューブアダプター(❆ 2R57,2R76)؅✳用יׂ׊ さַնד

˝ ステンレス製 mm䏦
˝ 牊걉ס長さ

㱭䡗榫部品

⥝乧鉈♀زューブؓダプذー �3�����

˝ nס傾斜角䈱ֿגַחチューブアダプター

٤ذز ー ��NNذューブؓダプز �3����3��
˝ チタン製 mm䏦
˝ 牊걉ס長さ

氦嫰品番 R=

泡䏦  30mm

重さ  g

㲔長(僃小)  45mm

㲔長(僃大)  9mm

免韬  チタン

傾斜角䈱  n

⛮ꄆ⯆꡾  LH

15Nm

15Nm

15Nm

氦嫰品番 2R37 2R38

泡䏦  30mm

重さ  160g  275g

㲔長(僃小)  45mm

㲔長(僃大)  214mm  454mm

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  100LH  136LH

・催מ냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦סチューブアダプター(❆ 2R57,2R76)؅✳用י׊
さַնדׂ

٤ذز ーذューブؓダプز �3����3��

˝ チタン製mm䏦
˝ 牊걉ס長さ㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

ー ؓルミذューブؓダプز �3����3��
˝ アルミ製 mm䏦
˝ 牊걉ס長さ

氦嫰品番 2R50 2R49

泡䏦  30mm

重さ  g  g

㲔長(僃小)  45mm

㲔長(僃大)  mm  mm

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・냕活動ם義足装浓縖מは2R37,2R38סチューブアダプター؅յ催מ냕活動ם亠מは34mm䏦
יׂ׊用✳チューブアダプター(❆ 2R57,2R76)؅ס さַնד

・2R49,2R50は4R57כは䫘禈ךき׎ױ؆ն

15Nm

15Nm

氦嫰品番   R R

泡䏦   34mm

重さ   g  g

㲔長(僃小)   20mm

㲔長(僃大)   mm  mm

免韬   ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾   LH

͠LH

ー ��NN ステ٤ٝスذューブؓダプز �3����3��
˝ ステンレス製 mm䏦
˝ 牊걉ס長さ

◫䬵鼧品

15Nm

氦嫰品番 2R2 2R3 2R37 2R38 2R38=10 2R49 2R50 2R57 2R58 2R76 2R77

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

G=Mx ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

チューブアダプターチューブアダプター
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氦嫰品番 R

泡䏦  30mm

重さ  g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・냕活動ם義足装浓縖מはチタン製アダプター(4R52)ס✳用
؅䫟㝢׌ױ׊ն

・催מ냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦チューブクランプアダプター
(❆ 4R82, 4R91)؅✳用יׂ׊ さַնד

・4R57כは䫘禈ךき׎ױ؆ն

氦嫰品番 R R=5

泡䏦  30mm

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH

・냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦チューブクランプアダプ
ター(❆ 4R82,4R91)؅✳用יׂ׊ さַնד

氦嫰品番 R

泡䏦  30mm

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦チューブクランプアダプター
(❆ 4R82,4R91)؅✳用יׂ׊ さַնד

٤ذز ーذューブクラ٤プؓダプز �3����3����

㱭䡗榫部品

ؓ ーذューブクラ٤プؓダプز ルミ �3��

ー ステ٤ٝスذューブクラ٤プؓダプز �3��

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

⥝乧鉈♀クラ٤プؓダプذー �3��

㱭䡗榫部品
クランプアダプターגַחסめ角䈱׋־׼ֵ ˝
˝ 角䈱は10n,20n,30n3ס牊걉
˝ 膝継手上部סピラミッドアダプター4׷R57ターンテーブルכ股継手下部סチューブ

ն׾׌؅䫘禈כ

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R21 4R52 4R56 4R56=1 4R56=2 4R69

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ
506G3=M8x14 ピラミッド調整ネジ  Ӗ
501Z2=M4x22-V クランプネジ  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ
501Z2=M6x25 クランプネジ  Ӗ
4X15 プラスチックリング(랬)  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ
4X15=N プラスチックリング(氫)  Ӗ
4D4 交換部品セット  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ  Ӗ

15Nm

5Nm

15Nm

13Nm

15Nm

5Nm

15Nm

5Nm

氦嫰品番 R R= R=

泡䏦  30mm

重さ  g  g

免韬  チタン 

角䈱  10n  20n   30n

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・サイסث大きַ股義足用סソケットמは4R56=1(角䈱20n),4R56=2(角䈱30n)؅䫟㝢׌ױ׊ն
 =HD 膝継手(股離断用)✳用ס㕙合はピラミッドアダプターס角䈱ֿ10n؅כ׆׾ֵך槳䙫

יׂ׊ さַնד

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


33 48 33 48 33 49

33 49

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


33 48

㲔Ꝏⶡ⛣NN）

33 48

 



氦嫰品番 D

内㳊

Ζ Z=Mx-V クランプネジ ˟     

Η A= ストレートピン ˟˟˟ 

Θ A= ストレートピン  ˟˟˟ 

�D� ◫䬵鼧品جット 
㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


チューブクランプアダプターチューブクランプアダプター
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͠LH

٤ذز ー ��NNذューブクラ٤プؓダプز �3��

㱭䡗榫部品

15Nm

5Nm

⥝乧鉈♀クラ٤プؓダプذー ��NN �3���

㱭䡗榫部品
34mmクランプアダプターגַחסめ角䈱׋־׼ֵ ˝
˝ 角䈱は10n,20n,30n3ס牊걉
˝ 膝継手上部סピラミッドアダプター4׷R57ターンテーブル2כR36チューブ؅כ䫘

禈׾׌ն

㱭䡗榫部品

͠LH

◫䬵鼧品
氦嫰品番 4R82 4R82=P 4R91
G=Mx-V ピラミッド調整ネジ Ӗ
G=Mx ピラミッド調整ネジ Ӗ
501Z2=M4x22-V クランプネジ Ӗ Ӗ Ӗ
4x201=2 プラスチックリング(랬) Ӗ Ӗ
4D4 交換部品セット(Q�74⹆拨) Ӗ Ӗ Ӗ

10Nm

15Nm

37
54 55

37

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R156 4R156=1 4R156=2

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ  Ӗ  Ӗ  Ӗ

4D28 交換部品セット  Ӗ  Ӗ  Ӗ

 



㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


37
49

氦嫰品番 R=P

泡䏦  34mm

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

٤ذز ー ��NNذューブクラ٤プؓダプز ♀غラミッم �3���1
㱭䡗榫部品

5Nm

37 43

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


�D�� ◫䬵鼧品جット 

氦嫰品番 R

泡䏦  34mm

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R57סכ䫘禈はךき׎ױ؆ն

氦嫰品番 R

泡䏦  34mm

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R57סכ䫘禈はךき׎ױ؆ն

ー ��NN ステ٤ٝスذューブクラ٤プؓダプز �3��
㱭䡗榫部品

͠LH

15Nm

5Nm

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


37 49

氦嫰品番 R R= R=

泡䏦 34mm

重さ  g  g  g

免韬  チタン

傾斜角䈱  10n  20n   30n

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・サイסث大きַ股義足用סソケットמは4R156=1(角䈱20n),4R156=2(角䈱30n)؅䫟㝢׌ױ׊ն
=HD 膝継手(股離断用)؅✳用ס㕙合はピラミッドアダプターס角䈱ֿ10n؅כ׆׾ֵך
槳䙫יׂ׊ さַնד

55
37 37 56

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


チューブクランプアダプターチューブクランプアダプター

氦嫰品番 D28

内㳊

Ζ T=Mx クランプネジ ˟˟     

Η Y ストレートピン ˟˟˟˟˟˟ 

Θ Y ストレートピン  ˟˟˟˟˟˟ 
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͠LH

ダブルؓダプذー �3��

㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ダブルؓダプذー �3��

㱭䡗榫部品

͠LH

㱭䡗榫部品

ダブルؓダプذー �3����3��

氦嫰品番 R R

重さ  95g  115g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

˝ Rは杶ꪫ/䇖ꪫס磝み合ך׎؂յ角䈱調整כ䇖车燯動ֿ⺎能
˝ Rは┸ꪫ׵כ杶ꪫך大幅ם角䈱調整ֿ⺎能

15Nm

15Nm

5
7

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


クシ٘ؾؤ ٤ؓダプذー �3���D��3���D���

˝ 30mチューブクランプアダプター؅䫘禈׻מכ׆׾׌りյ回旋調疐ֿ⺎能
˝ 4R84=D-62סチューブ部はカット⺎能㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R=D R=D-

泡䏦  30mm

重さ  g  g

免韬  チタン  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R72 4R72=D 4R75=D-70 4R84

G=M x-V ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

㲔Ꝏⶡ⛣NN） 

33

僃小33

僃大62

֐

36

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


氦嫰品番 R= R= R= R=

重さ  85g  95g  110g  125g 

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

60
75

4532
͠LH

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


4

4

クシ٘ؾؤ ٤ؓダプذー �3���D��3���D�����3���D���

˝ ピラミッドכmm䏦յגױはmm䏦סチューブクランプアダプター؅䫘禈
˝ R=D-כR=D-סチューブ部はカット⺎能

㱭䡗榫部品

͠LH

氦嫰品番 R=D R=D- R=D-

泡䏦  30mm  34mm

重さ  g  g  g

免韬  チタン  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

15Nm

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


33

僃小33

僃大62

֐

僃小37

僃大70

֐

14 14 18

コネクションアダプターダブルアダプター
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氦嫰品番 R=L

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

氦嫰品番 R

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ーذダプؓغラミッم �3��

㱭䡗榫部品
˝ R=Lכ磝み合׎؂յ下腿義足ֽצ׻大腿義足ס義足長כ回旋ס調整ֿ⺎能
˝ ネジ式アダプター؅ピラミッドמ㚺催׾׌꤀׵מ僗Ⲗ

غラミッٝم シーバー ةؾ䌋 �3���-

㱭䡗榫部品

͠LH

˝ R=Lכ磝み合׎؂յ下腿義足ֽצ׻大腿義足ס義足長כ回旋ס調整ֿ⺎能
˝ ネジ部はカット⺎能
˝ RגױはR=N ラミネーションアンカーכ泡䫘䫘禈ֿ⺎能

氦嫰品番 R

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  チタン

スライド幅  o11mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

氦嫰品番 R

重さ  g

免韬  アルミ

スライド幅  o11mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

スライغ䌋 ؓ ダプذー �3���
˝ ソケット取付ブロック(❆ 5R1)כソケットアダプター(❆ 4R51)ׂ׊׵ は4R40トー

ションアダプターסלםꝴמ䫘禈
˝ ⯥갮ꪫյ湭敯ꪫֿ׿ב׿א斻玮י׊⺎動׊յ泘沸付ך調整ַ׌׷׊

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

スライغ䌋 クラ٤プؓダプذー ٤ذز �3���
˝ o11mmסスライド燯動ֿ⺎能

氦嫰品番 R

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  アルミ

スライド幅  o9mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㱭䡗榫部品

スライغ䌋 クラ٤プؓダプذー ؓ ルミ �3��

˝ o9mmסスライド燯動ֿ⺎能

13Nm

15Nm

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R44=L 4R50

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ  Ӗ

Z=Mx クランプネジ  Ӗ

㱭䡗榫部品

Nm

15Nm

15Nm

17

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


35
67

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


35
73

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


25

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㱭䡗榫部品

5Nm

15Nm

5Nm

5Nm

5Nm5Nm

7Nm

12Nm

・下腿義足ס㕙合յ♞義足ס僿ꝴסみ✳用יׂ׊ さַնד
大腿義足ס㕙合は本義足׵י׊כ✳用ךき׌ױն

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


僃小14

僃大72

֐

14

・냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦スライド式クランプ
アダプター(❆ 4R88)؅✳用יׂ׊ さַնד

・냕活動ם義足装浓縖מは34mm䏦スライド式クランプ
アダプター(❆ 4R88)؅✳用יׂ׊ さַնד

スライドアダプターסא☽
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氦嫰品番 A

重さ g

免韬  アルミ

スライド幅  12mmגױは24mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

スライغ䌋 ダブルؓダプذー �3���
˝ o11mmסスライド燯動ֿ⺎能

㱭䡗榫部品

スライؓغダプذー ┖脎紶餉榫 �"����"��
˝ 小スペースךo20mmסスライド燯動ֿ⺎能
˝ メモリ付1ךmm単位ס調整ַֿ׌׷׊

スライؔظ プٝートء٤ �"��
˝ 6A40 マグノフレックス4לם穴アダプターסスライドֿ⺎能

氦嫰品番 R

泡䏦 34mm

重さ g

免韬  チタン

スライド幅  o11mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�3��

㱭䡗榫部品

スライغ䌋 クラ٤プؓダプذー ��NN

˝ ⯥갮ꪫךは䄅⺓亠⺸յגױ湭敯ꪫךは⯥䏲亠⺸מスライドךき׾

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R88 4R98 4R101 4R103 4R104 6A41 6A54

G=Mx スライドネジ Ӗ

G=Mx スライド⯆꡾ネジ Ӗ Ӗ Ӗ

506G3=M8x16 ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

506G3=M8x14 ピラミッド調整ネジ

506G3=M8x12-V ピラミッド調整ネジ Ӗ

501Z2=M4x22-V  クランプネジ Ӗ Ӗ

501Z2=M6x25  クランプネジ Ӗ

501Z2=M6x35 スライドネジ Ӗ

501Z16 スライドネジ Ӗ Ӗ Ӗ

501S44=M6x25 センターネジ Ӗ

501S41=M6x12 沐꯽ネジ Ӗ Ӗ

501S41=M6x16 沐꯽ネジ Ӗ Ӗ

501S41=M6x50 沐꯽ネジ Ӗ

4Y212 ナット Ӗ

4D4 交換部品セット（Q�74⹆拨） Ӗ Ӗ

5Nm

氦嫰品番 A A

重さ  g

免韬  アルミ

スライド幅  o20mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

21 33"

" " 15Nm

9

氦嫰品番 R= R=

重さ  215g  225g

免韬  チタン

スライド幅  o11mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


60 75

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


75
42

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

Nm

5Nm

15Nm

Nm

15Nm

5Nm

15Nm

4Nm

スライドアダプタースライドアダプター
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氦嫰品番 R

重さ  170g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X46 ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ

ラミؾーシ٘ ー ┖脎紶餉㵠榫؜٤ؓ٤ �3�����3����3��

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

˝ ピラミッド部⮆は穴חき

氦嫰品番 R R R

重さ  40g  70g  85g

免韬  チタン  アルミ  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH

・4R100յ4R63מはラミネーションダミー 4X34כX52ֿ⻠׌ױ׿ױն
・4R68מは4X3 ラミネーションダミーֿ⻠׌ױ׿ױն

3

3

3

ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤ �3��

˝ R=L, R=STלםネジ式סパーツכ泡䫘磝合ֿכ׆׾׎؂⺎能

ラミؾーシ٘ غラミッم ー؜٤ؓ٤ �3��

氦嫰品番 R

重さ  180g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X46 ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ

㱭䡗榫部品

�3��
♀ةؾ ーذダプؓغラミッم

ラミؾーシ٘ ٝ غラミッم ー؜٤ؓ٤ シーバー �3��

㱭䡗榫部品

4R87 ピラミッドアダプター ネジ付は4R89ס交換
部品י׊כ✳用ךき׌ױն
氦嫰品番  R

重さ  85g

免韬  ステンレス

Nm

Nm

Nm

Nm

4R68/4R63
1110

4R100

�3���/ 
غラミッٝم シーバー ةؾ♀

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


3յ3 3
͠LH

͠LH

ラミؾーシ٘ غラミッم ー؜٤ؓ٤ �3��

㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R42מは4X3ラミネーションダミーֿ⻠׌ױ׿ױն

13

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R

重さ  95g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X46,4X46=ST ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ
・4R57=STכ䫘禈׾׌㕙合はյ4X46=ST ラミネーションダミー

؅✳用יׂ׊ さַնד



15

4R44=N ピラミッドレシーバー ネジ付は4R41ס交換
部品י׊כ✳用ךき׌ױն
氦嫰品番  R=N

重さ  75g

免韬  ステンレス

20

ラミネーションアンカーラミネーションアンカー
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͠LH

氦嫰品樑 4R116

重さ  165g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ制꡾  150LH

・4X46 ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ

͠LH

氦嫰品番 R

重さ  155g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤ �3����/

˝ R=L, R=ST לםネジ式סパーツכ泡䫘磝合ֿכ׆׾׎؂⺎能

氦嫰品番 R=N

重さ  80g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X46, 4X46=ST ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ
・4R57=STכ䫘禈׾׌㕙合はյ4X46=STラミネーションダミー

؅✳用יׂ׊ さַնד

ラミؾーシ٘ غラミッم ー؜٤ؓ٤ �3���

4R87 ピラミッドアダプター ネジ付は4R116ס交換
部品י׊כ✳用ךき׌ױն
氦嫰品番  R
重さ  85g
免韬  ステンレス

㱭䡗榫部品

ラミؾーシ٘ ٝ غラミッم ー؜٤ؓ٤ シーバー �3���

R=N ピラミッドレシーバー ネジ付はRס
交換部品י׊כ✳用ךき׌ױն
氦嫰品番  R=N
重さ  75g
免韬  ステンレス

㱭䡗榫部品

͠LH

㷍傪絢♀ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤ �3���

◫䬵鼧品

㵠榫鼧品

�9�� ラミؾーシ٘ ٤ダミー

ラミネーションアンカー 4R41,4R43,4R89,4R111,4R111=N,4R116,4R119 用

⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

15Nm

10Nm

10Nm

10Nm

͠LH

氦嫰品番 R

重さ  165g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X46 ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ

˝ 本ס羽׋־׼ֵמめ屈曲加工؅产ג׊ラミネーションアンカー

15Nm
10Nm

氦嫰品番 4R41 4R43 4R89 4R111 4R111=N 4R116 4R119

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ

Z=Mx  クランプネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

501Z2=M5x30  クランプネジ Ӗ Ӗ Ӗ

507U16=5�2-N*RO  ラウンドワッシャー Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

4R43 ラミネーションアンカー Ӗ Ӗ

4R87 ピラミッドアダプター Ӗ Ӗ

4R44=N ピラミッドレシーバー Ӗ Ӗ Ӗ

4R111=N ラミネーションアンカー Ӗ Ӗ
25

13

20

25

�3��
♀ةؾ ーذダプؓغラミッم

�3���/ 
غラミッٝم シーバー ةؾ♀ 

�3���/ 
غラミッٝم シーバー ةؾ♀

9�S5 ラミؾーシ٘ ٤ダミー

4R57=ST,4R57=WR-STלםյスクリュートップ仕喋סターンテーブル؅✳用׾׌侇は
用✳؅׼ה׆

9

9�S5

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㱭䡗榫部品

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


ラミネーションアンカーラミネーションアンカー

・4X46 ラミネーションダミーは⮯鵍ׇ嫰乃 さַնדׂ



87 Ottobock | 義足総合カタログ 2024

アダプター アダプター

Ottobock | 義足総合カタログ 2024 88

م
＀
７
﻿
［

م
＀
７
﻿
［

氦嫰品番 R R R

重さ  g  g  g

免韬  チタン  アルミ  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

・6A40マグノフレックスמ䫘禈׾׌꤀מはյ4R54؅✳用יׂ׊ さַնד

33

3

氦嫰品番 R=A R=D

重さ  g

免韬  チタン

ピラミッドס位置

 軸亠⺸מ
 7mm燯動

 㵚角稗亠⺸מ
 5mm燯動

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・501S41=M6沐꯽ネジֿ付㷯׌ױ׊ն

氦嫰品番 R

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

͠LH

ーذットؓダプآخットجن؛ �3��
˝ 位置ַ׊りյアライメント؅塜ֽי׿ピラミッドֿ錃定さמ位置ם⮯め攐׋־׼ֵ

能㱭䡗榫部品⺎ֿכ׆׾׌錃定מ

㱭䡗榫部品

ーذットؓダプآخ �3����3����3��

㱭䡗榫部品

ーذットؓダプآخ �3��

˝ ピラミッド╈䑏9�5מmmס穴ֵき
˝ 回旋機能付

氦嫰品番 R R R

重さ  g  g

免韬  チタン  アルミ ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

・4R95は4R57סכ䫘禈はךき׎ױ؆ն

㱭䡗榫部品

ーذットؓダプآخ �3����3����3��

㱭䡗榫部品

ーذットؓダプآخ �3����3��

◫䬵鼧品

氦嫰品番 4R22 4R37 4R51 4R55 4R77 4R95

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

G=Mx ピラミッド調整ネジ Ӗ

4Y19 プレッシャープレート Ӗ Ӗ Ӗ

氦嫰品番 R R

重さ  g  g

免韬  チタン  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH

12Nm

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


12Nm

15Nm

15Nm

12Nm

˝ 回旋機能付

7

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


9

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


14

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


17

11 7712Nm

12Nm

˝ 4R54,4R74はピラミッド╈䑏9�5מmmס穴ֵき

3 33
͠LH

3
͠LH

3
͠LH

ソケットアダプターソケットアダプター
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㱭䡗榫部品

ット⹦♀ׄブロックآخ �3�

㱭䡗榫部品

ラミؾーシ٘ ظ٤ؔ スク �3�

◫䬵鼧品

氦嫰品番 5R1 5R2

S=Mx  沐꯽ネジ Ӗ

S=Mx  沐꯽ネジ Ӗ

501S41=M6x25  沐꯽ネジ Ӗ

501S74=3�5x9�5 セルフタッピングネジ Ӗ

˝ 4穴ソケットアダプター6׷A30=20シャトルロックמ⪧כ✳用

氦嫰品番 R

重さ  70g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4X86 ラミネーションダミーֿ⻠׌ױ׿ױն

͠LH

12Nm

9

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


3�

氦嫰品番 R= R=-H R= R=�

泡䏦  120mm  147mm

重さ  g  g  g  g

免韬  儒

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH  LH

�5R1=1は取付位置ֿ軸亠⺸מ燯動׌ױַי׊ն

・ソケット取付けブロックמは4X6 ラミネーションダミーֿ⻠׌ױ׿ױն

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


30 33

3��)
͠LH 僃小46֐僃大64 僃小46֐僃大64

ソケットアダプター
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モةュラーقーص キット
� 澬㲔䓪؅磝┕ׅ׾ �

ն׌ױメリットֵֿりם喋չ׵מ☽סא
˝ パーツ鹟䥃ֿ㳊佄
˝ 嫰乃ֿ癨樋⴫ךき׾
˝ コストダウン

עךットーٍック؛յ׊־׊
ն׌ױַי׊״؅ֽⳡכ׆׾י玮ײ磝ךײットーٍックの؛؅صーقのי⪑

樟ꮟذ؝٬の氦榟؅ꡔ塛

多לם նג׊ױ׊⭳メリット؅榟みסׂ

杯㏇ךは┩槡╈ס義罈パーツメーカーֿס׆システム؅䫑用׊յ啶鵰氳מは喋չםメーカーסパーツ؅磝合׵כ׆׾׎؂⺎
能׌ױַיזםכն

ピラミッドシステムはյ⸬㳡מはメーカー夵ך萴䇕ס鷿ֵַֿり׌ױն❆ֻףյピラミッド
סメーカー׾םյ樟יזն䏼׌ױりם樟ֿלםカーブ䎬敯ס傾斜յピラミッドレシーバーס
製品؅磝合ג׎؂㕙合յ小さםガタ׷樟ꮟֿ氦榟ֵֿכ׆׾׌り׌ױն

ターンテーブル׷トーションアダプターלםյ攐墤ם機能؅内蔵ג׊アダプター걉؅
☽炘製品כ磝合כ׾׎؂յ⩗⮆ם機能ֿ氦䭙ךきגז־םりյ企僿ס滭䮇׾ֿםחמ
⷇ꣅֵֿり׌ױն

モةュラーキット

オットーボックסモジュラーキットはյ✳用값䈱ס냕ַアダプター걉؅セットׇי׊מ用䙫ն
⟓갔性յ縨╦性յ澬㲔性׾ֵסパーツ磝上げיז׻מյ㱦䑏㱦⪒؅ׇ䬠❠׌ױ׊ն

リットْ׾׎؂⺬磝ךׄדットーٍック؛

氦嫰品番 R R R R

免韬 チタン アルミ
⛮ꄆ⯆꡾ LH

⫂㳊

ラミネーションアンカー -
R

-
R

クランプアダプター
R R R R

チューブアダプター R R R R

˝ 義足製⛼ס癨樋⴫
˝ 縨╦性ס⺸上

˝ 榟榤Ⲗ曍סアップ
˝ パーツסみס交換ֿ⺎能

˝ アライメント調整ֿ㳊佄
˝ パーツס鹟䥃罈ס㘃加

オットーボック炘׾׻מ義足סモジュラー⴫כピラミッドシステムסꝧ氦はյ

嚀耆⛥┖׷企僿滭䮇؅ꡔ塛

キットキット
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義足؅360n回鬇さךכ׆׾׎յ喋չם仼常榟活動⛼؅⺎能׾׌מターンテーブルն
꫅؅㷽 侇ׂյ⽰㲜סך䈳位յ足؅磝؆ך䈳לם׾յ喋չם㕙ꪫך活驱׌ױ׊ն

ー٤テーブルذ
� 㛻脎紶餉の䑒ꯄقーص �

◫䬵鼧品
氦嫰品番 4R57 4R57=WR

G=Mx ピラミッド調整ネジ(랬) Ӗ

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ(シルバー) Ӗ

4X69=1 ノブ剪 グレー Ӗ

G=Mx-ZNN* ピラミッド調整ネジ(防水) Ӗ

Y 保護キャップ Ӗ

�9���S5 ラミؾーシ٘ ٤ダミー
ターンテーブル スクリュートップ用

⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

ー٤テーブルذ �3��

㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R R=ST

重さ  170g  185g

免韬  ステンレス

近位䫘禈  ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 ピラミッドレシーバー

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R57=ST؅塜澬מラミネーションアンカーמネジ止めג׾׌めמはյ4X46=STラミネーション
ダミー؅✳用יׂ׊ さַնד

・4R57は2R49,2R50,4R69,4R82,4R91,4R95כは䫘禈ךき׎ױ؆

͠ LH

15Nm

22 38

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


22

˝ Rは近位⣐؅ピラミッドレシーバーכ䫘禈
˝ R=STは近位⣐ֿスクリュートップךյR׷R=Nסלםラミネーション

アンカーמ䫘禈

ー٤テーブル ꡔ姡ⱶ䄄ذ �3���83

㱭䡗榫部品

氦嫰品番 R=WR R=WR-ST

重さ  214g  253g

免韬 逇腑ꍅלם

近位䫘禈  ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 ピラミッドレシーバー

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R57=WR-ST؅塜澬מラミネーションアンカーמネジ止めג׾׌めמはյ4X46=STラミネーショ
ンダミー؅✳用יׂ׊ さַնד

・4R57=WRは2R49,2R50,4R69,4R82,4R91,4R95 כは䫘禈ךき׎ױ؆

͠ LH
26 42

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


26

˝ Rס防水յ防㗂仕喋
˝ 洠水յ宾水յ㖲碛水׵מ㵚䑴
˝ ボタン䳩⛼ֿ軽ַ

㵠榫鼧品

12Nm

˝ ステンレス碛免׵מ꞊׍׼؂յ飃軽量錃銶
˝ 䥁紮ס縨╦性
˝ ボタン䳩⛼ֿ㳊佄

˝ ロークリアランス
˝ 4R57=WRは*P68ס防水յ防㗂

/Nターンテーブルסトルクמ꞊׾׌嫰䙫憠

4R57ס近位䫘禈はյ釨定トルク10Nm׌ךն
䫘禈パーツסネジ؅稤め׾꤀はׇ嫰䙫  さַնדׂ

ターンテーブルターンテーブル
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アダプター

☔体ס足כ樟םりյ義足パーツךמき׾動きは꡾׌ױ׿׼ն轿䱡ס⻸⹜׷回旋ס動き؅補ַյ׻りスムーךث骰体מ靷䥵םס
ַ義足榟活؅⺎能ס׾׌מ トֿーションアダプター׌ךն

㱭䡗榫部品

回鬇角䈱 o20n

トルク 100Nm֐

りモーメント׋נ 7Nm׼־僃大19Nm

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء  � 

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・4R85כ合י׎؂荷重ブレーキ膝継手3R15,3R49؅✳用
り׻ケーブル(標準品׾ַי׿卲さ⺱מ㕙合յ4R85׾׌
長ַ؅(ס׵✳用יׂ׊ さַնד

トーシ٘ ٤ؓダプذー زューブクラ٤プ ��NN �3��
˝ ピラミッドレシーバーכmmチューブクランプアダプター付

トーションアダプター

5Nm

15Nm

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㱭䡗榫部品

トーシ٘ ٤ؓダプذー زューブクラ٤プ ��NN �3��

˝ ピラミッドレシーバーכmmチューブクランプアダプター付

5Nm

15Nm

͠ LH

42
92

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


33

82

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


トーシ٘٤ؓダプذーの鐧丝疗㍱

トーション機能ס䍚䍏はյアダプター内部╈㜆מ⪟角レンチ؅䄐׊鱮؆ך調整׌ױ׊նボルト
穴嘦סⷄ؅侇銶回りמ回鬇さכ׾׎䥟抗ֿ䍚 յׂ⹚侇銶回りמ回鬇さכ׾׎䍏 ն׌ױりםׂ
יׂ׊מֹ׻ַם疗㍱؅飃ֻס湭ⷄסⷄֿ⺓㍲ס侇յボルト穴ס׆ さַնד
疗㍱؅飃ס׆ ն׌ױりםכ㍔⸊ס꤃䷚׷⛼յ鏰動כ׾׎回鬇さיֻ

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㱭䡗榫部品

トーシ٘ ٤ؓダプذー �3��
˝ 穴プレートכピラミッドレシーバー付

47

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


15Nm

12Nm

トーシ٘ ٤ؓダプذー
� の⫋杯׀Ⳃםثスムー׽׻ �

トーションアダプター

ն׌ױきך調整מ⮯⠕ךアダプターסי׬׌䍚さはסり䥟抗׋נ
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アダプター

イストصذルظ

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

下罈؅㜊 機能؅㜊ם多喋סלם⹜轿䱡⻸׷り׋נはյכ׆ֹ םךり־ף機能はյ塥车侇ס׼׿׆ն׌ױַי׊⽏䙫׵؅כ׆ֹ
玮ׂ位׵יַֽמ重釐ֵךりյ⪒骰סバランスמ꞊➟׌ױ׊ն

デルタツイストはյ㜊׋נגזり׷轿䱡⻸⹜ס機能ך؅き׾꡾り補ַյ׻り䒍鸵ך㱦⪒ם玮位յ塥车؅⺎能׌ױ׊מն

㱭䡗榫部品

トーシ٘ ٤ؓダプذー زューブ♀ ��NN �3��
˝ mmチューブכピラミッドレシーバー付

◫䬵鼧品
氦嫰品番 4R39 4R40 4R85 4R86 2R67

G=Mx-V ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

Z=Mx-V クランプネジ Ӗ Ӗ

D  交換部品セット(Q�74⹆拨) Ӗ Ӗ

X プラスチックリング（랬） Ӗ

X プラスチックリング（랬） Ӗ

15Nm 61

457
׾׿⨣מ⹜轿䱡⻸כり׋נ ˝

˝ バンパー׷プレートס交換׻מりյ斻玮ג׊碷ַ־調整
ֿ⺎能塥车ַ׌׷׊

˝ 䑒釐♓上מ回旋ַם׊

˝ 下腿յ大腿⮉断ַ׵׿׍✳用⺎

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

泡䏦  mm

重さ  g

免韬  アルミ/ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㱭䡗榫部品

トーシ٘ ٤ؓダプذー زューブ♀ ��NN �3��

˝ mmチューブכピラミッドレシーバー付

15Nm

70

300

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


� 飃嚀耆氳ؓブخーバー �

㱭䡗榫部品

�3�����3���

10Nm

15Nm

39

137

R

120

534

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


R=

氦嫰品番 R R=

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 チューブクランプ 30mm  チューブ 30mm

遠位䫘禈 ピラミッドレシーバー

重さ  _g  _g �

免韬  アルミ

僃大׿׋נ幅 内旋/㛙旋  o20n

僃大コンプレッション⡁  _8mm

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�チューブ؅僃׵短 ն׌ױりםכ重量は325gס㕙合յ4R121=30גׂ׊

トーションアダプタートーションアダプター
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◫䬵部品

氦嫰品番 4R120 4R121=30

H= エラストマーロッドソフト（颋荇） Ӗ Ӗ

H= エラストマーロッドミディアム（랋荇） Ӗ Ӗ

H= エラストマーロッドハード（稅荇） Ӗ Ӗ

H= エラストマープレートソフト（颋荇） Ӗ Ӗ

H= エラストマープレートミディアム（랋荇） Ӗ Ӗ

H= エラストマープレートハード（稅荇） Ӗ Ӗ

H コンلネーションレンチ Ӗ Ӗ

H ソケットナット /˘յ⪟角䎬յSW Ӗ

H ソケットナットエクステンション /˙յ長さmm Ӗ

H  T-ハンドル /˙ Ӗ

Z=Mx クランプネジ Ӗ

G=Mx ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ

デルタツイストは♓下ס専用部品כセットך硯品さ׌ױ׿ն
硯品侇מはյエラストマーロッド ミディアム（랋荇）כエラストマープレート ミディアム（랋荇）ֿ 装浓さ׌ױַי׿ն

氦嫰品番 R

内㳊

Ζ デルタツイスト本体(♓下ס専用部品؅⻠み׌ױ)
     ・エラストマーロッド ミディアム(랋荇)      
     ・エラストマープレート ミディアム(랋荇) 





Η エラストマーロッド ソフト(颋荇) 

Θ エラストマーロッド ハード(稅荇) 

Ι エラストマープレート ソフト(颋荇) 

Κ エラストマープレート ハード(稅荇) 

Λ コンلネーションレンチ(専用工⪮) 

Μ スペシャルグリース 

  ✳用鐄伺傴

 ット⫂㳊ج ����3













 


























辐炐リء٤ 
軸סコンプレッション僃大⡁؅澬鏀ךき׾

㍑鬇鼧⮆
内旋・㛙旋⮯չמ漲さ؅調整ךき׾

㏆ⱱ鐧丝ةؾ颋荇） 
ユーاーס体重յ活動䈱מ䑴י׋調整

ブッシュ 䰵䴙鬨⹨ׄ♀
ケース؅空けיエラストマープレート؅交換׾׌

㍾㲊ةؾꪂ荇）
下部סネジ 

㍾㲊ةؾ稅荇）  
エラストマーロッド交換用

ؙラストُーロッغ(◫䬵⺎耆

長軸亠⺸ס轿䱡؅⻸⹜

ؙラストُーؙْٝ٤ト
エラストマーロッドֿ䈓付כג׊きס轿䱡؅⻸⹜

ؙラストُープٝート◫䬵⺎耆） 
リモーメント調整用׋נ



















イストの啶鵰صذルظ

デルタツイストデルタツイスト
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

大腿⮉断レベル♓上סユーاーיזכמյ膝継手ס機能はꪜ常מ重釐׌ךն膝䤼׾׻מ׿鬇⠠؅防׃㱦定性(㱦䑏)はס؆؀ה׵
さכ機能ֿ䑒釐ם喋չַםはךけדյ㱦定性לםバランス禴䧏ס僃大屈曲角䈱յ鵭䈱鴑꣭性յ骰体⪒体סյ重量յ膝כ׆
ն׌ױ׿

オットーボックס膝継手はյס׼׿׆機能גֻ⤓؅幅䇶ַラインナップךյ┉☔כץり樟׾םニーמث䑴ֻ׌ױն
ն׌ױַיזםכ製品ラインナップג׊縒䜡׵性➘⮵סיזכמ亠չסյ義罈製⛼产錃׼־כ׆׾ֵךյ調整ֿ㳊佄גױ

モةュラー腓禆䣆の攐Ꝏ

˝ 䆋䇶ַ製品ライ٤ナップ
- 喋չם活動レベルյ⮉断レベルמ䑴ג׋ラインナップ

˝ 㟯⶜ַם׊製品⛼׌׼ג׵ֿ׽յ⨣ג׿縨╦䓪
- 碷部גז؂ד׆ךױ仕上げ

˝ 㳊佄ם鐧丝䣆順
- 䑒釐工⪮ֿ㵼ׂם 手ꝴֿ㵼ַם

˝ 紆اظַ׊イ٤
- シンプルךスマートםデاイン

膝継手ס鹟䥃؝イغ

モلリテؔ غーٝء 僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 啶鵰 玮耽注⯆䐒 鷛耽注⯆䐒

腓禆䣆

   

͠
 

k
g

͠
 


kg

͠
 


kg

͠
 


kg

単
軸

多
軸

固
定

荷
重
ブ
レ
ー
キ

多
軸

特
殊
機
能

機
械
式

空
圧
式

油
圧
式

鋗
鬼
ꮻ

TF
(㛻

脎
⮉

了



R Ӗ Ӗ シッティングアシスト油圧 

R Ӗ Ӗ 

R Ӗ Ӗ 

R/R Ӗ Ӗ 

R/R Ӗ Ӗ Ӗ 

R/R Ӗ Ӗ Ӗ 

R Ӗ Ӗ Ӗ 

R Ӗ Ӗ Ӗ 

R Ӗ Ӗ Ӗ 

R-PRO/   
R-PRO=ST Ӗ Ӗ Ӗ 

R/R=ST Ӗ Ӗ Ӗ 

R/R=ST Ӗ Ӗ EBS Ӗ 

R-PRO/
R-PRO=ST Ӗ Ӗ Progressive EBS Ӗ 

 R/R=ST Ӗ ロータリー油圧 Ӗロータリー油圧 

R ͠ Ӗ デフォルトスタンス Ӗロータリー油圧 

R Ӗ Ӗ 

R Ӗ Ӗ Ӗ 

C/C=ST Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

C/C  Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

B/B=ST Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

KD
(腓

ꦕ
了




R/R Ӗ Ӗ 

R/R Ӗ Ӗ 

R-PRO=KD Ӗ Ӗ Ӗ 

R=KD Ӗ Ӗ Ӗ 

R=KD Ӗ Ӗ EBS Ӗ 

R-PRO=KD Ӗ Ӗ Progressive EBS Ӗ 

R Ӗ Ӗ Ӗ 

R ͠ Ӗ デフォルトスタンス Ӗロータリー油圧 

C=ST Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

C  Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

B=ST Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

HD
(罅

ꦕ
了




R Ӗ Ӗ Ӗ 

R=HD Ӗ Ӗ EBS Ӗ 

R-PRO=HD Ӗ Ӗ Progressive EBS Ӗ 

R ͠ Ӗ デフォルトスタンス Ӗロータリー油圧 

C Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

C  Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

B Ӗ 油圧+꧅㯸⯆䐒 Ӗ ꧅㯸⯆䐒 

�CR回鬇軸 ��*CR渆ꝴ回鬇╈䑏

CR� *CR��

MOB*Sl

� 㱦㲊䓪כ䒍鸵䓪の┸玮 �
腓禆䣆 
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

氦嫰品番 R R=ST

モلリテؔ ーٝءーغ     

近位䫘禈 ピラミッド  スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ 3mm

膝ס僃大屈曲角䈱  145n 

重さ  600g  630g

免韬  プラスチックלם

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬フォームカバーは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・足部は1M10 アジャストյ1C11テリオンソフトלםMG1-2⺸け

 ն׌ױ׊足部؅䫟㝢ס
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

˝ ロック鉮ꢜ侇ס㱦定性؅澬保
˝ ⢸⣐ס׫靷䥵؅軽峎
˝ ☭助縖ס靷䥵軽峎

˝ 攐墤プラスチック✳用ך軽量
˝ ロックֿ癨単׾־־מ

ロック鉮ꢜさכ׾׿㱭⪒מフリーֹױ׊יזםמ固定膝はյ䈳位動⛼侇מ骰体ס׫轿䱡׷鬇⠠סリスク׌ױַ⛂؅ն3R31はロッ
ク膝ֵךり׼ֿם油圧シリンダー؅内蔵նロック鉮ꢜ侇はイールディングםֹ׻ס油圧䥟抗ֿ氦䭙さ׿յ㱦䑏י׊荷重ֿכ׆׾׌
ն׌ױきך

㱭䡗用部品

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

149

50

19 37

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗ֿ僃׵䍚ַ敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  付㷯709 סS10=1�5 調整レンチ

1�䈳׽Ⳃ⛼侇の媧㏆䥟䤺の鐧丝
׌㍑מ⺓
̬䥟抗ֿ㘃׌ױ׊ն

䄅מ㍑׌
̬䥟抗ֿ峎り׌ױն

鐧丝亠嫎٬䣆順

�3�� のجット⫂㳊
・2R49 チューブアダプター30mm
・709S10=1�5 調整レンチ

�'�� ロック٤ؤトロールٗニット

Q�106⹆拨

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

㱭䡗用部品

◫䬵鼧品

���(��.�Y�

�(���� プルآーブル㍾㲊腓榫

�#�� ブッシュプルآーブル榫

���(��.�Y�  クラ٤プةؾ

�'���/  ロック٤ؤトロール ハغ٤ルجット

Q�106⹆拨

4G1060

Nm

2�ロックآーブルの◫䬵�䄅⺓㚺催
ケーブル近位ס槳め⪮؅付㷯レンチ
ն׌ױ׊㛙ך
506G3=M3x3クランプネジは小さַ
嫰䙫ׇמյ碏㜊ךס さַնדׂ
㱭⪒מ㛙さמ׍稷めד׾けך⛼哅׌
ն׌ױ׊め׌׌؅ֽכ׆׾

׊յケーブル؅䄐יז媮מ颦饟ס⩕
泡׌ױ׊ն

�#��

�3��シッテؔ シスト♀㍾㲊腓ؓء٤
� 嚀耆؅䯋鬼ם䑒釐מ祀㵚׵ךյַםמךױ☪ �
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

˝ 伸展璦ֿ䍏 յׂ玮位泘氳ך義足؅✳用׾׌亠מ
˝ ロック鉮ꢜֿケーブルכボタン式2סWAY
˝ ꮟך澬鏀ךき׾㱦䑏סロック

˝ 軽量プラスチック碛免
˝ 水מ䍚ַ�

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 30mm

膝ס僃大屈曲角䈱  150n

重さ  385g

免韬 プラスチック

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・ 3R41סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・ クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

4Z105

4Z104

◫䬵鼧品

3R41は低活動ユーاーמ姲め׾׿׼機能؅鴑姲ג׊ロック膝׌ךն
伸展璦ס䍏ַ亠׵ך癨単מロック־؅けךֿכ׆׾きד׾けםׂך յրカチッցַֹכꮟך澬鏀ךֿכ׆׾׌き׌ױն
ロック鉮ꢜはケーブル؅引 ն׌ך癨単מꪜ常׵׼הלけնד׌ボタン؅䥨סյ膝継手⯥ꪫ־ׂ
碛免מプラスチック؅✳用ךכ׆׾׌軽量⴫؅㲔杯׊յח־䏼全ס膝継手מ奂י׬縨水性׌ױ׿⨣מն


湾)ةؾ״ーブル磙珷塛آ ��"��
ペルロンケーブル4כF18؅䫘禈

��"����Y� ًルロآ٤ーブル�N

ーブルクラ٤プآ �"��
膝継手⣐ס䫘禈מ✳用

�'�� ロック٤ؤトロールٗニット

Q�108⹆拨

氦嫰品番 F=N

内㳊
 F ロックコントロールハンドル ˟˟ 
 S ネジボタン ˟ ˟˟˟˟˟˟˟˟ 
 S ラミネーションプレート ˟˟˟ 

�'���/ ロック٤ؤトロールハغ٤ルجット

㵠榫鼧品

A A=x

A

⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

Nm

㱭䡗用部品

�D�� ◫䬵鼧品جット
Q�107⹆拨

�;��� 0リء٤

�;��� ⛈㷣ストップバق٤ー

30 45

7260

65

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

F=N

ُニュؓルロック腓禆䣆 プラスزック
� ㍾㲊腓ג׊襓⫁嚀耆؅׾׹׼ֵ �

�3��

�㱭⪒防水ךはֵり׎ױ؆ն水מ忷ג׿㕙合はյ䦯き取יׂז さַնד
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 30mm

膝ס僃大屈曲角䈱  155n

重さ  290g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬3R40סフォームカバーמは3R24גױは3S124؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M6x20

R ͠kg
R

ُニュؓルロック腓禆䣆

㱭䡗用部品

◫䬵鼧品

ُニュؓルロック腓禆䣆

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R R

モلリテؔ غーٝء  

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈  ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  120n

重さ  530g  695g

免韬 チタン ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH  LH

٬3R33,3R17סフォームカバーמは3R24גױは3S124؅ׇ✳用 さַնדׂ

氦嫰品番 D

内㳊

プラスチック製膝キャップ ˟˟ 
膝軸ブッシュ ˟˟˟˟˟˟˟  
圧竊バネ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟˟  
止めネジ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟˟  
㱦⪒プレート  ˟˟˟˟˟˟˟  
╖沐ネジ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟˟  
伸展ストップバンパー ˟˟˟ 

ボールスラスト軸⹨ ˟˟˟˟  
伸展補助バネ ˟ ˟˟˟˟˟˟  
伸展補助バネ用ガイドピン ˟ 
ロックネジ ˟˟˟˟˟˟˟˟  
圧竊バネ用ハウジング ˟˟˟ 
伸展補助バネ用ハウジング ˟ 
圧竊バネ用ガイドピン ˟˟˟ 

˝ ꪜ常מ軽量
˝ 䏲亠סレバーמ䫘禈さג׿ケーブルךロック鉮ꢜ
˝ 長䇗ס㲔竮ֵֿ׾㱦䑏ס製品

�D�� ◫䬵鼧品جット 

氦嫰品番 D

内㳊

・ケーブルロック部סみסセット׌ךն
�⠕⮯ס氦嫰品樑は3R41⺱喋(Q�106⹆拨)

ロックコントロールハンドルセット� 
ケーブル終端止めネジ（短）� ˟˟ 
ケーブルクランプ� ˟˟˟˟˟˟˟ 
ペルロンケーブル� ˟ ˟˟˟˟˟˟ 

˝ 伸展補助バネ内蔵
˝ ロックֿ־けַ׌׷
˝ 体重僃大150kgךױ㵚䑴

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

�'�� ロック٤ؤトロールٗニット 

˝ 䄅⺓┸用
˝ 䥨׊/引き┸亠⺸ס䳩⛼ֿ⺎能
˝ 4F18 ロックコントロールハンドル؂♏סりמ✳用

㱭䡗用部品

◫䬵鼧品

�D�� ◫䬵鼧品جット 

Nm

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

�'�� ロック٤ؤトロールٗニット 
Q�108⹆拨

�D�� ◫䬵鼧品جット 
Q�107⹆拨

キャップ固定用リング؅はי׊׍յ
膝؅曲げ׌ױն
6mmס調疐ネジ؅┉份は׌ױ׊׍ն
ネジ㸓מロックタイト؅小量חけյ
ն׌ױ稤め鱮みצ⫋
調整ネジは鸵⮉׋נם鱮み量׊מյ
膝؅伸׊ף軽 鷨ׂ伸展ג׊侇מյ澬
㲔מロックֿמֹ׻׾־־調整ױ׊
ն׌

1

2

3

4

- 䑒釐ם工⪮  6mmס⪟角レンチ

ロックの⮵׀⪮⺬ֿ䖾ַյעגױյֵそ׾ֵֿצ㕙⺬の鐧丝

鐧丝亠嫎٬䣆順

⺬㕙ג״؅稤ةؾ
̬ロックֿ־־りׂ׌׷ ն׌ױりם

؅稷ةؾ ⺬㕙גׂ׊
̬ロックֿ־־りׂמ ն׌ױりםׂ

אֵכ׳稤め鱮מյ䑒釐♓上׊⛙ ・
嫰䙫ׇךס׌ױךֿצ さַնדׂ

24

55
70

39

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

氦嫰品番 D

内㳊

�⠕⮯ס氦嫰品樑は3R41⺱喋(Q�106⹆拨)

プラスチック製膝キャップ ˟˟ 
止めネジ  ˟˟˟˟˟˟˟˟  
ケーブルガイド付ロックレバー 
ペルロンケーブル�  ˟˟˟˟  
ケーブル終端止めネジ（短）� 

ケーブルクランプ �  ˟˟˟˟˟ 
ロックコントロールハンドルセット� 
キャップ固定用リング ˟˟˟ 
伸展ストップバンパー ˟˟˟ 

㱭䡗用部品

�D�� ◫䬵鼧品جット 

19

33

34

55

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

�3�� �3����3��
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

蕔ꄆブٝーキ腓禆䣆

㱭䡗用部品

ハーيルُ٤腓禆䣆

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R R

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈  ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  110n

重さ  445g  820g

免韬 チタン ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾ LH

٬3R36,3R20סフォームカバーמは3R24גױは3S124؅ׇ✳用 さַնדׂ

˝ ⩕烅յ鋌穒用膝
˝ リンク位置ס㚺催ֿ⺎能
˝ 定䰵䴙כ伸展補助機能؅内蔵

26

34

41

19

氦嫰品番 R R

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈  ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  150n

重さ  360g  490g

免韬 チタン ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾ LH

٬3R49,3R15סフォームカバーמは3R6גױは3S106؅ׇ✳用 さַնדׂ
٬チューブアダプターは付㷯׎ױ׊؆ն

˝ 玮位סך㱦定性؅重釱׾׌亠מ
זׂ׹ ˝ り塥きמ㵚䑴
˝ 定䰵䴙כ伸展補助機能付き

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

15

62
108

30

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

◫䬵鼧品
��:���/  ⟊閾スリーブ 

刎ַ־׼プラスチック製ס保護スリーブ
膝継手յ伸展補助装置׼־フォームカバー׷辉걉؅保護׾׌

��:�����  ⛈㷣遨Ⲃآーブル

氦嫰品番 D

内㳊

ブレーキブッシュ ˟˟˟˟ 1
伸展ストッパー⹨け ˟˟˟ 1
伸展ストッパー ˟˟˟˟˟ 1
洠ֹ׸ה 製䈳ꄋ 大 ˟˟˟˟ 2
洠ֹ׸ה 製䈳ꄋ 小 ˟˟˟˟ 2

㛙部ロックリング ˟˟˟˟ 2
伸展ストップバンパー ˟˟ 2
ブッシュ用保護部品 ˟˟˟ 1
膝軸ネジ˟˟˟˟˟˟˟˟ 1
⺨牊調整用䈳ꄋ˟˟˟˟˟ 8

D  ◫䬵鼧品جット 

- 䑒釐ם工⪮ 3mm,4mm,6mmס⪟角レンチ

2�㲊䰵䴙の鐧丝

鐧丝亠嫎٬䣆順

3�蕔ꄆブٝーキの鐧丝

3mm⪟角レンチ؅用ַי膝䏲亠סネジ؅回׌
ն׌ױյ定䰵䴙ֿ㚺؂りיז׻מכ׆

⺬㕙ג״؅稤ةؾ
̬䰵䴙ֿ䍚 ն׌ױりםׂ
膝ֿ固כ׾յ稤め鷨ׁ׊⛙ (ׂ曲ֿりׂמ りםׂ(
יׂ׊嫰䙫ךס׌ױ さַնד
⺬㕙ג״؅稷ةؾ
̬䰵䴙ֿ䍏 ն׌ױりםׂ

膝؅曲げ6כ׾mmס調整ネジֵֿり׌ױն׆
荷重ブレーキֿ調יז׻מ稤め鱮みסネジס
整ךき׌ױն

⺬㕙ג״؅稤ةؾ
̬荷重ブレキֿ⮵きׂמ ն׌ױりםׂ
⺬㕙ג״؅稷ةؾ
̬荷重ブレキֿ⮵きׂ׌׷ ն׌ױりם

1�⛈㷣遨Ⲃバؾの鐧丝

4mm⪟角レンチ؅用ַי伸
展補助バネסꝴ׾ֵמ調整
ネジ؅回יז׻מכ׆׌յバ
ネס䍚さֿ㚺؂り׌ױն

⺬㕙ג״؅稤ةؾ
̬伸展補助ֿ䍚 ն׌ױりםׂ

⺬㕙ג״؅稷ةؾ
̬伸展補助ֿ䍏 ն׌ױりםׂ

◫䬵鼧品

�D��  ◫䬵鼧品جット 

氦嫰品番 D

内㳊

プラスチック膝キャップ ˟˟˟ 
キャップネジ ˟˟˟˟˟˟˟ 
伸展ストッパー ˟˟˟˟˟˟ 
伸展ストップバンパー ˟˟˟ 
伸展補助バネ用ガイドピン ˟ 
伸展補助バネ˟˟˟˟˟˟˟ 

調整ネジ ˟˟˟˟˟˟˟˟ 
ベアリングボール ˟˟˟˟˟ 
ロックナット ˟˟˟˟˟˟˟ 
軸ピン ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
洠ֹ׸ה 製䈳ꄋ ˟˟˟˟˟˟ 
䈳ꄋ ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 

- 䑒釐ם工⪮ 4mm,5mmס⪟角レンチյ付㷯סレンチ鐧丝亠嫎٬䣆順

2�⛈㷣遨Ⲃバؾの鐧丝

膝継手ס下4׾ֵמmm⪟角ネジ؅回
きך䍚さֿ㚺催סバネיז׻מכ׆׌
ն׌ױ

⺬㕙ג״؅稤ةؾ
̬伸展補助ֿ䍚 ն׌ױりםׂ
⺬㕙ג״؅稷ةؾ
̬伸展補助ֿ䍏 ն׌ױりםׂ

1�㱦㲊䓪の鐧丝

多軸ס位置꞊➟؅㚺催׊յ渆ꝴ回鬇
╈䑏؅㚺ֻיז׻מכ׆׾㱦定性؅調
整ךき׌ױն
4mmס⪟角レンチ؅膝継手⯥亠ס穴
り渆׻מכ׆׌鱮みյネジ؅回׊䄐מ
ꝴ回鬇╈䑏ס位置ֿ㚺⴫׌ױ׊ն

傾׵ピラミッドס上亠מ꤀סא יׂ׊յアライメント؅補塜ךסׂ ד
さַն

断端סⱱ־ז׊ךり꣭כ䙫⯆䐒ֿךき׼גזםמֹ׻׾渆ꝴ回鬇╈
䑏؅㱦定性ֿ低ַ位置(⺓回׊)מ㚺催יׂ׊ さַնד

・渆ꝴ回鬇╈䑏ס位置؅㚺ֻיז׻מכ׆׾㱦定性ס냕ַ敯䛜׼־
㱦定性ס低ַ敯䛜ךױ大きׂ 㚺催ךき׌ױնיזֿג׊յ義足ס
⮣僿ס装浓鋌穒յגױロック膝؂־סり׵י׊כյ✳用כ׆׾׌
ն׌ױきךֿ

3�㲊䰵䴙の鐧丝

⯥亠סח2ס軸ך定䰵䴙؅㚺催ךきױ
յ׊ナット؅固定ךレンチסն付㷯׌
5mmס⪟角レンチך定䰵䴙ס䈱合ַ
؅調整יׂ׊ さַնד

上下2סחネジך定䰵䴙ס調整
侇銶㍑מ׽稤ג״㕙⺬
̬䥟抗ֿ㘃׌ױ׊ն
⹚侇銶㍑מ׽稤ג״㕙⺬
̬䥟抗ֿ峎り׌ױն

�3����3�� �3����3��

・ 5n10׷nַֹכ萴䇕ס回鬇׵ך䥟抗⡁ֿ㚺؂りׇךס׌ױ嫰䙫下さַն
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 34mm

膝ס僃大屈曲角䈱  135n

重さ  895g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬3R92סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
٬クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

蕔ꄆブٝーキ腓禆䣆 バؾ⫂襓

㱭䡗用部品
˝ 駊䫘㏐׼־玮耽╈僿סך澬㲔ם荷重ブレーキ
˝ 玮耽䏲僿ךブレーキֿ鉮ꢜさג׾׿め鷛耽注ס׫燯车ֿスムーث
˝ 伸展補助バネס調整ֿ⺎能

㱭䡗用部品

�3����3��のجット⫂㳊
・チューブアダプター34mm

蕔ꄆブٝーキ腓禆䣆 狜㏆䌋

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 34mm

膝ס僃大屈曲角䈱  135n

重さ  745g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬3R90סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

㱭䡗用部品

Nm

㱭䡗用部品

Nm

荷重ブレーキ ON 荷重ブレーキ OFF

 モلリティグレード1ユーاーׇמ⮵用ס㕙合

荷מ義足׼־י׊駊؅䫘㏐כり־ז׊膝継手はյס׆
重ךき׾亠מ꡾りׇ✳用ַדגけ׌ױն⯥足部מ荷
重כ׾׌յ荷重ブレーキは鉮ꢜさךס׌ױ׿嫰䙫י׊
׾׌穒綗؅ס塥车י׊用✳؅לםさַն䇖车厫דׂ
ն׌ױ׊؅ֽⳡめכ׆

˝ 3R90⺱喋ס荷重ブレーキ機啶
˝ 空圧シリンダー内蔵ךյזׂ׹ り׼־俊通塥きמ㵚䑴
˝ 調整ֿ㳊佄

4025

43

190

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

25

128

40

38

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

- ⭳荷侇ס敯䛜 伸展補助ֿ僃׵䍏ַ敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  6mmס⪟角レンチ

鐧丝亠嫎٬䣆順

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜
- 䑒釐ם工⪮ 6mmס⪟角レンチյマイナスドライバーגױは2mmס⪟角レンチ

1�ブٝーキの䐬鐧丝

膝継手⯥亠(オットーボックロゴס上)סカ
バー؅㛙׌ױ׊ն

6mmס⪟角レンチך回יׂ׊ さַնד

ブレーキס䑴璻性はյ⠕չס装浓縖מ合׎
ם׊調整י ׼־յ⮣僿壿꣪מֹ׻ַ׻׵יׂ
錃定ֿםさ׌ױַי׿ն׊־׊յ䑒釐מ䑴׋
ն׌ך䐬調整は⺎能סי

侇銶㍑̬׽ブレーキֿ⮵きׂמ ׾םׂ
⹚侇銶㍑̬׽ブレーキֿ⮵きׂ׌׷ ׾ם

・䑒ם⮆⩗׍ブレーキֿ⮵ׂ疗㍱ך調整؅
车יׂז さַնד

1

2

2�鷛耽注の鐧丝

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌

僃⮣מ屈曲䥟抗ס調疐؅车יׂז さַնד

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーמغ鴑
⺬㕙ַם׊꣭
̬ւFփネジ؅亠⺸מ回׌ն

・◀めターミナルインパクトס防止機能ֿ⥸
きךס׌ױյユーاーֿ妳׾םמ㕙合סמ
み調整؅车ַ׌ױն

ն׌ױ׊回ח׍׊꤀յネジは㵼ס׆・
䓦忁מ䥟抗؅냕めכ׾յ膝䤼ס׿⷇ꣅ性
ֵֿり׌ױն

・氦㚞侇僿יז׻מはյマイナス2כmmס⪟
角ネジ2ס牊걉ֿ㰆㏇׌ױ׊ն
杯车品は2mmס⪟角׌ךն

鐧丝亠嫎٬䣆順

・ 空圧ך⯆䐒ג׾ַי׊めյ多めמ回כ׌鷿
ַֿ伺澬םמり調整ֿ㳊佄׌ךն

・ ユーاーס俊壿ס塥车スピードמ合׎؂
下さַնיז調整؅车םյ僃鸵י

1�ブٝーキの䐬鐧丝

膝継手⯥亠(オットーボックロゴס上)ס
カバー؅㛙׌ױ׊ն

6mm⪟角レンチך回יׂ׊ さַնד

ブレーキס䑴璻性はյ⠕չס装浓縖מ合׎
םׂ׊調整י 錃׼־僿壿꣪⮣מֹ׻ַ׻׵י
定ֿםさ׌ױַי׿ն
ն׌ך䐬調整は⺎能סי׋䑴מյ䑒釐׊־׊

侇銶㍑̬׽ブレーキֿ⮵きׂמ ׾םׂ
⹚侇銶㍑̬׽ブレーキֿ⮵きׂ׌׷ ׾ם

1

2

2�⛈㷣遨Ⲃバؾの鐧丝

伸展補助バネס調整はյ膝継手下部סプラ
スチック部⮆؅回鬇さ5ךכ׆׾׎壿꣪מ調
整ךき׌ױն

逷糋מ־׍؅؂䥨׊յ⺓מ㍑鬇׾׎׈
̬伸展補助ֿ䍚 ׾םׂ

逷糋מ־׍؅؂䥨׊յ䄅מ㍑鬇׾׎׈
̬伸展補助ֿ䍏 ׾םׂ

・䑒ם⮆⩗׍ブレーキֿ⮵ 疗ׂ㍱ך調整؅车ז
יׂ さַնד

�3�� �3��
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

㛡鬨狜㏆腓禆䣆
� 鐍ַ׌׷ַ✳׵ךמ腓禆䣆 �

˝ リンク位置׾׻מ냕ַ㱦定性
זׂ׹ ˝ り塥き׼־企塥きךױյ幅䇶ַ鵭䈱鴑꣭性

˝ スリムコンパクト
˝ 大きם膝屈曲角䈱ך⽰式榟活׵מ㵚䑴

仼本ךꝧ氦さ3ג׿R106は냕ַ㱦定性כ鵭䈱鴑꣭性׻מりյ鋌穒用׼־企塥き؅⛂ֹ仼常榟活用ךױ幅䇶 㵚ׂ䑴׌ױ׊ն
舅榺ם鵭䈱ך塥车ךきמֹ׻׾攐墤ם空圧シリンダー؅䯋鬼ֽי׊りյ䒍鸵ך塜澬ם鷛耽注⯆䐒؅车ַ׌ױն
体重100kgס亠ֿךױ㱦䑏י׊✳用ךき׾┓㜂םボディֵךり׼ֿםյスリムךコンパクトם錃銶ךյ多 ג用ַ✳מ装浓縖סׂ
ն׌ױけד

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R R=KD R=ST

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド  ラミネーションアンカー  スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ 30mm

膝ס僃大屈曲角䈱  170n

重さ  760g  755g  765g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・RסフォームカバーמはS؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

�(�� 腓紶餉榫ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤
R=KDסソケット交換侇מ✳用
⺨牊ネジ付き

�3��� のجット⫂㳊
・チューブアダプター 30mm(長さ300mm）
・䍏ַ伸展補助バネ

◫䬵鼧品
�;����Y�� ⛈㷣ストップバق٤ー

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

27

35

203

12

㱭䡗用部品

Nm

Nm

䫘禈ジョイントはסחタイプֵֿり׌ױն
膝離断מは専用ラミネーションアンカー付(=KD)յ長断端מはスクリュートップタイプ
(=ST)؅✳用יׂ׊ さַնד

�3���
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

���)����Y�  鐧丝ٝز٤ 

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜
（伸展補助バネは標準ס䍚さסバネֿ内蔵）

- 䑒釐ם工⪮ 4גױは5mmס⪟角レンチյマイナスドライバーגױは710H10=2x3調整レンチ

鐧丝亠嫎٬䣆順

1�⛈㷣遨Ⲃバؾの鹟䥃

膝継手下部סカバー؅4mmגױは
5mmס⪟角レンチך回י׊伸展補助バ
ネ؅取⭳׌ױ׊ն

膝ס伸展ֿ䍚יׁ׌屈曲מׂ׊ ַ㕙合յ
膝ס伸展ֿ企יׁ׌(䍚יׁ׌)鷿⽰䚉
יׂ׊交換מלם㕙合׾ֵֿ さַնד

・氦㚞侇僿יז׻מはյ4mm5כmm2ס
牊걉ס製品ֿ㰆㏇ׇךס׌ױ׊嫰䙫ׂ
ն׌ךさַն杯车品は5mmד

1

2

Ζ Η

2� 鷛耽注の鐧丝

僃⮣מ屈曲䥟抗ס調疐؅车יׂז さַնד

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーמغ
鴑ַ꣭ם׊㕙⺬
̬ւFփネジ؅亠⺸מ回׌(Ζ)

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌(Η)

˝ ◀めターミナルインパクトס防止機能ֿ⥸きךס׌ױյユーاー
ֿ妳׾םמ㕙合סמみ調整؅车יׂז さַնד

յ膝䤼כ׾䥟抗؅냕めמն䓦忁׌ױ׊回ח׍׊꤀յネジは㵼ס׆ ˝
ն׌ױ⷇ꣅ性ֵֿりס׿

˝ 氦㚞侇僿יז׻מはյマイナスドライバー2כmmס⪟角ネジ2ס
牊걉ֿ㰆㏇ׇךס׌ױ׊嫰䙫 さַնדׂ
杯车品は2mmס⪟角׌ךն

付㷯ס䍏ַバネכ交換׌ױ׊ն

�(��� プラスزック؜バー

下部סカバー
伸展補助バネ交換用

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

鐧丝ُニュؓル

膝
継
手

㛡鬨狜㏆腓禆䣆 ⛥孨Ⳃ榫

㱭䡗用部品 ˝ 鋌穒用מ僃鸵
˝ 機能氳多軸膝ס׫㵵⪌י׊כ
זׂ׹ ˝ り塥きֿ╚ם亠מ
˝ 伸展補助バネ内蔵(交換┘⺎)

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 30mm

膝ס僃大屈曲角䈱  150n

重さ  760g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬ 3R78סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・ チューブアダプターは付㷯׎ױ׊؆ն
・ クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25

Nm 11

38

211

26

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

㛡鬨狜㏆腓禆䣆 ؓ クテؔ ブ

㵚䑴ס׫り䇶ַ塥车スピード׻ ˝
˝ 縨╦性ֿꪜ常מ냕ַ
˝ 僃大膝屈曲角䈱 175n

氦嫰品番 R-PRO R-PRO=KD R-PRO=ST

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド  ラミネーションアンカー  スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ mm

膝ס僃大屈曲角䈱  n

重さ  g  g  g

免韬 アルミלם

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・3R106-PROס⪒長はյ3R106׻り硜4mm長 ն׌ױりםׂ
・下部プラスチックキャップס仕喋ֿ3R106כPROךは樟םり׌ױն(キャップס氦嫰品樑4G580=N1)

製品⺱卲ס嫰䙫傴מ䏼יז交換؅车יׂז さַնד
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M5x25
・チューブアダプター30mmֿ付㷯׌ױ׊ն

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

27

38

207

12

㱭䡗用部品

Nm

�3����130

�3��

・鋌穒用義足י׊כ✳用׾׌㕙合はյ㱦
ն׌ױ׊用؅䫟㝢✳סめ䍚ַバネגס⪑

・下部סキャップはプラスチック製׌ך
ַם׊ネジ㸓؅滭䮇מ꤀׾յ稤めךס
さַնדׂי׊嫰䙫ֹ׻
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

*CR

膝角度

立脚期
健常足 従来の膝継手

遊脚期

�&#4

㱭䡗用部品

䫘禈ジョイントはסחタイプֵֿりյֵ םמֹ׻׾きך断縖ֿ装浓⮉סレベル׾׹׼
はスクリューמは専用ラミネーションアンカー付(KD)յ長断端מն膝離断׌ױַיז
トップタイプ(ST)յ股꞊疐離断מは傾斜角付ピラミッドアダプタータイプ(HD)؅✳
用יׂ׊ さַնד

� EBS = ErgonomicaMMZ BaManceE StriEe(☔ꝴ工㰢氳מバランスג׿כס塥车)

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜յバウンシングは僃׵刎ַ־׼敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  付㷯710סH10=2x3調整レンチ

1�玮耽注の鐧丝

付㷯レンチס短ַ⣐؅バンパー上部
ն׌ױ鱮み׊䄐מ

⮣僿壿꣪は僃׵刎ַ־׼位置מ錃
定さ׌ױַי׿ն亠⺸(⺓亠⺸)מ
回כ׌漲 ն׌ױりםׂ

バウンシング機能はյ装浓縖ס体重׷
活動性מ合י׎؂調整ֿךき׌ױն

・⭳荷侇ס敯䛜׻りマイナスי׊מ✳用
ךַׂם׊ ם䥟抗ֿמ꤀׌さַն回ד
ַ㕙合はյ鷨䈱מマイナスמ回ַי׊
׊䢙ךױ位置׾׋ն多㵼䥟抗؅䚉׌ױ
יׂ さַնד

1

2

2�鷛耽注の鐧丝

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌

鷛耽注⯆䐒はյ屈曲䥟抗(F)յ伸展䥟
抗(E)סꯂ樑ך調整؅车יׂז さַնד

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーغ
⺬㕙ַם׊鴑꣭מ
̬付㷯レンチס長ַ⣐؅⩝ס✳ַյւFփ

ネジ؅亠⺸מ回׌ն

・◀めターミナルインパクトは⭳ַׂמ
機啶׌ךն妳ַם׼םמ㕙合は調整
ն؆׎ױ䑒釐はֵりס

鐧丝亠嫎٬䣆順

ױ׊䥟抗؅氦䭙ם大きך調整ם־⥪・
؅ֽⳡכ׆׾׌調整ח׍׊յ㵼ךס׌
め׌ױ׊ն

㛡鬨腓禆䣆バؗ٤シء٤嚀啶
� 䥁紮の㱦㲊䓪כ䒍鸵䓪؅䧏חバؗ٤シء٤腓 �

杯⫋塥车؅ס☔ ˝
˝ 斜ꪫ׷⭲⭱饟ꪫ׵ך㱦䑏ךき׾㱦定性
クッション性ג׿⨣ ˝

˝ ⪒骰バランスס䷉ャ
זׂ׹ ˝ り塥き׼־俊通塥きךױמ鴑꣭

駊䫘㏐侇מ䏲亠סEBSユニットֿ圧竊י׊յ僃大15nס膝屈曲ֿ䐂׌ױ׿׼նס׆侇⺱侇מ渆ꝴ回鬇╈䑏ֿ上䏲亠מ燯動׾׌
ն׌ױ׊めյ㱦定性ֿ⺸上ג
3R60はյ☔本全ס帐ם־׼塥㳊ֿ⫋杯ד׾׌けםך յׂ轿䱡⻸⹜׷⪒骰バランスס䷉ャ׾ֿםח׵מյ多 גז憠؅䧏⮵סׂ
膝継手׌ךն

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

31

206191

16

�3���&#S�

鐧丝ُニュؓル

氦嫰品番 R R=KD R=ST R=HD

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈  ピラミッド  ラミネーションアンカー  スクリュートップ  ピラミッド(傾斜10n)

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱�  140n  130n

重さ  845g  940g  845g  880g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�EBSユニット׾׻מ屈曲角䈱؅ꢜ նׂ

・ 3R60מは3S107フォームカバー؅ׇ✳用 さַնדׂ
・ 股꞊疐離断用義足ס製⛼מはյ3R60=HD؅䑒׍✳用יׂ׊ さַնד
・ 3R60=KDסソケット交換מはյ4G70 膝義足用ラミネーションアンカー(Q�114⹆拨)؅ׇ✳用 さַնדׂ
・ 710H10=2x3 調整レンチ(Q�115⹆拨)ֿ付㷯׌ױַי׊ն
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

㱭䡗用部品
䫘禈ジョイントはסחタイプֵֿりյֵ םמֹ׻׾きך断縖ֿ装浓⮉סレベル׾׹׼
ն׌ױַיז
膝離断מは専用ラミネーションアンカー付(=KD)յ長断端מはスクリュートップタイプ
(=ST)յ股꞊疐離断מは傾斜角付ピラミッドアダプタータイプ(=HD)؅✳用יׂ׊ さַնד

㵸㑔EBS㛡鬨腓禆䣆
� 鶟⴫ג׊バؗ٤シء٤腓 �

R-PROס㓹本氳ם啶鵰はյ仴מ㲔竮׾ֵסRמ㓹׌ױַיַטնR-PROסEBSユニットמはյ⪒ꪫ氳מ油圧機啶؅
䫑用յך׾ױ低⹚氦クッションםֹ׻ס־׾ַיזסמ䚉釶׌ױֻ┙؅նגױյ塥车スピードיז׻מ油圧機啶ס䥟抗ֿ㚺⴫׌
ն׌ױ鴑꣭性ֵֿりס׫スピード㚺⴫׵מ動きסյバウンシング(グラフ⹆拨)ךכ׆׾

上部ピラミッドס位置؅⯥亠מmmスライドֿכ׆׾׌⺎能ךյアライメントס調疐ס幅ֿ䇶ֿりג׊ױն
- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜յバウンシングは僃׵刎ַ־׼敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  付㷯710סH10=2x3調整レンチ

1�玮耽注の鐧丝

付㷯レンチס短ַ⣐؅バンパー上部
ն׌ױ鱮み׊䄐מ

⮣僿壿꣪は僃׵刎ַ־׼位置מ錃定
さ׌ױַי׿ն亠⺸(⺓亠⺸)מ回׌
漲כ ն׌ױりםׂ

調整は0-3ס泘沸り内ך车יׂז さד
ַն

バウンシング機能はյ装浓縖ס体重׷
活動性מ合י׎؂調整ֿךき׌ױն

・油圧׾׻מ⯆䐒؅车ֹגめյ⥪ם־
調整ך動きֿ㚺؂りׇךס׌ױ嫰䙫ׂ
さַնד

1

2

2�鷛耽注の鐧丝

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌

鷛耽注⯆䐒はյ屈曲䥟抗(F)յ伸展䥟
抗(E)סꯂ樑ך調整؅车יׂז さַնד

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーغ
⺬㕙ַם׊鴑꣭מ
̬付㷯レンチס長ַ⣐؅⩝ס✳ַյւFփ
ネジ؅亠⺸מ回׌ն

˝ ◀めターミナルインパクトは⭳ׂמ ַ機
啶׌ךն妳ַם׼םמ㕙合はյ調整ס
䑒釐はֵり׎ױ؆ն

鐧丝亠嫎٬䣆順

ױ׊䥟抗؅氦䭙ם大きך調整ם־⥪・
؅ֽⳡכ׆׾׌調整ח׍׊յ㵼ךס׌
め׌ױ׊ն3

塥车スمーغ

EB
S

ٗ
ニ

ッ
ト

の
媧

㏆
䥟

䤺

R-PRO

R

鸵䑴יַחמ

3R60-PROは体重⯆꡾ס低ַ膝継手׌ךն体重㘃加ֿ釤鱮׾׿ױ亠յ荷擻ׂ׻؅ 䧏ח亠ֿ
✳用׾׌꤀מはⶇ⮆ׇ嫰䙫 さַնדׂ
ն׌ױ׊用؅ֽⳡめ✳סはյ3R60-EBSמ鵭ַ亠ס塥车スピード׷長ַ亠סյ塥车饃離גױ

mm

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

35

181166

20
˝ 油圧機啶׾׻מ帐ם־׼バウンシング 
˝ 幅յ⪒長מ׵כコンパクトם錃銶

˝ ⪒骰バランスס荁ַ塥车؅⺎能מ   
˝ 䥁紮ס㱦定性

�3���130

氦嫰品番 R-PRO R-PRO=KD R-PRO=ST R-PRO=HD

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド(燯動式) ラミネーションアンカー スクリュートップ ピラミッド(傾斜10n)

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱 �  150n  135n

重さ  770g  840g  750g  770g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�EBSユニット׾׻מ屈曲角䈱؅ꢜ նׂ

・3R60-PROמは3S107 フォームカバー؅ׇ✳用 さַնדׂ
・股꞊疐離断用義足ס製⛼מはյ3R60-PRO=HD؅䑒׍✳用יׂ׊ さַնד
・3R60-PRO=KDסソケット交換מはյ4G70 膝義足用ラミネーションアンカー(Q�114⹆拨)؅ׇ✳用 さַնדׂ
・710H10=2x3調整レンチ(Q�115⹆拨)ֿ付㷯׌ױַי׊ն
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

㱭䡗用部品
䫘禈ジョイントはסחタイプֵֿり׌ױն長断端מはスクリュートップタイプ(=ST)
؅✳用יׂ׊ さַնד

�3��のجット⫂㳊
・チタン製防水チューブアダプター34mm

(長さ300mm)
・710H10=2x3調整レンチ
・鴑加用ס伸展補助バネ

ローذリー媧㏆腓禆䣆
� ꡔ姡յロック嚀耆ך✳榫梪㗞؅鹟ַםףイールؔظ � ء٤

˝ 䏼全סロータリー油圧機啶はמױױסאյロック機能؅プラス
˝ 宾水յ㖲碛水յ溍け؆水յ娕յ㶿ךױ㵚䑴

˝ 水岐3m防水�
˝ スクリュートップタイプֿ♧ꝴ⪌り

䇖㏐סך玮位ס㱦定䚉は؀ה׵؆յ꣪壿׷スロープ؅ダイナミックמ┸足ך交◍מ下ֿכ׆׾⺎能׌ךն鷛耽注ךはյスポーツ
ն׌ױַי׊鴑꣭性؅重釱ס׫塥车鵭䈱מֹ׻׾きך活用׵מレジャー׷
縨╦性ֿ냕מֹ׻׾けדג用ַ✳ׇמ亠סךױ体重150kg׷亠ס냕活動ַגみ׊յスポーツ؅哧גױ ն׌ױַיזםׂ

͠kg

㱭䡗用部品

Nm

- ⭳荷侇ס敯䛜 僃׵イールディングֿ䍚 յׂききַ׌׷敯䛜(上部リングは յ下部リングは (敯䛜ס
- 䑒釐ם工⪮  付㷯710סH10=2x3調整レンチ

1�イールؔظ （の鐧丝غーمス׾の䥟䤺の鐧丝腓の傪ֿء٤
䏲亠ס랬ַキャップ؅マイナスドライ
バーךלם㛙׌ױ׊ն

⭳ 荷 侇 ס 敯 䛜ךイールディングֿ
100機能־׾׌澬鏀׌ױ׊ն䇖车厫
յ体重׊⭳מ⯥義足؅1塥ךלם╈ס
ն׌ױ穒綗؅车ַ׾膝؅曲げי׎ס؅

澬㲔מイールディングֿ⥸ ؅澬鏀סׂ
י׊用⮵؅לם1壿泘סյ꣪壿׼ג׊
膝ס曲ֿ׾スピード؅調整׌ױ׊ն
付㷯ס調整レンチך下部リング؅マイ
ナス亠⺸מ回כ׌䥟抗ֿ䍏 りյ膝םׂ
ն׌ױ׊スピードֿ㘃׾曲ֿס

・꣪壿؅⮵用׾׌㕙合յ1壿泘מ玮יז義足ס足部ֿ꣪壿סⶐ⮆מ
イールディング؅機יけ־体重؅ױױסאն׌ױ置きמֹ׻׾־־
能さ׼ֿם׎⢸⣐׌ױ׊؅ֽ؀ն

1

2

2�塥车׼ֿם׊のイールؔظ ؅鐧丝׀のⲖء٤

域מ䇖㏐זׂ׹ך り塥车׊յױח⩝ֿ
䈂מ引־ַם׼־־ז澬鏀׌ױ׊ն引ז
⺸㕙合は上部リング؅プラス亠׾־־
ն׌ױ׊回מ

鐧丝亠嫎٬䣆順

3

3�鷛耽注の鐧丝
膝継手䄅⺓׾ֵמFכEס調整ネジךյ
鴑꣭性ס調疐؅车ַ׌ױն

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーغ
⺬㕙ַם׊鴑꣭מ
̬ւFփネジ؅亠⺸מ回׌

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌

・◀めターミナルインパクトס防止機能
ֿ⥸きךס׌ױյユーاーֿ妳׾םמ
㕙合סמみ調整؅车ַ׌ױն

膝継手上部סレバー䳩⛼׻מりյ膝継手؅ロックֿכ׆׾׌⺎能ն
義足؅装浓׊յ膝؅㱭⪒伸展さג׎敯䛜ךレバー؅下げד׾けնユーاー舅骰ֿ䳩⛼ךき׌ױն
プールサイド׷水岐ס孷ַ䢥؅塥 㕙ׂ合յ長侇ꝴ玮ה禈けםけַף׿けַם㕙合յ䖾饟؅塥 㕙ׂ合לםյ祀㵚מ膝ֿ曲ֿיז培ׂ׊ 敯媲ַם
ն׌ך⮵➘מ

ロック嚀啶

・ロック 
荷重׼ֿם׊膝؅㱭⪒伸展さ׎յ
レバー؅下げ׾ն

・ロック鉮ꢜ 
荷重ג׊؅敯䛜ך膝؅㱭⪒伸展さ׎յ
レバー؅上げ׾ն

׊䈱澬鏀⫋־׾׌イールディングֿ100機能ךלם䢙りյ꣪壿מ1
ն׌ױ׊回מ⺸上部リング؅マイナス亠ס㕙合は2ַם׊ն機能׌ױ
1յ2؅筝り鲭י׊ゖ갭םけף׿յ랬ַキャップ؅稤めי調整は㱭
ն׌ך▼

4�筝׽鲭׊澬鏀

61

174

46

40

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


鐧丝ُニュؓル

�3��

氦嫰品番  R  R=ST

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈  ピラミッド  スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ 34mm

膝ס僃大屈曲角䈱  150n

重さ  1260g  1255g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

・3R80סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M6x26

⛮ꄆיַחמ

体重55kg♓下ס亠מ✳用׾׌㕙合յ
イールディング機能ֿ氦䭙さמׂ׿ ַ
ն׌ױりֵֿכ׆
䑒מ⯥◄׍յデモ機׾׻מⶇ⮆ם澬
鏀؅ֽ갾ַ׌ױ׊ն

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

˝ イールディング؅Ⲗׂ׌׷׎־ յ僃䏲־ז׊ךױり機能׾׌
˝ ロック機能䯋鬼
˝ 宾水յ㖲碛水ךױ㵚䑴׾׌防水�

˝ 調整ֿ癨単  
˝ サイクリングモード䯋鬼
˝ 䫘禈は30mmチューブクランプ

3R85ダイニオンはյ澬㲔םイールディングכ企塥きךױ㵚䑴׾׌鷛耽注⯆䐒ךユーاーסアクティブם仼常榟活؅サポート׊
ն׌ױ
膝ֿ曲ֿכ׾きは䑒זׂ׹׍ りכ曲ֿג׾めյバランスֿ釐姲さ׾׿敯媲׷┘整㏐յ下り鷹׵ך舅⟓؅䧏יזダイナミックמ義
足׫荷重י׊塥け׌ױն

㱭䡗用部品

氦嫰品番 3R85

モلリテؔーٝءーغ 3 � 4

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 30mm

膝ס僃大屈曲角䈱 145n

重さ 1240g 

⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 

・3R80סフォームカバーמは3S107؅ׇ✳用 さַնדׂ
・クランプネジ氦嫰品樑501Z2=M6x26-1

59

172

44�5

50

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


�3��のٍ٤ذ䳩⛼

�3�� のجット⫂㳊
˝ チタン製防水チューブアダプター30mm(長さ330mm)
˝ 710H10=2x3 調整レンチ

- ⭳荷侇ס敯䛜 玮耽注ס屈曲䥟抗յ鷛耽注סך屈曲䥟抗յ⮉僀Ꞽ⡁╈㜆⡁յ鷛耽注סך伸展䥟抗小さַ
- 䑒釐ם工⪮  付㷯710סH10=2x3 調整レンチ

鐧丝亠嫎٬䣆順

2

ロックモーغ 0/
長侇ꝴס玮ה仕◄מלם➘⮵
鷨伸展位ךボタン؅䥨׊ロック

غモーءイクリ٤ئ 0/
油圧䥟抗ֿ低ׂ׾ם
舅鬇髪׾╾מ꤀מ颯動

1

2

⛮ꄆיַחמ

体重45kg♓下ס亠מ✳用׾׌㕙合յ
鷛耽注מ⮉僀ַם׼؂◄ֵֿり׌ױն
䑒מ⯥◄׍յデモ機׾׻מⶇ⮆ם澬
鏀؅ֽ갾ַ׌ױ׊ն

⯥ꪫסカバー؅㛙׌ױ׊ն

向㯸מ䈳׾動⛼ך澬鏀׌ױ׊ն
曲ֿりֿ鷐ַ(䥟抗⡁ֿ냕ַ)㕙合
̬ւSփסネジ؅マイナス׫回׌ն

曲ֿりֿ企ַ(䥟抗⡁ֿ低ַ)㕙合
̬ւSփסネジ؅プラス׫回׌

1 イールディング䥟抗ס調整（膝ס曲ֿ׾スピード調整）

䇖㏐ך澬鏀׌ױ׊ն3R85は膝鷨伸展כ
䥟סイールディングך膝屈曲ס泡䏲סא
抗ֿׂם り膝ֿ軽ם 曲ֿׂり׌ױն
鷛耽注ך膝ֿ軽 曲ַֿׂם׼㕙合はյ下
壿׾ֵמダイٕル؅4mmレンチך⹚侇
銶回り（ー亠⺸）מ回׌ױ׊ն

亠⺸מ回׌
յ鷛耽注׊膝ֿ鷨伸展ך荷重ַםり㵼׻
ׂ׌׷り僀؂り⮉׫ ն׌ױりם

亠⺸מ回׌
膝ס鷨伸展׻מり多 םמ荷重ֿ䑒釐סׂ
りյ鷛耽注׫⮉り僀؂りׂמ ն׌ױりםׂ

鷛耽注׫⮉僀׾؂タイミングס調整

鷨䈱מ駊ֿ饥נ上ֿりյ塥车スピード
㕙合ַם׊鴑꣭מ
̬ւFփסネジ؅プラス׫回׌ն

3 鷛耽注ס調整

4

⺬㕙׾⭳クトֿقーミナルイ٤ذ
̬ւEփסネジ؅プラス׫回׌

・◀めターミナルインパクトס防止機能
は付㷯׌ױַי׊նユーاーֿ妳׾םמ
㕙合סみ調整؅车ַ׌ױն

ւփマーク内ס錃定
伸展䥟抗ֿ䍏ַגめ膝ס伸展ֿ企ׂם
りյ鷛耽注ס׫⮉僀ֻꞼ⡁מ䏅ꮶױ׊
יׂ׊ն嫰䙫׌ さַնד

㏧鷹ס下りյ꣪壿ךイールディングס䥟抗؅⫋䈱澬鏀׌ױ׊ն

ダイニ٤؛
� 갔ق׾׿ートナー �

�3�� 

鐧丝ُニュؓル

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

媧㏆ⶡ鬨腓禆䣆
� ダイナミック׵־׊クトյق٤ؤ �

㱭䡗用部品

͠kg

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  135n

重さ  360g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬3R95סフォームカバーמは3R24 גױは3S124 ؅ׇ✳用 さַնדׂ
٬4G764 調整ツールֿ付㷯׌ױ׊ն

˝ 小さםボディך軽量   
˝ 小颦りךױ㵚䑴ג׿⨣׾׌鴑꣭性 

   縨╦性ג׿⨣ ˝
˝ ꣭䙫⯆䐒⺎能םアクティブユーاー⺸け

スリムם義足؅姲め׾亠׼־縨╦性؅姲め׾活動氳ם装浓縖ךױ幅䇶 カׂバー׌ױ׊ն
パワフルם小型油圧式ユニット׻מりյ喋չם塥车鵭䈱מ㵚䑴ג׊ダイナミックם油圧䥟抗ֿ⥸きյ活動氳ם装浓縖ס塥车׷
鷞動؅サポート׌ױ׊ն
エネル؟ー蠷犉足部כ磝合ךכ׆׾׎؂յ׻り活動氳ם鷞動׵מ㵚䑴ךき׌ױն

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  付㷯4סG764調整ツール

玮耽注の鐧丝 ・玮耽注⯆䐒ס機能はֵり׎ױ؆ն

鷛耽注の鐧丝

膝継手מ取付け׾ַי׿׼調整ツー
ル؅取㛙׊յ膝؅曲げ׌ױն

1 伸展䥟抗はյEXTENS*ONכ鋗鬼さ
調ך؆鱮׊ツール؅䄐מ⣐׾ַי׿
整׌ױ׊ն

鐧丝亠嫎٬䣆順

י׊־動ח׍׊꤀յツールは㵼ס׆・
כ׾䥟抗؅䍚めמさַն䓦忁דׂ
膝䤼ס׿⷇ꣅ性ֵֿり׌ױն

鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمー
⺬㕙ַם׊鴑꣭מغ
̬ツール؅泘沸8ס亠⺸׫動׌ױ׊־ն
（油圧䥟抗ֿ䍚 （ն׌ױりםׂ

䥟䤺ֿ䍚יׁ׌腓ֿ傪ֿׂׂמ׽ זם
⺬㕙ג
̬ツール؅泘沸0ס亠⺸׫動׌ױ׊־ն

（油圧䥟抗ֿ䍏 （ն׌ױりםׂ

僃⮣מ屈曲䥟抗ס調整؅车יׂז ד
さַնFLEX*ONכ鋗鬼さ׾ַי׿⣐
סյ継手内部ך؆鱮׊ツール؅䄐מ
バー؅動׌ױ׊־ն

2

3

⺬㕙׾םמクトֿ妳قーミナルイ٤ذ
̬ツール؅泘沸8ס亠⺸׫動׌ױ׊־ն
（油圧䥟抗ֿ䍚 （ն׌ױりםׂ

䥟䤺ֿ䍚יׁ׌腓ֿ⛈㷣מׂ׊ ַ㕙⺬
̬ツール؅泘沸0ס亠⺸׫動׌ױ׊־ն
（油圧䥟抗ֿ䍏 （ն׌ױりםׂ

24

89

39

74

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

�3�� 
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

㛡鬨媧㏆腓禆䣆

˝ アクティブユーاー⺸け�מյ動きׂ׌׷ 錃定さג׿リンク   
˝ 油圧シリンダーך鷛耽注屈曲յ伸展䥟抗׿ב׿א؅調整ךき׾   
   縨╦性ג׿⨣ ˝
� Rはスポーツ用膝継手ךはֵり׎ױ؆ն

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈  ピラミッド

遠位䫘禈  ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  110n

重さ  720g

免韬 チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

٬ 3R55סフォームカバーמは3R6גױは3S106؅ׇ✳用 さַնדׂ
・ 4X16 調整ツールֿ付㷯׌ױ׊ն

腓ꦕ了榫腓禆䣆 ُ ニュؓルロック

˝ 取㛙׊⺎能4םG70ラミネーションアンカーֿ付㷯  
˝ マニュアルロック付㱭䡗用部品

氦嫰品番 R R

モلリテؔ غーٝء   

近位䫘禈 ラミネーションアンカー

遠位䫘禈  ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  110n

重さ  655g  880g

免韬 チタン ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

R

◫䬵鼧品
�D�� ◫䬵鼧品جット

- ⭳荷侇ס敯䛜 屈曲䥟抗յ伸展䥟抗מ׵כ僃׵䍏ַ敯䛜
- 䑒釐ם工⪮  5mm レンチס調整ツールյ付㷯ס角レンチյ付㷯⪟ס

1� 鷛耽注の鐧丝

1

2� の鐧丝ذ؝

鐧丝亠嫎٬䣆順

2

氦嫰品番 D

内㳊

�(�� 腓紶餉榫ラミؾーシ٘  ー؜٤ؓ٤
Q�114⹆拨

◫䬵鼧品

嶥付きブッシュ ˟˟˟˟˟ 
沐䈳ꄋ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
ロックリング ˟˟˟˟˟˟ 
止めネジ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟ 

ロックナット ˟˟˟˟˟˟ 
伸展ストッパー ˟˟˟˟˟ 
トラスىッドネジ ˟ ˟˟˟˟ 
穴ナット ˟˟˟˟˟˟˟ 

�'�� ◫䬵鼧品جット
ロックハンドル걉כプラスチックカバーסセット

27 42

99

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

製品付㷯ס調整ツール؅յ膝継手䏲亠上部
ն׌ױ׊調整ך؆鱮׊䄐מ鱮み⹾׊䄐׾ֵמ
鷨䈱מ駊ֿ饥׽ֿ┕נյ塥车スمーמغ鴑
⺬㕙ַם׊꣭
̬亠⺸מ回׌ױ׊ն
 （油圧䥟抗ֿ䍚 （ն׌ױりםׂ
䥟䤺ֿ䍚יׁ׌腓ֿ傪ֿמׂ׽ ⺬㕙גזםׂ
̬亠⺸מ回׌ױ׊ն
 （油圧䥟抗ֿ䍏 （ն׌ױりםׂ

僃⮣מ屈曲䥟抗ס調整؅车יׂז さַնד

伸展䥟抗はյ調整ツール؅膝継手⯥亠上部
ն׌ױ׊調整ך؆鱮׊䄐מ鱮み⹾׊䄐׾ֵמ

յךס׌ױ׊䥟抗؅氦䭙ם大きך調整ם־⥪・
㵼חט׊調整؅ֽכ׆׾׌ⳡめ׌ױ׊ն

⺬㕙׾םמクトֿ妳قーミナルイ٤ذ
̬亠⺸מ回׌ױ׊ն（油圧䥟抗ֿ䍚 ն（׌ױりםׂ
䥟䤺ֿ䍚יׁ׌腓ֿ⛈㷣מׂ׊ ַ㕙⺬
̬亠⺸מ回׌ױ׊ն（油圧䥟抗ֿ䍏 ն（׌ױりםׂ

リンクס⯥亠上下ס軸؅付㷯סレンチ؅
✳用י׊稤めכ׾յガタֿ鉮寕さ׌ױ׿ն
稤めכ׾ׁ׌膝ס動きֿ䖾ׂםりס׌ױ
זみ調整؅车סמ㕙合ג׋յガタֿ榟ך
יׂ さַնד

・⯥亠上下ס軸ֿ⺱׋固さמֹ׻׾םמ
調整יׂ׊ さַնד

伸展ストッパー ˟˟˟˟˟˟ 
ダンパープロテクション ˟ ˟˟ 
取り付用ニップル 短 ˟˟˟˟ 
取り付用ニップル 長 ˟˟˟˟ 

嶥付きブッシュ ˟˟˟˟˟˟ 
沐䈳ꄋ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
ロックリング ˟˟˟˟˟˟˟ 
ロックナット ˟˟˟˟˟˟˟ 

氦嫰品樑 D

内㳊

17

100

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

�'�� ロック٤ؤトロールٗニット 
Q�108⹆拨

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品 R

Nm 㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

�3�� �3����3��

�D�  ◫䬵鼧品جット

・3R32,3R23 用סフォームカバーמは6R6(3R6,3S106)؅ׇ
✳用 さַնדׂ

・3R32,3R23סソケット交換מはյ4G70 膝義足用ラミネー
ションアンカー(Q�114⹆拨)؅ׇ✳用 さַնדׂ
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膝継手

腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

◫䬵鼧品

腓ꦕ了榫腓禆䣆 ⛈㷣遨Ⲃ

˝ 取㛙׊⺎能4םG70ラミネーションアンカーֿ付㷯
˝ 調整⺎能ם伸展補助バネ内蔵
˝ 軸䰵䴙ס調整ֿ⺎能

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R R

モلリテؔ غーٝء   �  

近位䫘禈 ラミネーションアンカー

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  110n

重さ  655g  1010g

免韬 チタン ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

腓ꦕ了榫媧㏆腓禆䣆

˝ 取㛙׊⺎能4םG70ラミネーションアンカーֿ付㷯
˝ アクティブユーاー�מ㵚䑴׾׌油圧シリンダー内蔵
˝ 鷛耽注ס屈曲յ伸展䥟抗ֿ׿ב׿א調整⺎能
� 3R46はスポーツ用継手ךはֵり׎ױ؆ն

㱭䡗用部品

氦嫰品番 R

モلリテؔ غーٝء  � 

近位䫘禈 ラミネーションアンカー

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱 110n

重さ 740g

免韬 チタン

⛮ꄆ⯆꡾ LH

R

Nm Nm

�(�� 腓紶餉榫ラミؾーシ٘  ー؜٤ؓ٤
Q�114⹆拨

�D� ◫䬵鼧品جット 

◫䬵鼧品
�(�� 腓紶餉榫ラミؾーシ٘  ー؜٤ؓ٤
Q�114⹆拨

�D�� ◫䬵鼧品جット 

氦嫰品番 D

内㳊

伸展ストッパー ˟˟˟˟˟ 
トラスىッドネジ ˟ ˟˟˟˟ 
穴ナット ˟˟˟˟˟˟˟ 
ダンパープロテクション ˟ ˟ 
取り付けニップル 短 ˟˟˟ 
取り付けニップル 長 ˟˟˟ 

嶥付きブッシュ ˟˟˟˟˟ 
沐䈳ꄋ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
止めネジ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟ 
ロックリング ˟˟˟˟˟˟ 
ロックナット ˟˟˟˟˟˟ 

㱭䡗用部品 㱭䡗用部品

17

100

氦嫰品番 D

内㳊

嶥付きブッシュ ˟˟˟˟˟ 
沐䈳ꄋ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 
止めネジ ˟ ˟˟˟˟˟˟˟ 
ロックリング ˟˟˟˟˟˟ 
ロックナット ˟˟˟˟˟˟ 
伸展ストッパー ˟˟˟˟˟ 
伸展補助バネ ˟ ˟˟˟˟˟ 

伸展補助装置サポート ˟˟ 
伸展補助バネ用ガイド ˟˟ 
プラスチックガイド ˟ ˟˟˟ 
伸展補助装置用ノブ ˟˟˟ 
トラスىッドネジ ˟ ˟˟˟˟ 
穴ナット ˟˟˟˟˟˟˟ 

17

100

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

�3���3����3�� 

٬ 3R30,3R21סフォームカバーמは6R6(3R6,3S106)؅ׇ✳用
さַնדׂ

٬ 3R30,3R21סソケット交換מはյ4G70 膝義足用ラミネーショ
ンアンカー(Q�114⹆拨)؅ׇ✳用 さַնדׂ ٬3R46סフォームカバーמは6R6(3R6,3S106)؅ׇ✳用 דׂ

さַն
٬3R46סソケット交換מはյ4G70 膝義足用ラミネーション

アンカー(Q�114⹆拨)؅ׇ✳用 さַնדׂ
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腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

,FOFWo の啶鵰

˝ 活動レベルמ䑴י׋塥车モード؅鹟䥃ךき׾
˝ 軽量յコンパクトך女性׵ך装浓ַ׌׷׊

˝ 塥车♓㛙ס動⛼؅アシスト׾׌機能ֿ⩗㲔
˝ ジニウムכ⺱璡סセンサーך吾湳؅车ֹ

飃냕룻⴫炘⚡ס仼本יַֽמյ⮉断縖ס㱦定性ס׫ニーثは䇗չ냕׌ױַיזױն
Kenevoは喋չם✳用敯媲ך㱦定性؅氦䭙׾׌アシスト機能؅䯋鬼׊յ活動レベルמ䑴ג׋塥车モード؅碷־ 鹟ׂ䥃כ׆׾׌
ն׌ױきךֿ

機危式ס膝継手ךは多牊多喋ם機能؅䯋鬼כ׆׾׌は┘⺎能ֿ׌ךյコンピューター⯆䐒סKenevo׼םյユーاーס⺎能
性؅⯆꡾םׂכ׆׾׌ յ㱦定性؅䬠❠ךֿכ׆׾׌き׌ױն

長䇗義足מ⪧כ塥؆ךきג大ベテランユーاー
䇗룻؅重׼־ינ義足יזםמ┘㱦؅䥚ֻ׾ユーاー
リハلリ鷨爊ך活動レベルֿ㚺⴫׾׌ユーاー

㚺⴫׵ך╈סյ⛰塶׵יזםמյ舅玮ג׊榟活؅鴜דגַיז ն׌ױりםמյKenevoֿサポーターמめגׂ

 ライ٤جスの⹦䐂יַחמ
Kenevoס取り䣽ַמはյライセンスס取䐂ֿ䑒釐׌ךն
ライセンスס取䐂מはյオットーボック・ジャパン׾׻מトレーニングセミナーס⹨铺לםյַׂ 䑒׾׌釨定؅クリアס־ח
釐ֵֿり׌ױն鎋ׂ׊ はյオットーボック・ジャパン（劔）ֽךױゖַ合ׂ׎؂ さַնד

�$��

#MVFUooUI

ُイクロプロجッئー

腓鉈䈱ئ٤جー

媧㏆シリ٤ダー

*.6(*OFrUJaM .oUJoO 6OJU


˝ 鬭ꄈق٤ؤクトٍؔظ

ャーةャーز

1 2

3

4

5

6

7

本体מBMuetootI؅内蔵ն
扛稗ךPCכ䫘禈י׊調整؅车 ׆ֹ
ն׌ױきךֿכ

膝ס角䈱כ角鵭䈱؅銶峮׌ױ׊ն

100מセンサー䗯㕔は1熮ꝴסי⪑
回銶峮さ׿յマイクロプロセッサー
ס׵☔┒⛰ն׌ױ׿り⮆冪さ׻מ
大腿義足ユーاーס塥车䗯㕔؅⩕
マイクロプロג׿プログラムさמ
セッサー׻מりյ氳澬מユーاーס
動⛼敯媲ֿ⮭断さ׿յ膝ס動きֿ
⯆䐒さ׌ױ׿ն

マイクロプロセッサーיז׻מյ油圧
䥟抗ֿ調整さ׌ױ׿ն

加鵭䈱センサーכジャイロセンサーն
Kenevo舅ֿ׼位置յ鶟׳饃離յ亠
ն׌ױ׊؅吾湳לם⺸

⪒長269mm 重量915g

マグネット式ךյ訄ַ䄭ס上׵ך׼־
⩗꧅⺎能ն
夵仼⩗꧅י׊✳用יׂ׊ さַնד

ーذューブؓダプزー⫂襓ئ٤ج
アンクルモーメントכ荷重؅銶峮׾׌
センサー内蔵ն
䑒釐מ䑴י׋カットֿ⺎能ն

˝ ؓ プリ䳩⛼
- 舅鬇髪エルゴメーター機能ס颯動
- ⩗꧅墦量ס澬鏀
- 塥丗ס澬鏀ֿלם⺎能

,FOFWo ٍؾآ
� ַׂ ׂ׊׼גםֵ׵יזםמח  �

1

2

3

4

5

6

7
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腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

�$��

37

232

僃小 40

僃大 70

֐

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

,FOFWo ٍؾآ

㱭䡗用部品

氦嫰品番 C= C=ST-

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ

膝ס僃大屈曲角䈱  n 

重さ  g  g

免韬 カーボン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

*Pグレード  

٬ׇ 嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ

ー ,FOFWo榫ذューブؓダプز���3

氦嫰品番 R
仕喋  標準 
重さ  _g
免韬 アルミ
⛮ꄆ⯆꡾  LH
*Pグレード  

˝ 専用チューブアダプター(䑒ꯄパーツ)
˝ センサー内蔵
˝ カットי׊長さ調整

㱭䡗用部品

25

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

り׻׿׆
遠位סך
カット⸬焔 65

䑒ꯄقーיַחמص

Kenevoס✳用מはյ下鋗סパーツֿ䑒釐םכり׌ױնׇ嫰乃ס꤀はׇ嫰䙫 さַնדׂ
- 2R17 チューブアダプター
- 757L16 ACアダプター
- 4E70 バッテリーチャージャー

ニープロテクذー �9���
˝ ワンサイث
˝ 長さはカットי׊調整
˝ 䏲亠מ⩗꧅⹾ֵり

㱭䡗用部品

�9���
˝ フォームカバー3S26כ磝合׾׎꤀מ✳用
˝ 専用ツール4X633؅✳用׊加工׾׌

㱭䡗用部品

バッテリーزャーةャー ,FOFWo榫 �&��
˝ Kenevoס䑒ꯄパーツ
˝ マグネット式
˝ 757L16כ䫘禈י׊✳用
˝ ⩗꧅敯媲؅LEDך辐炐
˝ 757L43כ䫘禈׊յUSB䫘禈סך⩗꧅׵⺎能

㱭䡗用部品

"$ؓダプذー ���-��
˝ Kenevoס䑒ꯄパーツ
˝ 4E70כ䫘禈י׊✳用㱭䡗用部品

Nm

,FOFWo ؚن ーム؜バー زャーجء٤ةット
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腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

3�䈳⛣Ⳃ⛼

2�腓の㷍傪

1�蕔ꄆ

䈳⛣Ⳃ⛼の吾湳1 2 䈳⛣Ⳃ⛼侇の媧㏆䥟䤺

䈳⛣

鉈䈱
┉芗氳םイール
腓のء٤ؔظ
媧㏆䥟䤺

玮⛣
Kenevoの媧㏆䥟䤺

㷍傪亠⺸׫のロック
玮⛣

Kenevoの
媧㏆䥟䤺

䈳⛣

玮位動⛼ס꤀յ伸展亠⺸מ㵚׾׌Kenevoס油圧䥟抗はꪜ常מ低 յ屈׊־׊ն׌ױりםׂ
曲亠⺸מは大きם䥟抗؅氦䭙׌ױ׊ն
膝角䈱ֿ45n♓下ס㕙合յ⫋צ䈳り泡כ׌䈳位סアシスト׋⺱כ敯媲מ䢙り׌ױն
45n♓上玮ה上ֿגז敯䛜ךはյ膝は屈曲亠嫎מロック׌ױ׊ն
玮位動⛼ס鵍╈ך義足מ体重י׎╾؅⚔䞐ג׊りյ㱦定ג׊敯䛜ך玮位動⛼؅⫋ꝧ׾׌
ն׌ך能⺎ֿכ׆

Kenevoは荷重敯媲ך下腿ס䏲傾؅吾湳כ׾׌յロック
ֿ鉮ꢜさ׿膝ֿזׂ׹ り曲ֿり׌ױն

膝ס屈曲角䈱ֿ大きׂ 油圧䥟抗ֿ大きׂי׿חמ׾ם ם
りյ㱦⪒ם角䈱ךױ曲ֿגז䏲はյ䥟抗⡁מ־⥪؅下げ
ն׌ך䈳位動⛼ֿ⺎能ם־׼յ帐ךכ׆׾

,FOFWoの嚀耆

玮⛣Ⳃ⛼のؓシスト嚀耆

鷛耽注ךはյ通常ס塥车パター
ンכ樟 動׾ם ⛼؅吾 湳כ׾׌յ
玮耽注׻り׵大きם油圧䥟抗ֿ
⥸きյ狯抅ס荷重־ז׊׵ךりכ
体重؅䶹ֻ׌ױն

侇の鬇⠠ꡔ塛嚀耆׀׍ױח

髪ַ؅׌⮵用׾׌㕙合յ義足ֿ
䈂ֹ׻ַם׼׌מյ膝؅軽 伸ׂף
きךֿכ׆׾׌ロックך敯䛜ג׊
ն׌ױ
膝؅催מ伸展さ־׾׎յױח⩝
りյロッ׻מ⛼動׾؅驂לם㙆ך
クは鉮ꢜさ׌ױ׿ն

髪ַ׌嚀耆

䈳⛣Ⳃ⛼のؓシスト嚀耆塥车モーغ "ロック
鷛耽注מ⮉僀ַם׼؂ロック膝モード׌ךն
塥车鋌穒ס⮣僿壿꣪מ鹟䥃ךכ׆׾׌յ義足מ荷重־؅け׾舅⟓ֿחき׌ױն
荷重י׊膝継手ֿ䏲傾׾׌(䈳位動⛼؅ꝧ㡎׾׌)כロック鉮ꢜさ׿յ膝ֿ曲ֿり㡎め׌ױն
ケーブル䳩⛼סךロック鉮ꢜֿ㍭ꦘם亠ךֿכ׆׌ם׆ַ✳׵ךき׌ױն

䈳位動⛼ךはյ玮位動⛼յ䈳位動⛼סアシスト機能ֿյ⢸⣐ס靷䥵؅軽峎יׂ׊ ն׌ױ׿

"

塥车モーغの鹟䥃

#

$

塥车モーغ #جミロック
玮耽注ךは膝ֿ㱭⪒伸展位ךロックֿ׌ױ׊յ鷛耽注ךは膝؅䨕ךֿכ׆׾き׾モード׌ךն
玮位ס㱦定性؅澬保חח׊յ足؅䨕יז塥 ն׌ױりֿםח׵מャ䷉סյ塥㳊׊靷䥵؅軽峎ס׫骰体ךכ׆ׂ

鷛耽注׫はյמ⩝ױח仴定ס荷重ֿ؅◄גז־־吾湳י׊⮉僀؂り׌ױն夵塥⮉僀ֻタイミング؅リアル
タイムמ銶峮ג׾׌めյ塥车㉺כלם✡用ג׊荷重敯䛜ֿ常מ㚺⴫׾׌塥车׵ךյ帐ם־׼燯车ֿ⺎能
ն׌ך

n

#�

塥车モーغ #�جミロック バؗ٤シء٤♀
塥车モードB ס機能מ加ֻյ玮耽注ך僃大nバウンシング׌ױ׊նn♓上は曲ֿגַם׼めյ膝䤼׿
ն؆׎ױ䑏鿥ֵֿりס

バウンシングךכ׆׾׌յ㏧鷹ס上り下りלם┘整饟ꪫסך㱦定ג׊塥车ֿ⺎能םכり׌ױնגױյ駊䫘
㏐侇ס轿䱡⻸⹜׷上ⶐ骰ס׿שס防止לםյ⪒骰ס׫靷䥵ֿ軽峎さ׌ױ׿ն

塥车モード $イールディング
イールディング膝סモード׌ךն鷛耽注מ⮉
僀׾؂通常ס塥车ֿ⺎能ֵךりյ油圧䥟抗
؅用ַגイールディングס動き׻מりյ㏧鷹
ն׌ױりםכ塥车ֿ⺎能ם舅抅סך壿꣪׷

׻מ機能׾׌膝؅ロックךյ軽䈱屈曲位גױ
り玮位ס㱦定性ֿ䐂׿׼յ⢸⣐ס靷䥵؅軽峎
מプログラミングסն塥车モードC斻舅׌ױ׊
✡כלםめյ兔ג僀؅车ֹ⮉ס׫り鷛耽注׻
用ג׊塥车׵ךソフトם⮉僀ֿ㲔杯さ׌ױ׿ն

侇ꝴ

蕔
ꄆ

䥟
䤺


ꪂ

յ
稅

）

ロック敯䛜

냕ַ䥟䤺⡁
モーغB

企ַ⮉僀
モーغC

僀⮉םトنخ

鷛耽⯥僿玮耽╈僿 玮耽磙僿

蕔
ꄆ

リؓルذイム鐧丝׽׻מյ僃㛻蕔ꄆ׽׻
10峎㵼َג׊イ٤ト׽⮉ך僀ֻ׾

˝ Kenevo 調整מ㕙合⮉僀ポイント؅常ס

鷛耽注׫の鸵⮉ם⮉僀

⮉僀┘⺎

蕔
ꄆ

侇ꝴ

㍾㲊ג׿׈
⮉僀َイ٤ト

鷛耽注׫の鸵⮉ם⮉僀 ⮉僀の鷐׿

˝ 鷛耽注ס׫⮉僀ポイントֿ固定さג׿膝ס㕙合

侇ꝴ

⩗꧅㉺؅取り㛙י׊熮磬鷨׾׌
きךֿכ׆׾յKenevo؅曲げכ
ն׌ױ
䈳位ך義足装浓ג׾׌めס機能
ն׌ך

紶餉逷浓嚀耆

㷑内מ固定さג׿アップライトバイ
ク؅✳用ג׾׌めס機能׌ךն

ペダル؅2⼽庍־׃յגױはアプリ
յ䥟抗⡁ֿ小さׂכ׾׌颯動ך りם
軽 庍ׂげםמֹ׻׾り׌ױն

動⛼סך颯動サドルמ䈳り回鬇
♓上庍ׁ׌ױն
コックピットアプリסך颯動サド
ルמ䈳りアプリך⮉僀ֻ׌ױն

舅鬇髪ؙルْإーذー嚀耆
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腓
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䣆

腓
禆
䣆

モーغ " モーغ #�# � モーغ $

玮耽注 イールؔظ ء٤

鷛耽注

鬇⠠防止機能סき侇׍ױח

泡䚉氳םロック機能

義足装浓

舅鬇髪エルゴメーター機能

䈳位動⛼סアシスト機能

玮位動⛼סアシスト機能

髪ַ׌機能

マニュアルロック

フィードバックꮟ

ٓーغ夵מ樟׾ם機耆؅一鈋ׇך磆☭׌ױ׊ն
ٗーاー喋מ鸵ٓג׊ー؅غ鹟䥃׾׌꤀ס泘㱦ׇי׊כ✳榫 նַ׈דׂ

ロック

ロック ロック鉮ꢜ ロック鉮ꢜ

ロックעגױ
n㷍傪

（⪒モード）

（⪒モード）

（⪒モード/オンオフס鹟䥃⺎能）

CockQitアプリסךみオンオフ鹟䥃ֿ⺎能

（⪒モード/オンオフס鹟䥃⺎能）

n

嚀耆כモーغ┉鈋

（⪒モード）

,FOFWoの嚀耆 ,FOFWo 啶䡗قーص

մ
մ

ؓ
ダ

プ
ذ

ー

⩗꧅㉺ � AC ؓダプذー

 
 

 
  

KE
NE

VO
 

 
 

 
 

մ
մ

ز
ュ

ー
ブ

ؓ
ダ

プ
ذ

ー
    

 մ
䫟

㝢
餉

鼧

R=
R=

R
R
R

R=N
R
R

R

R

RR

L

X
ニープロテクター

E

D C

C

ؓクئجリー

標準

M C/C

鐧丝صール

K - ソフト X

C

R/=ST
R=WR
        /=WR-ST

R

LL

ピラミッドアダプター

C=

ピラミッドアダプター スクリュートップ

C=ST-

X
フォームカバー チャージングセット

バイオニックリンク
X=C C70

ُニュؓルロック嚀耆 نؔ ーغバックꮟ嚀耆

Kenevo؅㱭⪒伸展位ךロック׌
ն׌ך機能׾きךֿכ׆׾
膝㱭⪒伸展位ךյ⯥ꪫ部؅3回
手גׂגך ープꮟֿ둜りյロッلכ
ク׌ױ׊ն

リハلリס꤀מ荷重־־סり亠׷յ鷛
耽注ס׫⮉僀؂り؅לםꮟך澬鏀ך
き׾機能׌ךն

コックピットアプリסךみ䳩⛼ֿ⺎能ն

フィードバックꮟ؅錃定ךき׾鋌穒ꯁ泘
˝ スタンスリリース侇（塥车侇）
˝ 軽䈱屈曲䏲ס㱭⪒伸展（塥车侇）
˝ Kenevoס׫荷重（玮位侇）
荷重（玮位侇）ס׫駊 - ⩝ױח ˝

����䇗�僖⭳蕔⮆׽׻鴑ⱶג׿׈二嚀耆׌ךն
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$�-FH� の啶鵰

4

6

1

2
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5

7

�

9

C-Legl(シーレッグ)は┩槡ך⮣めיյ塥车י⪑ס(玮耽注כ鷛耽注ס┸亠)؅コンピューター⯆䐒׾׌義足1997י׊כ䇗מ氦㚞
さג׊ױ׿ն
ユーاーֿ☪םֹ׻סל㣓ⳙ־סםյ饟ꪫס梪㗞յ膝ס曲ֿ׾角䈱յ塥车スピードֿסׂל ַי׿؅յ内蔵さ־ס׾ֵךַ׼
性能ֿם걉燵סאն氦㚞♓全յ׌ך義足システムם槆僿氳׾׌䐒⯆動き؅סյ義足׊䚉湳מり常׻מマイクロプロセッサー׾
냕 鍐ׂ❫さ׌ױַי׿ն

˝ 玮耽注յ鷛耽注ס┸亠؅コンピューター⯆䐒
˝ ┩槡╈ך鍐❫さ׾׿㱦定性
˝ 忁ַ׊ꦞ׵מ縨ֻ׾防水�

˝ ユーاーסニーמث合ג׎؂モード鹟䥃
˝ セーフティーモードךյ⩗꧅ֿ⮉׵י׿㱦定

ライセンスס取䐂יַחמ

C-Legl ס取り䣽ַמはյライセンスס取䐂ֿ䑒釐׌ךն
ライセンスס取䐂מはյオットーボック・ジャパン׾׻מトレーニングセミナーס⹨铺לםյַׂ 䑒׾׌釨定؅クリアס־ח
釐ֵֿり׌ױն鎋ׂ׊ はյオットーボック・ジャパン（劔）ֽךױゖַ合ׂ׎؂ さַնד

*OFrUJaM .oUJoO 6OJU(*.6)
䜉䓪鷞Ⳃ逷糋
(稗加鵭䈱センサーכジャイ
ロセンサー）
C-Legֿ舅ס׼鶟׳鵭䈱յ饃
離յ亠⺸؅吾湳׌ױ׊ն
䗯ס׼׿׆ 㕔 りյ׻מ ユー
מ敯媲؅渆侇ס塥车סーا
䤧䭂ךֿכ׆׾׌き׌ױն

ューブクラ٤プز
専用チューブ┘釐ն
通常34סmm䏦チューブアダプター׷トーションチューブアダプター؅䨯⪌י׊✳用׌ױ׊ն

#MVFUooUI
本体מBMuetootI؅内蔵ն調整侇מケー
ブルךPCכ䫘禈׾׌䑒釐ֵֿり׎ױ؆ն
׷僀⮉סモードי׊䫘禈כյアプリגױ
䐬調整؅车 ն׌ך能⺎ֿכ׆ֹ

ُイクロプロجッئー
C-Legס꯽聴ն⪒סיセンサー
䗯㕔は1熮ꝴ100מ回銶峮さ׿յ
マイクロプロセッサーיז׻מ僃
鸵ם敯媲מC-Legֿコントロー
ルさ׌ױ׿ն

ームٝنーٍ٤؜
軽量ך縨╦性ג׿⨣מカーボン
־轿䱡סフレームն仼常榟活ס
ն׌ױパーツ؅㱤りס内部׼
☔体工㰢מ㓹גַטյ帐ם־׼
デاイン׌ךն

⩗꧅⹾
チャージャー؅䄐׊鱮؆ך⩗꧅؅车ַױ
ն׌ױりםכ嵹⩗꧅ךն硜侇ꝴ׌
䓦鵭⩗꧅機能׻מりյ空ס敯䛜׼־硜1
侇ꝴךױ�30ך⩗꧅さ׌ױ׿ն

 媧㏆シリ٤ダー
マイクロプロセッサーיז׻מյ油圧䥟抗
ֿ調整さ׌ױ׿ն
サーボシステム؅䯋鬼׊յ⨣ג׿瞿䈱ך
バルブ؅⯆䐒׌ױ׊ն

バッテリー
リチウムイオンバッテリーն回ס⩗꧅ך
硜֐侇ꝴ✳用ֿ⺎能׌ךն
�✳用⺎能侇ꝴはյ✳用敯䛜יז׻מ大きׂ 樟
יׂזն⩗꧅は夵仼车׌ױりם さַնד

腓鉈䈱ئ٤جー
膝ס角䈱כ角鵭䈱؅銶峮׌ױ׊ն*MUכ
めג׾׌敯媲؅䤧䭂סյ塥车・玮位מ⪧
ն׌ך䗯㕔׾םכ䑒釐מ

�$����$��$�-FH�
� ┩槡╈ך䚁榫׾׿׈紶餉システム �

�洠水׾׻מ嬲孶סאכ䏲ס▯揳ֿ䑒釐׌ךն

1

2

3

7

4

5

6

�

9
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$�-FH�

㱭䡗用部品

�$����$��

䑒ꯄقーיַחמص

C-Leg4ס✳用מはյ下鋗סパーツֿ䑒釐םכり׌ױն 
ׇ嫰乃ס꤀מはׇ嫰䙫 さַնדׂ
- 2R57גױは2R67 チューブアダプター
- 757L16 ACアダプター
- 4E50 バッテリーチャージャー

Nm

38

252

僃小 40

僃大 55

֐

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

C-Leg4はアプリ׾׻מ✳用敯媲מ合ג׎؂モードס㚺催סלם䳩⛼ֿ⺎能׌ךն
アプリ槆ꪫ上ךユーا舅骰ֿ癨単מ车ם 膝؅ロックךն┉定角䈱׌ױきךֿכ׆ֹ
ニーםյ多喋לם㕙合ַג׊מ㕙合յフリーַג角䈱؅㚺ֻ׾׌㕙合յロックַג׊
ն׌ױ䑴ֻמث

・ 䢥定ס動⛼׾׻מモード⮉僀׵⺎能׌ךն

ؓプリ䳩⛼

氦嫰品番 R R

タイプ 標準 トーションアダプター付

重さ  220g  520g

免韬 アルミ/チタン   アルミ/ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH LH

ー ��NNذューブؓダプز �3����3��

͠ 136kg
2R57

2R67

㱭䡗用部品

3 3

�防水仕喋סチューブ؅䄹僶さ׾׿㕙合はյ2WR95؅ׇ✳用  さַնדׂ

"$ؓダプذー ���-��

㱭䡗用部品

˝ C-Legס䑒ꯄパーツ
˝ 4E50כ䫘禈י׊✳用

�&��

㱭䡗用部品

バッテリーزャーةャー

˝ C-Legס䑒ꯄパーツ 
˝ 757L16כ䫘禈י׊✳用
˝ 757L43כ䫘禈׊յUSB䫘禈סך⩗꧅׵⺎能 
˝ ⩗꧅敯媲؅LEDך辐炐

㱭䡗用部品

Nm

͠ 136kg

氦嫰品番 C-=�- C-=�-

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ mm

膝ס僃大屈曲角䈱 n(フレクションストップ׊ם�)

重さ g g

免韬 カーボン

荇 パールブラウン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

*Pグレード (肨괏յ寀水はꪜ㵚䑴）

�フレクションストップס装浓׻מり屈曲角䈱は8n峎㵼׌ױ׊ն

٬ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ

͠ 136kg

氦嫰品番 C-=�- C-=�-

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ mm

膝ס僃大屈曲角䈱 n(フレクションストップ׊ם�)

重さ g g

免韬 カーボン

荇 ミッドナイトシャドー

⛮ꄆ⯆꡾  LH

*Pグレード (肨괏յ寀水はꪜ㵚䑴）

٬ ׇ 嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ
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㱭䡗用部品

�9���ニープロテクذー儖⛮

鹟䥃辐ثイئ
4X860は足部ס牊걉כサイיז׻מثյS,M,L3סサイֽ׼־ث鹟ׂצ さַնד

✳榫餉鼧
餉鼧cm）כ鎉䎎ئイث

4 . -

トリトンファミリー C////  -   -   - 

タレオファミリー  C//  -   -   - 

トライアス  C  -   -   - 

C-ウォーク  C  -   -   - 

ダイナミックモーション  D  -   -   - 

テリオン�  C/  -   -   - 

アクション  E  -   -   - 

ローライダー  E  -   -   - 

�フットシェルס䎬敯ֿ樟ג׾םめյフットカフס狯颯؅泡䫘䨯⪌כ׆׾׌はךき׎ױ؆ն

㱭䡗用部品

1

9

1

C-Leg4؅保護׊յ帐ם־׼シルエットכデاインגֻ⤓נ⪵؅カバーն
長さはカットי׊調整ךきյ足部フットシェルמ泡䫘䫘禈ךֿכ׆׾׌き׌ױնגױյ
䏲亠מは⩗꧅⹾ֿꝧַךס׾ַיյプロテクター؅装浓ױױג׊⩗꧅ךֿכ׆׾׌き
ն׌ױ
・ 4X860 ニープロテクター本体מは4P863 シールドインサートは付㷯׎ױ׊؆ն

䑒׍┸亠؅ׇ嫰乃 ն׌ױ׊付㷯מさַն4P880 フットカフは本体דׂ

�1���ニープロテクذー シールغイئ٤ート

✳榫侇の嫰䙫
ニープロテクター؅ׇ✳用מ׾םמ
はյ䈂ꪫ׼־膝軸ס饃離ֿ430mm֐
560mm䑒釐1)׌ךC61םֹ׻ס냕さ
㕙合յ470mm׾׌足部؅鹟䥃׾ֵס
ն(׌ױりםכ֐
フットシェルסכ䫘禈מ㵚䑴׾׌足
部מは⯆꡾ֵֿりյ小さַサイמث
は㵚䑴ֽי׊り׎ױ؆նגױյスリム
タイプסフットシェルמは㵚䑴ֽי׊
り׎ױ؆ն
1C40 Cウォークכ䫘禈׾׌꤀はյカ
フס狯颯؅┉部カットׇי׊✳用 דׂ
さַն

㱭䡗用部品

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

パールブラウンס㕙合

 製品樑⺘ = サイث

49�60 � 4

シャドーグレーס㕙合

製品樑⺘ = サイث - �

9 � . � �

シャغーٝءー    قールブラؗ٤

4X860מは4P863؅磝合׾׎䑒釐ֵֿり׌ױն
䑒׍┸亠؅ׇ嫰乃 さַնדׂ

4P863=4は扛㏐׌ךնֽ㞐きםペイント؅产ךֿ◄׌き׌ױն

1� 1� 1� 1�

$�-FH� 啶䡗قーص

   ؓ
ダ

プ
ذ

ー
  C

-L
eg



մմプロテクذー � シールغイئ٤ート

⩗
꧅

㉺
 / 

AC
ؓ

ダ
プ

ذ
ー

آ�
ー

ブ
ル

䫟
㝢

餉
鼧

鐧
丝

榫
ص

ー
ル

մ

P=

R

ピラミッドアダプター スクリュートップ

標準 トーション付

C/C C C

C C

EC E

C/C D

R=
R=

R/=ST
R=WR
        /=WR-ST

R
R
R

R=N
R
R

RRR

X

L

E

P=P=

C-=�- C-=�- C-=�- C-=�-

チューブアダプター

R

アプリ

X
( 膝用 )

X
( 足꺙用 )

R=
R=
R=
R=

R=D- R R

Ottobock CockQit アプリ

BMuetootI ピン カード ( 本体מ付㷯 )

ニーエクステンダー
H 

C- ソフトプラス
x

バイオニックリンク PC
X=

チャージャー延長ケーブル

B

C

P=

C C C

C
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(FOJVN ةニؗム の啶鵰
(FOJVN ةニؗム
� 泡䚉氳מⳂ 紶ׂ餉 �

┩槡╈ך䚁さ׿յ냕ַ鍐❫؅⹨け׾C-Leglס機能כ㲔竮מכ׵؅յ僃⩝端䤗软؅内蔵י׊鏐榟ג׊義足システムGeniumն
☔ꝴ本全ס塥车מ꡾りׂם 近⛍׊յユーاーס動きמ泡䚉氳מ⹚䑴׌ױ׊ն

ライ٤جスの⹦䐂יַחמ

Geniumס取り䣽ַמはյライセンスס取䐂ֿ䑒釐ך
はյオットーボック・ジャパンמ取䐂סնライセンス׌
յַׂלם⹨铺סトレーニングセミナー׾׻מ 釨ס־ח
定؅クリア׾׌䑒釐ֵֿり׌ױն
鎋ׂ׊ はオットーボック・ジャパン（劔）ֽךױゖַ合
ׂ׎؂ さַնד

鍱浓יַחמ

Genium׾׻מ泡䚉氳ם塥车յ動きס뇂ⱱはյ銧蜗ד
けךはⶇ⮆ךֿכ׆׾׌ֻ⚥ֽמき׎ױ؆ն
鍱浓؅ׇ䄹僶ס꤀はオットーボック・ジャパン（劔）
㚜䫇けֽׂךױ さַնד

ャーةャーزット䌋ؾءُ

Genium舅体סポジション׷動
き؅1熮ꝴ100מ回銶峮׌ױ׊ն
僃大膝屈曲角䈱は135n׌ךն

ーئ٤جャイロة
ⱶ鵭䈱ئ٤جー
鉈䈱ئ٤جー

媧㏆シリ٤ダー
塥车׷玮位ס敯媲מ䑴י׋油圧
䥟抗ֿ調整さ׌ױ׿ն

ニーモーْ٤トئ٤جー
義足׾־־מモーメント؅1熮ꝴ
ն׌ױ׊100回銶峮מ

システムء٤ةャーز
マグネット式ךյ䄭׷訄ַカバー
ն׌ך꧅⺎能⩗׵׼־上ס
1回ס⩗꧅4-5ך仼ꝴס✳用ֿ⺎
能(✳用敯媲׾׻מ)ն

バッテリーכ
ْイ٤ؙٝクトロニック
Geniumס꯽聴ն
յ油圧׊銶峮䗯㕔؅꥗硜סי⪑
シリンダー؅コントロール׌ױ׊ն

ームٝنイバーؒنーٍ٤؜
軽量ח־䍚ꪺםフレームն
⪒長は290mmךコンパクトն

ーذューブؓダプزー⫂襓ئ٤ج
アンクルモーメントכ垂泡ⱱסセンサー
؅内蔵ג׊チューブն
䑒釐מ䑴י׋カットֿ⺎能׌ךն

ؓプリ䳩⛼
- ⩗꧅敯媲ס澬鏀
- モードס㚺催
- 塥丗ס澬鏀ֿלם⺎能ն

�#�

1

4

5

7

2

6

3

1

2

3

4

5

6

7
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腓
禆
䣆

腓
禆
䣆

(FOJVNの嚀耆� � 01((0QUJNJsFE 1IZsJoMoHJDaMHaJU

センサーס吾湳׻מりյユーاーֿ玮位؅
禴䧏־ס׾ַי׊כֹ׻׊յ塥き⭳׊כֹא
ն玮位؅׾׌յGeniumֿ⮭断־ס׾ַי
禴䧏׾׌㕙ꪫךはյ膝ֿ曲ֿמֹ׻ַם׼
舅動氳מロックֿג׾־־めյGeniumמ
㱭⪒מ体重׍؅ֵけךֿכ׆׾き׾ն
重䑏ֿ㵼מ⯥׵ך׊燯動ף׿׌ロックは
鉮ꢜさג׾׿めյスムーמث動き⭳כ׆׌
ն׾きך׵
䇖㏐דけםׂך յ斜ꪫ׷┘整饟ꪫיַֽמ
ն׾きךֿכ׆׾׌玮位؅保䧏י׊յ㱦䑏׵
յ⢸׎りյ断端؅リラックスさ׻מ機能ס׆
⣐ס靷䥵׵軽峎׾׌ն

ユーاーֿ䧗定ס動⛼（股꞊疐؅┉渆伸
展さ׼־י׎յ屈曲さךכ׆׾׌؅（׾׎յ
膝ֿフリーמ大きׂ 屈曲׾׌նס׆敯䛜ך
義足מ⯥؅䨕り⭳ךכ׆׌յ꤃㲹擻׷壿䄐
؅╾り飈ֻךֿכ׆׾き׾ն
義足ֿ䫘㏐׾׌꤀מはյ澬㲔ם油圧䥟抗
ֿ氦䭙さי׿ロックさג׾׿めյGenium
ն׾きךֿכ׆׾け׍体重؅ֵמ

Geniumךはյ䏼全ס義足システムך䑒釐
ם動⛼ֿ䑒釐⨑♏סלם׊回؆שյגזד
ַնג׊כז׺ה壿䄐׃גױ؅꤀מ僗Ⲗն

꣪壿؅スムーמث꡸りכ׆׾はյC-Legך
׾はյ上ךյGenium׊־׊նגזד能⺎׵
նגזםכ能⺎׵כ׆
꤃㲹擻ס╾り飈ֻ׋⺱כ䧗定ס動⛼׌؅
־足؅מ壿סյGenium؅曲げյ上ךכ׆׾
け׾ն䫘㏐ג׊敯䛜ךはGeniumはロック
さךס׾׿յױױס׆断端璦ⱱ؅✳ַ驂り
上げךכ׆׾յ伭壿ֿ⺎能׾םכն

・断端璦ⱱכトレーニングֿ䑒釐םכり׌ױն

塥车ס僃鸵⴫ն☔ꝴ本全ס榟杼㰢氳塥车מ꡾りׂם近⛍ג׊塥车ס⫋杯

(FOJVNの嚀耆� � 泡䚉氳玮⛣嚀耆

(FOJVNの嚀耆� � ꤃㲹擻の╾׽飈ֻ

(FOJVNの嚀耆� � ꣪壿伭壿

֐ ׾׌㵚מ饟ꪫסりյ塥车侇׻מコントロールס鵽┉ס 
鿥䜡׷断端コントロールס䑒釐性؅갻蜷מ峎㵼さ׎յ䙫閁ס上
ն׾けט近מ塥车סꝴ本全☔׵ך

1SF'M FY

1SF'MFY

%4$

膝
屈

曲
角

䈱

1rF 'MFY プٝٝن ックス
膝ֿ4n屈曲ג׊敯䛜ך駊䫘㏐׾׌ն
䈂⹚ⱱס峎㵼מ笋ֿりյ駊䫘㏐侇ס轿䱡؅稷轿מ⪧כ׾׌յ
足部ס企僿䫘㏐ג׌➢؅めյ㱦定性ֿ⺸上׾׌ն
斜ꪫ׷┘整饟ꪫ׵יַֽמյスムー1םث塥ֿ馐み⭳׾׎ն

"EaQUJWF :JFMEJOH $oOUroM イールؔظ ٤トロールؤء٤
イールディング機能סコントロール׻מりյ僃大17n屈曲׾׌ն
☔体ס塥车מ近ַ膝屈曲動⛼ֿ䐂ךכ׆׾׿׼յ♏⨑動⛼؅
䑒釐׍׎כյ紆ַ׊塥车ֿ䐂׾׿׼ն
斜ꪫךはセンサーֿ角䈱؅吾湳׊յ僃鸵ם屈曲角䈱מ調整׌
ն׾

DZOaNJD SUaCJMJUZ $oOUroM(DS$
Ⳃ氳㱦㲊䓪の٤ؤトロール
Geniumמ内蔵さג׿センサーסサンプリング׻מりյ玮耽注
僀؅コントロールն⮉ם⮉鸵ס׫鷛耽注׼־
6⠕ס׵パラメーター׼־⮉僀סタイミング؅釤哕めג׾めյ
䒍鸵ֵךり׼ֿםյ哕めי澬㲔նס׆塥车敯䛜ס釤哕め׻מりյ
スムーםث䏲؀塥き׵⺎能גזםכն

"EaQUJWF SXJOH 1IasF $oOUroM 鸵塜ם鷛耽注٤ؤトロール
☔体本全ס塥车מ釤׾׿׼յ鷛耽注סך膝屈曲角䈱65n؅⫋
杯ն塥车スピードמ꞊׍׼؂յזׂ׹ り塥き׵ךյ企塥き׵ךյ
ն׾׿׼յクリアランスֿ䐂ךכ׆׾׿屈曲ֿ⫋杯さס׆
꫅ס鷿ַյ僜装׾׻מ䥟抗ס鷿ַ׵Geniumֿ䚉湳י׊鸵⮉מ
コントロール׾׌ն斜ꪫס塥车׵䒍鸵ն

65n

17n

4n
0n
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腓
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䣆

腓
禆
䣆

(FOJVN ةニؗム �#�

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN)

34

256

僃小 40

僃大 70

֐

ーHFOJVN 榫ذューブؓダプز �3����3��

製品鎋碷יַחמ

Geniumס機能յ꞊ 鵽パーツյ取り䣽ַס鎋碷יַחמはյ
トレーニングセミナーׇך鐄伺׌ױ׊ն

Genium 啶䡗قーص

մ
մ

ؓ
ダ

プ
ذ

ー

⩗꧅㉺ � AC ؓダプذー

 
 

 
  

Ge
ni

um
ジ

ニ
ウ

ム
 

 
 

 
 

մ
մ

ز
ュ

ー
ブ

ؓ
ダ

プ
ذ

ー
    

 մ
䫟

㝢
餉

鼧

鐧丝صール

R=
R=

R
R
R

R=N
R
R

R

RR

ピラミッドアダプター スクリュートップ

RR

L

X

E

D C C

C

C/C

C

ニープロテクذー

標準 トーションアダプター付

B-=STB-

バイオニックリンク PC X

X - ソフト
x

Nm

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

B

R/=ST
R=WR
        /=WR-ST

C

R˝ カットֿ⺎能
˝ 標準2סR20כトーション付2סR212ס牊걉
˝ Geniumס䑒ꯄパーツ
˝ 防水機能ֵり

氦嫰品番 R R

タイプ 標準 トーションアダプター付

重さ  190_300g  435_545g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH LH

*Pグレード （肨괏յ寀水はꪜ㵚䑴）  
�僃小ס長さךはֵり׎ױ؆ն泘沸סNO CUTց位置׻り遠位ךカットכ׆׾׌はךき׎ױ؆ն

͠ 150kg
2R20

2R21
25mm�

55mm�
65mm

65mm

͠ 150kg

˝ チャージャーכセットך硯品
˝ 防水機能ֵり

氦嫰品番 B- B-=ST

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ

膝ס僃大屈曲角䈱  135n

重さ  1395g  1400g

免韬 カーボン

荇 シャドーグレー
⛮ꄆ⯆꡾  LH

*Pグレード (肨괏յ寀水はꪜ㵚䑴）

٬ ׇ 嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ

E

E

C C

C

C

LL

バイオニックリンク PC X=C
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腓
禆
䣆

腓
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䣆

˝ 本体כ⺱璡ס防㗂・防水
˝ カットֿ⺎能
˝ 通常タイプסみׇס用䙫

(FOJVN ةニؗム 9� �#�

ー HFOJVN榫ذューブؓダプز �3��

˝ 僃냕レベルס防㗂յ防水גֻ⤓؅Genium
˝ プロテクターは装浓ג׊敯䛜ך硯品
˝ チャージャー璡セットך硯品

(FOJVN 9� 啶䡗قーص

ؓ
ダ

プ
ذ

ー

⩗꧅㉺ � AC ؓダプذー

Ge
ni

um
X

  
    

ز 
ュ

ー
ブ

ؓ
ダ

プ
ذ

ー
մ

մ
    

 䫟
㝢

餉
鼧

մ
մ

R=
R=

R=WR
R=WR-ST

R
R
R

R=N
R
R

R

R

ピラミッドアダプター スクリュートップ

R

B-=ST

R

L

4X193-1

4X900

E

DC� C

E

C/C� C

C��

ニープロテクذー

標準

B-

�は防水仕喋

・Rסלםトーションアダプターמは防水性はֵり׎ױ؆ն
アダプター걉は㱭⪒防水ךはֵり׎ױ؆ն鸵㲏交換ֿ䑒釐ֵֿכ׆׾םמり׌ױն

E

R

氦嫰品番 2319

重さ  - g

免韬 アルミלם

⛮ꄆ⯆꡾ LH

*Pٝءーغ  *P(M防水)

Nm

製品鎋碷יַחמ

Geniumס機能յ꞊鵽パーツյ取り䣽ַס鎋碷יַחמはյトレーニングセミナー
ն׌ױ׊鐄伺ׇך

㲔Ꝏ(ⶡ⛣NN


34

256

僃小 40

僃大 70

֐

C�

͠ 150kg

͠ 150kg

C� C�

LL

氦嫰品番 B- B-=ST

モلリテؔ غーٝء   � 

近位䫘禈 ピラミッド スクリュートップ

遠位䫘禈 チューブクランプ

膝ס僃大屈曲角䈱  n

重さ  g

免韬 カーボンלם

⛮ꄆ⯆꡾  LH

*Pٝءーغ  *P(M防水)

٬ׇ嫰乃ס꤀מはյ専用ס嫰乃用碊؅ׇ✳用 さַնדׂ

C�

C�
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腓
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نؒ ٤クシ٘ ナル ؤスْزック �'�

腓⛈㷣侇 腓㷍傪侇

㱭䡗用部品

㱭䡗用部品

腓⛈㷣侇 腓㷍傪侇

نؒ ٤クシ٘ ナル ストッキء٤ ��#���

プラスチック製ס膝部כ漲性フォームカバー製ס下腿部ך啶䡗さ׾׿յ☪םמךױ
ַ㛙装カバー׌ךն
足꺙؅碷כז׵ ⯡ׂりַגյ䄅⺓㏯璡ם䎬敯מ仕上げַגյַֹכ갾ַםֻ⺗؅
յ足לםドレス׷նスカート؆׎ױ動き؅㟷げם笉碷סgeniumכյC-Leg4׵׼ֿ
⩕ֿ釤ֻ׾僜׵ך釤ג泘؅妳ֽ׍׎מ嬬蛽؅哧דגַך؆׊け׌ױն

˝ C-Leg4յジニウム専用カバー
˝ 4X860յ4X880ニープロテクターס䎬敯؅㞐ַםױ亠מ

氦嫰品番 鎋碷

F= ファンクショナル コスメチック C-Leg用

F= ファンクショナル コスメチック genium用

٬99B120は3F1ס䑒ꯄパーツ׌ךն䑒׍┸亠؅ׇ嫰乃 さַնדׂ
٬3B5ジニウムX3מは✳用ךき׎ױ؆ն
٬C-Leg4מ装浓׾׌㕙合はյ4X157チャージャー延長ケーブル؅ׇ✳用 さַնדׂ

氦嫰品番 鎋碷

B=L- ファンクショナル ストッキング L ブラウン

B=L- ファンクショナル ストッキング L ベージュ 

B=L- ファンクショナル ストッキング L ブラック 

B=S- ファンクショナル ストッキング S ブラウン

B=S- ファンクショナル ストッキング S ベージュ

B=S- ファンクショナル ストッキング S ブラック

䈂ꪫ׼־MTPの饃ꦕ
䈳끌┖آخット⼽䏦

 - cm  - cm

 - cm S  L�

     � cm L  L
�ソケット⼽䏦38-48cmךLサイ؅ث鹟䥃׾׌㕙合յストッキング上部כソケットסフィット䚉ֿ䖾 ׾םׂ
㕙合ֵֿり׌ױնソケット؅スポンジ璡ך加工׊յ鸵合؅調整יׂ׊ さַնד

䈂ꪫ׼־MTPの饃ꦕ

䈳끌┖
ット⼽䏦آخ

˝ ベージュյブラウンյブラック3ס荇
˝ SյL2סサイث

��#��� のئイث鹟䥃-עגױS）

�9���$�-FHزャーةャー䋝Ꝏآーブル腓榫

㱭䡗用部品
3F1ファンクショナルコスメチックC-Leg4用؅✳用׾׌꤀յ⩗꧅⹾؅延長ג׾׌め
ն׌ךケーブルס

˝ F= 䑒ꯄパーツס

氦嫰品番 X

���-��6S#زャーةャー

㱭䡗用部品
USB䫘禈ס⩗꧅㉺׌ךն

˝ 4E50/4E60/4E70כ䫘禈י׊✳用׾׌◄ֿ⺎能

氦嫰品番 L
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罅
禆
䣆

罅
禆
䣆

罅禆䣆 媧㏆シリ٤ダー⫂襓

㱭䡗榫部品 ˝ 榟杼㰢氳ם帐ם־׼塥车מ近⛍ 
˝ 玮耽注סך屈曲ֿ⺎能םמりյ義足ֿ䨕り⭳ַ׌׷׊ 
˝ 胬否ס靷䥵؅軽峎 
˝ 幅䇶ַ塥车スピードמ鴑꣭  
˝ 125kg 縨╦性ג׿⨣ס

内蔵ס油圧シリンダーֿյ玮耽注・鷛耽注ס┸亠؅コントロール׌ױ׊ն玮耽注ך
はյ駊䫘㏐ױח׼־⩝離ךױ׿յ骰体ס׫靷䥵ס㵼ַםյ帐ם־׼動き؅㲔杯ն鷛
耽注ךはյ幅䇶ַ塥车スピードס׫鴑ֿ꣭⺎能םכりג׊ױն
䏼全סシンプルם股継手ס啶鵰؅継䤔׊յデاインはךき׾꡾りスリムך軽量ֵך
インاデםյコンパクトַםは䓙ֻכ׾ַי׊؅重釱ն油圧シリンダー؅内蔵כ׆׾
նג׊ױ仕上ֿりמ

氦嫰品番 R

泡䏦  34mm

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ューブ ��NNز ���3
˝ アダプターס扛  ַmm 䏦チューブ
˝ Rכ磝み合י׎؂✳用

㱭䡗榫部品

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

足部 
1C50, 1C53, 1C56, 1C58, 1C60, 1C63, 1C61, 1C70, 1C30-1, 1C10,
1D35, 1E56

膝継手 
C-Leg,genium, Kenevo, 3R85,  3R60=HD, 3R60-PRO=HD, 3R106, 
3R106-PROלם

クランプアダプター 

4R156/=1/=2(傾斜角付 150kg㵚䑴)

4R56/=1/=2  (傾斜角付 100kg㵚䑴)

4R82(150kg㵚䑴)/4R52(100kg㵚䑴)

ターンテーブル 4R57 

チューブ 
大腿部 2R36(150kg㵚䑴)/2R30(100kg㵚䑴)

下腿部 2R57, 2R58(150kg㵚䑴)/2R37, 2R38(100kg㵚䑴)

トーションアダプター 4R39(125kg㵚䑴)

カバー 3S107, 3S27

䫟㝢׾׌磝⺬׎؂

117102

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm

氦嫰品番 E

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

近位䫘禈 ラミネーションプレート

遠位䫘禈 ピラミッド

重さ(プレート׳⻠؅）  990g

重さ(アダプターյチューブ׳⻠؅）  1235g

僃大幅(AP）  54mm 

僃大幅(ML）  60mm

屈曲角䈱  130n 

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

◫䬵鼧品

�;�� ラミؾーシ٘ ٤プٝート 
˝ kg 㵚䑴
˝ E ׵מ✳用⺎能

�;�����.�� ラミؾーシ٘ ٤プٝート 
˝ kg 㵚䑴
˝ スチール製

7Z53

7Z53=1-M10

7Z53

7Z53=1-M10

Nm
(kg㵚䑴ס㕙合)

Nm
(kg㵚䑴ס㕙合)

Nm

͠LH
�&� のجット⫂㳊
7E9מはյラミネーションプレートյ7Z63ラミネ
ーションダミーյ⺨牊ネジյ710H10=2x3調整
レンチյT40لットֿלם付㷯׌ױַי׊ն
ラミネーションプレートはյ100kg㵚䑴כ
125kg㵚䑴2ס牊ֿ付㷯ךס׌ױ׊յ体重מ
ն׌ױきךֿכ׆׾け⮆ַ✳יז׻

罅禆䣆

�&�
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罅
禆
䣆

罅
禆
䣆

罅禆䣆 ⛈㷣遨Ⲃ逷糋⫂襓 ٤ذز

㱭䡗榫部品

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃ַׂ׈ד

氦嫰品番 E

モلリテؔ ーٝءーغ   � 

遠位䫘禈  チューブ mm

屈曲角䈱  140n

重さ  g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

㱭䡗榫部品
�3�� 罅紶餉☼┕ׅ榫キット

Q�207⹆拨

㱭䡗榫部品

ُニュؓルロック罅禆䣆

㱭䡗榫部品

製品番号 E

モلリテؔ ーٝءーغ  

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

遠位䫘禈 チューブ 30mm

屈曲角䈱  120n

重さ  g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓

& � -

˝ 㱭⪒伸展位ך舅動氳מロックֿ׾־־
˝ レバー䳩⛼ךロックֿ׾־־
˝ 伸展止めバンパーסスライドךյ屈曲伸展؅調整
˝ 回旋調整⺎能

㱭䡗榫部品

罅禆䣆 ⛈㷣遨Ⲃ逷糋♀

氦嫰品番 E

モلリテؔ ーٝءーغ  

遠位䫘禈 チューブ 30mm

屈曲角䈱  120n

重さ  g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�;� ラミؾーシ٘ ٤プٝート (�&���&�榫

���3����Y� ⛈㷣遨Ⲃإム嘅嶖 (�&�榫

�;�� ラミؾーシ٘ ٤プٝート (�&�榫
 Q�156⹆拨

�;���/ ラミؾーシ٘ ٤ダミー (�&�榫

�;���
ット (�&�榫ًذ (

◫䬵鼧品

˝ 7E5 タイプַםロック機能ֿס
˝ ┸⣐סゴム׾׻מ伸展補助

˝ 塥车侇ס股꞊疐屈曲㓊ֿ調整⺎能
˝ ソケット⯥亠מ継手ֿ位置
˝ 䈳位סך끌泅傾斜؅僃小꡾׾׌מ
˝ 継手軸ס㛙鬇/内鬇յ屈曲/伸展յ回旋調整ֿ⺎能

氦嫰品番 7D5 7D4 7D2

㵚霄 7E5 7E4 7E7

内㳊

ロックリング ˟˟˟˟˟˟˟˟ 4 ロックリング ˟˟˟˟˟˟˟˟  Z=H タペット ˟˟˟˟˟˟ 
ローラー付ワイٕーバウ ˟˟˟  下部サスペンション ˟˟˟˟˟   伸展補助バネ ˟˟˟˟˟˟˟ 1
伸展ストップ ˟˟˟˟˟˟˟˟ 1 ローラー付ワイٕーバウ ˟˟˟   ガイドブッシュ ˟˟˟˟˟˟˟ 
プレート取付ネジ(M) ˟˟˟˟ 4 上部サスペンション ˟˟˟˟˟   セーフティプレート ˟˟˟˟˟ 
スプリング用ガイドピン ˟ ˟˟˟  伸展ストップ ˟˟˟˟˟˟˟˟ 1  ╖沐ネジ ˟˟˟˟˟˟˟˟˟ 1
サポートプレート ˟˟˟˟˟˟  股伸展デバイス ˟ ˟˟˟˟˟˟   プレート取付ネジ(M) ˟˟˟˟ 1

 プレート取付ネジ(M) ˟˟˟˟ 4  プレート取付ネジ(M) ˟˟˟˟ 
 サポートプレート ˟˟˟˟˟˟   キャップネジ(M) ˟˟˟˟˟˟ 

伸展ストップバンパー ˟˟˟˟ 1
 保護スリーブ(プラスチック) ˟˟ 

Nm

Nm

Nm

Nm

Nm

Nm
Nm

Nm

140

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


;�/ ;�)

140

50

�3�� ⥝乧鉈♀クラ٤プؓダプذー
Q�74⹆拨

�3��� ⥝乧鉈♀クラ٤プؓダプذー ��NN
Q�76⹆拨

R RR

�&�

�&�

�&�

◫䬵鼧品جット
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﻽
ي
＆
ى

﻽
ي
＆
ى

コーンٛب

哭釐 鸵䑴 䫑㵑❆Ζ6Y43,6Y70,6Y75,6Y80,6Y85 䫑㵑❆Η6Y78

・ 伸גצ䏲ס䢙りֿ企ַ碛免
・ 縨╦性׾׿⨣מ
・ 手⪌ֿ׿㳊佄
・ ピン懸垂י׊כյシャトルロック

用ֿ┉芗氳✡סכ

・ ⪒体氳מ鬁部磝笝מ釙ג׿؂ 
断端

・ ⫃璸䎬ס断端
・ 低֐╈活動ユーاー

䫑㵑❆ Θ 6Y88,6Y110

コポُٛー掂⺎㖅䓪ؙラストُー）

哭釐 鸵䑴 䫑㵑❆ Ζ 6Y90,6Y92 䫑㵑❆ Η 6Y95

・ 刎־ׂ׼ յ鸵合䚉؅⺸上
・ 掂؅加ֻכ׾䎬敯ֿ㚺⴫
・ 縨╦性は低ַ
・ カフベルト׾׻מ懸垂׷յ⻸浓ソ

ケットסクッションライナーי׊כ
✳用

・ ▯揳ג׊断端
・ 喋չם䎬敯ס断端
・ ⼽䏦㚺⴫׾ֵס断端
・ 低֐╈活動ユーاー

ポٛؗٝタン

哭釐 鸵䑴 䫑㵑❆ 6Y512

クッション性ג׿⨣ ・
・ フィット䚉׾׿⨣מ
・ 水⮆؅⻸⹜ַ׌׷׊
・ ⻸浓ソケットסクッションライ

ナーי׊כ✳用

・ 喋չם䎬敯ס断端
・ 끌גזף断端
・ 圧מ䷧䚉ם断端
・ 低֐냕活動ユーاー

cm

ーの攐Ꝏةロؿットテクآخ

 ̋ シリコーンյコポリマーյポリウレタン3ס牊걉סライナー碛免
 ̋ 多牊多喋ם懸垂装置
 ̋ ライナー碛免כ懸垂装置ס鸵ג׊磝合ׇס׎䬠勅
 ̋ 断端ס䒍鸵性؅鴑姲ג׊碛免׷䎬敯ס加工

オットーボックךはյソケットמ꞊鵽׾׌パーツמ׿אכ⛂ フֹィッティングסノウハウ؅րソケットテクノロジーցכ総燡ַי׊
ն׌ױ

ユーاーס断端䎬敯յ汷腍ס攐䐶は׿ב׿א鷿ַ׌ױնי׊אյソケットは義足יזכמ僃׵重釐ם部⮆׌ךնソケット梪㗞はյ
義足סס׵סא嵹足䚉؅大きׂ 䄅⺓׌ױ׊ն

ユーاー ┉☔כץりֿ嵹足ךき׾ソケット梪㗞⛼り؅サポートג׾׌めյオットーボックךは丗多 碛免յパーツラインナッסׂ
プ؅ׇ用䙫׌ױַי׊ն

ライナー ⺨碛免の攐䓪

・䫑㵑⡁1-2׼־cmマイナスג׊サイ؅ث瑬┉⠮補יׂ׊כ さַնד
・断端長׵䫑㵑

cm

断端長

断端儕4׼־cm
近位ס⼽䏦

MPT

・䫑㵑⡁1-2׼־cmマイナスג׊サイ؅ث瑬┉⠮補יׂ׊כ さַնד
・6Y78は断端長׵䫑㵑

断端儕4׼־cm
近位ס⼽䏦

cm

・䫑㵑⡁1-2׼־cmマイナスג׊サイ؅ث瑬┉⠮補יׂ׊כ さַնד
・6Y95は端儕30׼־cmס⼽䏦׵䫑㵑

断端儕4׼־cm
近位ס⼽䏦

cm

断端長

断端儕4׼־cm
近位ס⼽䏦

MPT

cm

断端儕4׼־cm
近位ס⼽䏦

cm

30cm

断端儕5׼־cm
近位ס⼽䏦

・断端儕5׼־cm近位ס⼽䏦؅銶峮׊յ䫑㵑⡁5-6׼־cmマイナス׊
יׂ׊כ؅瑬┉⠮補ثサイג さַնד

� 僃荁のآخット鸵⺬のמ״ג �

ーةロؿットテクآخ
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﻽
ي
＆
ى

﻽
ي
＆
ى

断端長
  MPT 断端儕 ֐

⼽䏦 断端儕׼־ 4cm 近位
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 ˑ  mm 6Y78=265x75

100 ˑ  150mm

6Y78=180x125
6Y78=200x125

6Y78=220x125
6Y78=235x125

6Y78=250x125
6Y78=265x125

6Y78=280x125

150 ˑ  200mm

6Y78=220x175
6Y78=235x175

6Y78=250x175
6Y78=265x175

6Y78=280x175
6Y78=300x175

6Y78=320x175

シリؤーؘة٤ルライナー ┖脎榫 䤺蘅ⱶ䄄

㱭䡗榫部品

˝ オットーボック☔妳No�1ライナー
˝ 刎־ׂ׼ յג׊כז؂רシリコーン
䒍鸵ך辐ꪫ加工׬׌׬׌ ˝
˝ 抗菌加工ך轼榟氳

・活動氳םユーاーךյ׻り澬㲔מピストン鷞動؅防止ַג׊㕙合מはյシリコーン碛免ֿ漲め
ն׌ױ׊6Y70؅ֽⳡめס

�:��

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = サイث

6:75 � 2�0

製品番号 Y

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  断端儕10mm,遠位5mm,近位3mm

サイث(断端儕׼־近位4cmס⼽䏦)
 160mm,180mm,200mm,210mm,220mm,
 235mm,250mm,265mm,280mm,300mm,
 320mm,340mm,360mm,380mm,400mm

S,&0� シリーثの攐Ꝏ

シリؤー٤ シースルーライナー �:��

シリؤー٤3Dライナー 䤺蘅ⱶ䄄 �:��

シリؤーؘة٤ルライナー ┖脎榫

㱭䡗榫部品

�:��

˝ 㵼׊漲め־ז׊סりג׊כシリコーン
䒍鸵ך辐ꪫ加工׬׌׬׌ ˝

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث

6:70 � 2�0

製品番号 Y

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  断端儕10mm,遠位5mm,近位3mm

サイث(断端儕׼־近位4cmס⼽䏦)
 160mm,180mm,200mm,210mm,220mm,
 235mm,250mm,265mm,280mm,300mm,
 320mm,340mm,360mm,380mm,400mm

˝ 引׿ח׀䚉の׬׌׬׌ַם辐ꪫⱶ䄄
辐ꪫס攐墤⭚杼יז׻מյシリコーン攐
僗סベタベタג׊䚉鉴؅防止ն
汷腍ס引き׿ח䚉؅防 յׁ浓聰侇׵䒍鸵ն

スト٤鷞Ⳃ؅ꡔ塛م ˝
端儕10cm部⮆מյ窶מ伸ַםצ笉禴؅
鿥置ךכ׆׾׌յ端儕סピストン鷞動؅防
ׂ׌׷צは伸׫ն嘦׃ յ┘䒍׊םめחけ
䚉ֿ㵼ַםն

㱭䡗榫部品

20n

˝ 鉮⯲㰢氳啶鵰ך下腿断端מフィット
˝ nס膝屈曲角䈱付ך膝ֿ曲げַ׌׷
˝ 끌狯颯部はシリコーンֿ⸁ַ
䒍鸵ך辐ꪫ加工׬׌׬׌ ˝
˝ 端儕は窶מ伸מׂצ 嘦ׂמは伸ַ׌׷צ
˝ 抗菌加工ך轼榟氳

氦嫰品番┉鈋
断端長כ端儕近位4cmס⼽䏦׼־յ鎉䎎׾׌氦嫰樑⺘؅鹟䥃

・ 断端長ֿ50mm׻り短ַյגױは200mm׻り長ַ亠はյ鸵䑴㛙םכり׌ױն

˝ 䄭扛׊ライナー
˝ 鵀伺ך鸵合敯䛜ֿ澬鏀ךき׾
䒍鸵ך辐ꪫ加工ג׊׬׌׬׌ ˝
˝ アクアラインסכ✡用ֿ⺎能
˝ サイث展ꝧֿ雛㳪

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث

6:43 � 235

製品番号 Y

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  断端儕10mm,遠位4�5mm,近位2�5mm

サイث
 120mm,140mm,160mm,180mm,200mm,
 210mm,220mm,235mm,250mm,265mm,
 280mm,300mm,320mm,340mm,360mm,
 380mm,400mm,420mm,450mm

㱭䡗榫部品

㛙逷䄭׾׌מット逷浓؅㳊佄آخ ˝
窶亠⺸ג׊כ׬׌׬׌מ加工׌׆ל׮؅
նַ׌׷׊装浓מյソケットךכ׆

�オットーボックסシリコーンライナーסブランド⺲

ライナーライナー
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TFؓダプトライナー 㛻脎榫

㱭䡗榫部品
˝ ⪒ꪫ窶亠⺸מ䍚⴫笉禴؅鿥置
˝ 固定ⱱכ懸垂性׾׿⨣מ
䒍鸵ך辐ꪫ加工׬׌׬׌ ˝
˝ 縨╦性ֿ냕ַ

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث

6:�0 � 300

製品番号 6Y80

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  遠位4�5mm,近位2�5mm

サイث(断端儕׼־近位4cmס⼽䏦)  280mm,300mm,320mm,340mm,360mm,380mm,
 400mm,420mm,450mm,500mm,550mm

�:��

TFؓダプトライナー 㛻脎榫 䤺蘅ⱶ䄄 �:��

㱭䡗榫部品
˝ Yס抗菌タイプ
˝ Y׻り㵼׊刎ַ־׼シリコーンךフィット䚉ֿ荁ַ

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث

6:�5 � 300

製品番号 6Y85

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  遠位4�5mm,近位2�5mm

サイث(断端儕׼־近位4cmס⼽䏦)  280mm,300mm,320mm,340mm,360mm,380mm,
 400mm,420mm,450mm,500mm,550mm

TF 3Dライナー 㛻脎榫 䤺蘅ⱶ䄄 �:��

㱭䡗榫部品
˝ 端儕部⫃ꍧ䎬յ近位部は⫃刻䎬ך断端䎬敯מフィット
˝ 部⮆氳ם圧鳠׷稷ַכ 䒍䚉؅軽峎┘גזַ
˝ 工⛼用ハサミ׵ךカット⺎能ם㛙装䄭

 製品樑⺘ = サイث

6:�� � 300

製品番号 6Y88

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻）  断端儕 �mm,遠位 �mm,近位 �mm

サイث(断端儕׼־近位5cmס⼽䏦)�  250mm,265mm,280mm,300mm,320mm,340mm,
 360mm,380mm,400mm,450mm

�通常סライナーכ䎬敯ֿ樟ג׾םめյ䫑㵑⡁5-6׼־cmマイナスג׊サイ؅ث瑬┉⠮補יׂ׊כ さַնד

SLFo シーリء٤ライナー
� ライナーءシーリ٤םット逷浓ֿ㳊佄آخ �

6Y110はオットーボックֿ䐂䙫׾׌כյ帐ך־׼䳩⛼性ס荁ַシリコーン؅✳用ג׊大腿用シーリングライナー׌ךն㛙装䄭؅
✳用׍׎攐墤加工׾׻מサラサラג׊韬䚉؅㲔杯׻מכ׆ג׊りյソケットס装浓ֿ㳊佄׌ךնגױյ嬲孶ׂ׌׷׊ ▯揳侇ꝴ׵
短竊׌ױ׊ն
リング位置は10,17cm2ס牊걉ֵֿりյ断端ֿ長ַ㕙合は17cm؅鹟䥃ךכ׆׾׌䇶ַ⻸浓ꪫ犉؅䐂ךֿכ׆׾き׌ױնワンウェ
イバルブյגױは꧅動סハーモニーポンプכלם✡用ךכ׆׾׌յ㱦定ג׊⻸浓؅䐂ךֿכ׆׾き׌ױն

リング鹟䥃ס泘㱦
断端長15cm22֐cmס㕙合 ˟˟˟  x10؅鹟䥃
断端長22cmס֐㕙合 ˟˟˟˟˟˟  x17؅鹟䥃

㱭䡗榫部品

�:���

㱭䡗榫部品

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث x リング位置

: �  Y 

製品樑⺘ 6Y110

⸁み(ֽא׻)  断端儕 14mm,遠位 6mm,近位 2mm

サイث(端儕׻り5cm近位ס⼽䏦)  280mm,300mm,320mm,340mm,360mm,
 380mm,400mm,450mm,500mm,550mm

リء٤⛣糋
��DN

リء٤⛣糋
��DN

�通常סライナーכ䎬敯ֿ樟ג׾םめյ䫑㵑⡁5-6׼־cmマイナスג׊サイ؅ث瑬┉⠮補יׂ׊כ さַնד

˝ さ׼さ׼辐ꪫ加工
˝ 内蔵ס攐墤笉禴׻מりյ大腿ס鬁部磝笝؅固定

˝ 䄭ך׊ם嬲孶ֿ㳊佄
˝ リング位置端儕׼־ 10cmյ17cm ס 2 牊

ライナーライナー
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�Dクッシ٘ ٤��Dロッキء٤ライナー ┖脎榫

㱭䡗榫部品

�:���$���:���-�

オットーボックס䄭付ライナーはյオットーボックסライナー用はさみךカットיׂ׊ ד
さַն
攐מシリコーンライナーס㛙装䄭は縨╦性ֿ냕 յׂ通常סハサミךは⮉断ֿ㍭ꦘ׌ךն

製品番号 S

���S�� ライナー榫ײ׈ע

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

6Y95=C6

$"-&0 �Dクッシ٘ ٤ライナー
⯥ꪫ6mmյ䏲ꪫ3mm⸁סコポリマーライナー׌ךն
⯥ꪫは끌狯颯部؅保護׊յ䏲ꪫは膝遊ס鷿⽰䚉؅防止׌ױ׊ն⯥ꪫס㛙装䄭はꪜ常מ伸צ
ֿ荁ַגめյ膝ס動き؅㟷げׂמ յׂ䈳位侇פזחסり䚉׵軽峎׌ױ׊ն

˝ 低֐냕活動ユーاーמ幅䇶 㵚ׂ䑴
˝ 断端ס保護מ重憠؅置 亠ׂמ
˝ ⫃ꍧ䎬タイプֵり

$"-&0 �Dロッキء٤ライナー٤م䠫㑈榫）
6Y95=Cסロッキングライナータイプ׌ךնディスタルカップは刎ַ־׼ウェーブ䎬敯ס二型
カップ؅䫑用ն端儕ס鷿⽰䚉؅軽峎׌ױ׊ն
端儕כ䏲ꪫס㛙装䄭は窶מ伸מׂצ յׂピストン鷞動؅軽峎׌ױ׊ն

˝ 低活動ユーاー⺸け
˝ 仴㰆סシリコーンライナーֽך㍭りס亠מ
˝ 帐りֿ荁 յׂソケットמ䨯⪌ַ׌׷׊

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = サイث

6:95�$6 = .

製品番号 Y=C   Y=L

ピン䫘禈コネクター ׊ם   ֵり

⸁み(ֽא׻)  断端儕10mm(L6ס㕙合),⯥ꪫ6mm,䏲ꪫ3mm

 サイث  タイプ  断端儕4׼־cm近位ס⼽䏦  断端儕30׼־cm近位ס⼽䏦

 S  ⫃璸䎬  150-260mm  200-330mm

 M  ⫃璸䎬  180-310mm  230-410mm

 MP  ⫃ꍧ䎬  200-310mm  330-500mm

 L  ⫃璸䎬  230-350mm  360-560mm

 LP  ⫃ꍧ䎬  280-430mm  400-630mm

 XL  ⫃璸䎬  330-500mm  430-690mm

6Y95=L6

リَُؤ ーライナー �:��

˝ 軽量
˝ 窶յ嘦מ׵כ伸ֿצ荁ַ

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = ثイئ

6:92 � 200

製品樑⺘ 6Y92

ピン䫘禈コネクター ׊ם 

⸁み(ֽא׻)  断端儕10mm,遠位5�5mm,近位�5mm

サイث(断端儕׼־近位cmס⼽䏦) mm,mm,mm,mm,mm

㱭䡗榫部品

リَُؤ ーライナー (٤م䠫㑈榫
 �:��

˝ 低活動ユーاー専用
˝ 刎־׼さ重釱סピンライナー

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = ثイئ

: � 

製品樑⺘ 6Y90

ピン䫘禈コネクター  ֵり

⸁み(ֽא׻)  断端儕10mm,遠位5�5mm,近位�5mm

サイث(断端儕׼־近位cmס⼽䏦) mm,mm,mm,mm,mm

㱭䡗榫部品

$"-&0 �シリーثの攐Ꝏ
� オットーボックסコポリマーライナーסブランド⺲

㱭䡗榫部品

6Y95=C6 6Y95=L6

˝ 刎־ׂ׼ 荁ַֿצ⛈
刎־ׂ׼ 断端מフィットג׾׌めյフィット
䚉ֿ⺸上ն膝ס曲げ伸ַ׌׷׊ֿ׊ףն

˝ 䎬敯㚺⴫
掂⺎㖅性ךյ掂؅加ֻכ׾喋չם䎬敯מ
㚺⴫さֿכ׆׾׎⺎能ն
ם掂؅加ֻׂמյ䙫㍲氳גױ յ✳用׵י
媮ֹնמ断端䎬敯ך؆껖刌מהֹ׾׌
断端䎬敯؅鹟מ׍ף✳用ךき׾☽յ⼽䏦
㚺⴫׾ֵס㕙合׵מ僃鸵ն

˝ 轼榟氳
PTBソケットסスポンジインサート؂♏ס
りי׊כ✳用ךכ׆׾׌յ轼榟ꪫֿ⺸上ն
嬲孶ֿ⺎能ךյ断端保護׵מ鸵׾׌ն

ライナーライナー
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ؗ ムذス؜ ٤ライナーذٝ

㱭䡗榫部品

�:���

カスタム ウレタンライナーはյユーاーס׿ב׿א断端䎬敯מ合י׎؂オーダー
メイドך製⛼؅车ֹポリウレタンライナー׌ךն
ハーモニーシステムユーاー׷仴製סライナーךは㵚䑴ךきַם断端䎬敯ס亠յ
フィット䚉؅重釱׾׌亠ֽמⳡめ׌ױ׊ն

ׇ嫰乃ס꤀מはր専用オーダーシートց（域ꮻ）؅コピー׊յ䑒釐◄ꯁ؅ׇ鋗⪌ס上յ
オットーボック・ジャパンמFAXיׂ׊ さַնד

َリؗٝ٤ذ�Dライナー
˝ 20nס屈曲角䈱付きךյ膝ס動き؅㟷げׂמ ַ
˝ 끌狯颯部؅⸁ յクッション性؅アップׂ׊
˝ 溍뚽סさם־׷؂꺜り付き

�:���

フィット䚉ג׿⨣ ˝
- シリコーン׷コポリマーכ奂鬳י׊յꪜ常מ帐מ־׼断端מフィット׾׌ն
- ⹜竊סスピードֿ汷腍מ걉⛍ֽי׊りյ引き䶢סלם׿ストレスֿꪜ常מ㵼ַםն

˝ 孱体攐性
- ポリウレタンס䧏ח孱体攐性׻מりյ끌狯颯部ס多ַ下腿断端؅㏯┉מ保護׾׌ն
- ハーモニー׷⻸浓ソケットמלם僃鸵ն

˝ オットーボック斻舅ס䤗软
- ポリウレタンは⨣ג׿碛免ךはֵֿ׾յ加工ֿꪜ常מꦘַ׊ն
- オットーボックは斻舅ס䤗软ך仴製品⴫מ䡗Ⱶ׊յず┉ポリウレタンライナー؅取り䣽 メֹーカー׾ֵךն

ն׌ױりֵ׵デメリットַֹכַ׌׷は娕؅⻸ַמꪫյポリウレタン⹚׌׼ג׵鸵合؅ג׿⨣・
夵仼ֽס手⪌׿はյ攐־ז׊מりכ车ֹ䑒釐ֵֿりׇךס׌ױ嫰䙫 さַնדׂ

氦嫰品番一鈋
断端儕4׼־cm近位ס⼽䏦כMPT֐断端儕ס長さ׼־鹟䥃

断端長
MPT 断端儕 ֐

⼽䏦 断端儕4׼־cm近位 ⹆縒
MPT ׼־ 10cm

近位ס⼽䏦21
5

22
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23
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0
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0
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0

32
5
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0

33
5

34
0

   ˑ  mm 6Y512=250x75  ˑ mm

100 ˑ  150mm

6Y512=210x125  ˑ mm
6Y512=235x125  ˑ mm

6Y512=265x125  ˑ mm
6Y512=280x125  ˑ mm

6Y512=300x125  ˑ mm

150 ˑ  200mm

6Y512=210x175  ˑ mm
6Y512=235x175  ˑ mm

6Y512=265x175  ˑ mm
6Y512=280x175  ˑ mm

6Y512=300x175  ˑ mm

シリコーンյコポリマーյポリウレタンյ☔ס汷腍׿ב׿אמⱱ
؅加 グラフնג׊؅銶峮ךױ׾䢙מ䎬敯ס⩕䏲յסא圧竊նיֻ
ポリウレタンは☔ס汷腍מ近⛍ג׊丗⡁׾םכն

ポٛؗٝタン

コーンٛب

コポُٛー

汷腍ס☔

㱭䡗榫部品

䄭׊ם 䄭ֵ׽

6/&0 �シリーثの攐Ꝏ
� オットーボックסポリウレタンライナーסブランド⺲

ライナーライナー

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = サイث - 䄭ס僗扛

: � Y � '�1（䄭ֵ׽）

: � Y � 1（䄭׊ם）



⛼製י׊מ⩕ル؅ظꢯ䓪モ׷յ䫑㵑䗯㕔עכ٤ライナーذムؗٝذス؜٬
ն׌ךライナー׾׿׈

٬䑒י⪑׍の◄ꯁ؅ׇ鋗⪌の┕յ鴜⟓ նַ׈דׂ


������������ーダーシートմ('"9؛ ٤ライナーذムؗٝذス؜
䫑㑔䣆順

نーダーؚ؛ ームմ�┖脎ئ٬イム

フリガナ

義罈装⪮製⛼产錃 䥵䎎縖 ユーاー⺲

鋗⪌仼

ꄆ釐؛ーダーؚن ームの⫂㳊מ┘餉ֵֿ׾㕙⺬յ榟榤のꝧ㡎ֽצ׻硯僿ֿ鷐䋝׌ױ׊ն
◫䬵嫰乃の㕙⺬յ⸁׈o�NNの䄐ֿ榟׌ױ׽ֵֿ◄׾׋ն
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cm

cm
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長

ラ
イ

ナ
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ס
長

さ

ٗーاー䗯㕔
ӗ 䄅  ӗ ⺓
ӗ 下腿  ӗ サイム  ӗ סא☽
ӗꢯ性モデルס鴜付僗  ӗ 扛׊  

  ーダー⫂㳊؛
ӗ二釨  
ӗ⫋オーダー （⯥回ס嫰乃侇僿   ）

鸜⛣䫘禈     
ӗピン �㛙装䄭ס鹟䥃ֿ䑒釐׌ךն  
ӗ┘釐      

㛙逷䄭       
ӗ㛙装䄭׊ם      
ӗ⪒ꪫカバー �荇ס鹟䥃ֿ䑒釐׌ךն  
ӗ荇 ӗダークグレー ӗグレー  ӗライトブラウン
㛙装䄭付きס㕙合յライナーס⸁みֿ1mm㘃׌ױ׊ն   

        ײ⸁
ӗテーパー（ 6mm遠位֐MPTյ3mm近位）  
ӗユニフォーム ӗ4mm  ӗ5mm  ӗ6mm  
製鵰׾׻מ鏰䄐はo1mm׌ךն
   
珷儕クッシ٘ ٤      
ӗスタンダード 13mm     
ӗ7mm  ӗ9mm  ӗ10mm  ӗ15mm
ӗ17mm ӗ19mm  ӗ21mm   
遠位コネクションֵֿ׾㕙合յ遠位ס⸁みは10mm㘃׌ױ׊ն  
      
鴑ⱶ        
ӗ抗菌加工
  
嫰乃儖丗      
ӗ    本

䫑㵑ظーذ

断端長ֿ10cm♓上ס㕙合յ䫑型データはյ膝屈曲角䈱
10n♓下ך车ַյMPT׻り近位20cm♓上ֿ䑒釐׌ךն
断端長ֿ10cm儔嵹ס㕙合յ膝屈曲角䈱は20nך车ַ׌ױն

ottobockךはյライナーסꢯ性モデルמ㵚סי⪑׾׌嘤⮵
2䇗ꝴյꢯ性׼־嫰乃סն僃䏲׌ױ׊䢥僗嘤؅保䧏צ׻ֽ
モデルデータ؅保畘׌ױ׊ն

ӫ⠕☔䗯㕔の⹦䣽ַיַחמ澬鏀の┕յԱ؅ֽ갾ַ׌ױ׊）
ׇ鋗⪌ַגַדג⠕☔䗯㕔はյ⠕☔䗯㕔保護嫎מ㓹טきյ氦嫰⭚杼յ保錞傴ס氦车յ⟣杼メンテナンスס㲔产յ礴銶氳ם⮆冪מ✳用ַ
׼りꝧ炐؅姲め׻מלם♐嫎）؆׎ױはֵりכ׆׾׌❠ꝧ炐յ䬠מ瑬└縖ס哅ⳉ㡦鋔⩝♓㛙מ׊ם䙫⺱ס⠕☔䗯㕔؅ֽ㲘喋גױն׌ױ׊ג
ն（׌ױ㕙合はꢜきג׿

ӗ 上鋗؅澬鏀׊յユーاー喋本☔מյオットーボックס׫ユーاー䗯㕔ꝧ炐ס⺱䙫؅䐂؅כ׆׾ַי保錞׌ױ׊ն

1�断端ס䫑㵑⡁؅⻠めյオーダーフォーム׫䑒釐䗯㕔؅
鋗⪌׌ױ׊ն

2�MPT׻り近位25cmךױ離型Ⰺ؅㖓り׌ױն
鵟䅻の汷腍ラップ؅䄢 ն׌ױյ弞帐Ⰺ؅㖓り־ׂ
ꢞ⪌עגױ歭櫊のֵ׾汷腍手ך䤰ֻיꝥַם׋ꢞ
1-2�爊䈱նסն⪒⮉断縖׌ך岐部歭櫊は燵׷⪋
ךלם歭櫊はⴍ䅮׷⪋㕙合յꢞסケースס־׿׍ַ
䄢ַׂי ն׌ױワセリン؅㖓りמ断端סさַն⼽りד
ⴍ䅮מワセリンֿ付מֹ׻ַם־嫰䙫יׂ׊ さַնד
ottobockמꢞ⪌/歭櫊ֵֿ؅◄׾湳ג׾׎׼めמյ
オーダーフォームמメモיׂ׊ さַնד

3�MPT׻り近位25cmךױյス
トッキネット؅逇׌ױ׎ն

4�コピーペンךMPTס位置מⷄ
؅付け׌ױն
ottobockס䤗软縖ֿカスタ
ムライナー؅製⛼׾׌꤀מ✳
用׌ױ׊ն

5�䫑型モデルס㓹準י׊כյ
MPT׻り近位23cmס位置מ
ⷄ؅付け׌ױն
膝屈曲角䈱は10nך保׌ױהն

6�ⷄס近位׼־溍脸ⴍ䅮ך䫑型
؅㡎め׌ױն

7�4㷺סナイロンגױは䫑型ソッ
クス؅յ溍脸ⴍ䅮ס上׼־逇
ն׌ױ׎

8�㳡ꝥג׾׌めյ大腿部׼־
キャスティングバッグ؅逇ױ׎
ն׌

9�䑒釐מ䑴י׋յ重ⱱיז׻מ
垂ג׿鬁部磝笝؅軽 䶹ֻׂյ
溍脸ⴍ䅮ֿ固ךױ׾ױյ断端
ֿ┉泡稗׌ױ׊מֹ׻׾םמն

鬁部磝笝؅䶹ֻ׾杼榺はյ
鬁部磝笝؅╈䑏י׊׼׍׼־
保䧏׾׌傾⺸ֵֿ׾ライナー
؅⛼䡗ג׾׌מֹ׻ַם׊め
ն׌ך

10�膝屈曲角䈱؅10nך保הյ䫑型ポンプס꧅嶎׿⪋؅
ն׌ױ
補足断端長ֿ10cm儔嵹ס㕙合はյ膝屈曲角䈱؅
20nכ׾׌מյ荁㞐ם磵冽ֿ䐂׌ױ׿׼ն

11�ꢯ性モデルמユーاー*D؅鋗⪌׊յオーダーフォー
ムכ┉稇מottobock׫氦鴜׌ױ׊ն

ⷄס位置׻り
䫑型؅㡎め׾

鬁部磝笝؅┉泡稗׾׌מ

25cm
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Varosآخット �"��

˝ BOAlフィットシステムך⼽䏦調整ֿ⺎能
˝ ソケット؅大きׂ ꝧけ׼־׾装浓ֿ㳊佄
˝ マグネット׾׻מ懸垂
˝ 䫑型┘釐յ䫑㵑⡁סみךソケットס磝玮ֿי⺎能

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


䄅 ⺓ 近位⼽䏦
（⚡ꢯ部⼽䏦）

断端儕⼽䏦
（断端儕近位cm⼽䏦)

断端長
（䕊끌֐断端儕）

A=L-S A=R-S -mm
-mm

-mm

A=L-SC� A=R-SC� -mm

A=L-M A=R-M -mm
-mm

A=L-MC� A=R-MC� -mm
A=L-L A=R-L -mm -mm
�C˟コニカル
重さ 1320g(Mサイث/断端長32cm）

Varosソケットはյ断端ס⼽䏦㚺⴫מ㵚䑴׾׌ⶐ仴製品ס大腿義足ソケット׌ךն
BOAlフィットシステム؅䫑用ֽי׊りյユーاー舅骰ך⼽䏦ס調整ֿ⺎能׌ךն
鋌穒用♞義足׵י׊כ仼常榟活用ס本義足׵י׊כ✳用ךき׌ױն

製品番号 A

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

˝ ピン式ライナーמ取付け׾アタッチメント
˝ 専用ライナー♓㛙׵ךVarosソケットס✳用ֿ⺎能

�&�� テؔؾءُ ックキャップ嶥♀

˝ 付㷯ס䄭製帐り止め׻り䍚ⱱյ懸垂מゖ갭ֵֿ׾㕙合מ✳用

�&� プラスزック製睳浓テープجット(��冻⪌׽）

製品番号  サイث

5E9=M  S,SC,M 用

5E9=L  MC,L 用

�:���Varosライナー

˝ Varosソケットסכ磝合ך׎✳用
˝ 端儕ֿマグネット仕喋
˝ Varosソケット内סマグネティックボトムシェルכ䫘禈׊懸垂

氦嫰品番 近位⼽䏦
(⚡ꢯ部⼽䏦）

断端儕⼽䏦
(断端儕近位cm⼽䏦)

6Y200=S-1 420-490mm
310-350mm

6Y200=SC�-1 480-550mm
6Y200=S-2 450-520mm

330-370mm
6Y200=SC�-2 510-580mm
6Y200=M-1 480-550mm

360-410mm
6Y200=MC�-1 530-610mm
6Y200=M-2 510-580mm

390-440mm
6Y200=MC�-2 560-650mm
6Y200=L-1 530-610mm 400-450mm
6Y200=L-2 560-650mm 430-490mm

�C˟コニカル

◫䬵鼧品

�&���� ٍؓ逷浓システムجット

�&���
׽⪋ット(�儖جーブルآٍؓ �

製品番号  サイث

5E10=M  S,SC,M,MC 用

5E10=L  L 用

VarosVaros
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ソケットテクノロジー

㵚霄ٗーاー

ː 大腿⮉断ユーاー
ː 断端長cm♓上

ː MG2-4סユーاー

˝ 䇶ַ⻸浓疗㍱ג׿⨣ך懸垂
˝ ソケットס製⛼工爊ֿ邾ꥭַםך
˝ バルブכ磝合י׎؂✳用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

452"1 � 420

製品樑⺘ 452A1

サイث
（ライナー装浓侇յ⚡ꢯ部׻り

30-50mm遠位ס⼽䏦）

 320mm,340mm,360mm,380mm,400mm,420mm,
 440mm,460mm,480mm,500mm,520mm,540mm,
 560mm,580mm,600mm,640mm

˝ 䄭3׊םmm⸁סシリコーンライナー
˝ スベスベ辐ꪫ加工סライナー׻מりյ装浓ֿ㳊佄

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = ثイئ
: � 

製品樑⺘ 6Y81

サイث
（端儕׻り40mm近位ס⼽䏦）

 280mm,300mm,320mm,340mm,360mm,380mm,
 400mm,420mm,450mm,500mm,550mm

�:��プロシールライナー

㵠榫鼧品

プロシールはյソケット内⣐מ錃置ג׊プロシールリング Aכ䄭ס׊םシリコーンライナーY׻מりソケット内؅㳡ꝥ׊յ
バルブיז׻מ空妳؅䥁 ն׌ך懸垂システムס大腿義足用׾⻸浓؅䐂ךכ׆ׂ

プロシールリングは断端ס近位(⚡ꢯ部׻り-mm遠位ס疗㍱)מ錃定׌ױ׊նリング׻り遠位ֿ⪒י⻸浓疗㍱ג׾םכめյ
ն׌ױ׿׼懸垂ֿ䐂ג׿⨣

断端長cm♓上ס㕙合מ✳用ךֿכ׆׾׌き׌ױն

3

2

1

1 プロシールリング 452A1
リングダミー(452A1מ付㷯)
固定リング(452A1מ付㷯)3

2

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

30-50mm

プロシール
の⻸浓疗㍱

˝ リングダミーסセット

・ 㲔꤀ס製品מはタグは付ַ׎ױַי؆ն
・ ダミーס辐ꪫמ小さׂ サイֿث⯍ⷄさ׌ױַי׿ն

���"��D6..: ダミーجット

⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

プロシール
� 癨ⶡם逷浓ךյ㛻脎آخットの⨣ג׿⻸浓؅㲔杯 �

プロシールリء٤ ���"�

製⛼ُニュؓル

プロシールプロシール
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�"��シリーث

˝ アンカーסみ㒪め鱮׳タイプ
˝ 本体は䏲付け
˝ 製⛼ֿ㳊佄

�"��シリーث

˝ ソケット㒪め鱮みタイプ
˝ 喋չםアライメントמ㵚䑴

用鵍מ䑴סח3ג׋シリー؅ׇث用䙫

�"��シリーث

˝ 4穴䫘禈タイプ
˝ フレキシブルピンכマグネット内蔵

�"��

◫䬵鼧品
�:���نٝ �' キシブル٤م
6A40 マグノフレックス専用

㱭䡗榫部品

˝ フレキシブルピン
⪋䨯סピンס׫ꝧ⹾穴סりյシャトルロック׻מフレックスピンח動部؅䧏⺎סח2
؅碛企 车ׂ ն׾きךֿכ׆ֹ

氦嫰品樑 A

遠位䫘禈 4穴アダプター�
重さ 225g
体重⯆꡾ 125kg

1Nm12Nm

�"�� スライؔظ プٝートء٤
Q�82⹆拨

47�8mm

㵠榫鼧品

㱭䡗榫部品

24 34

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


颋稗アライメントライン
ꪂ稗断端ס長軸

⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

ؓライْ٤トの嫰䙫憠

シャトルロックは断端ס長軸(ꪂ稗)מ合י׎؂錃定יׂ׊ さַնד
アライメントラインֿ大きׂ ն׌ױ׊ג؅䫟㝢ַכ׆׾׿؅鸵合さث㕙合はյ6A30シリー׾׿׍

さַնד嫰䙫ׇֹׂ׻׾׿装浓さׂ׊位置ֿ塜סはյピンמյライナー装浓侇גױ
ピンס位置ֿ塜ַםׂ׊㕙合յライナーס企僿滭䮇׾ֿםחמ⺎能性ֵֿり׌ױն

˝ 製⛼工爊ס癨碛⴫ 
1回סラミネーションך癨単מ製⛼ךき׾ն

˝ 軽量⴫כ縨╦性 
本体碛免מ냕性能ポリアミド؅✳用ն水׷㒝׵מ䍚ַ縨╦性؅䧏׼ֿםהյ軽量ն

˝ マグネット内蔵 
シャトルロック本体מյマグネット؅内蔵նピン؅ꝧ⹾穴׫鏗㵵׊յスムーםث装
浓؅⺎能׾׌מն

˝ 4穴アダプター 
オットーボックסシャトルロックך⮣め4י穴䫘禈؅䫑用ն

ラチェットユニット取り㛙׊侇ס
嫰䙫憠

2 ꤀׌ラチェットユニット؅取り㛙ס 
はյ䑒1 ׍ ׼־י׊止めネジ؅㛙ס 
⛼哅؅车יׂז յ⫋䈱גױさַնד
取り付け׾꤀מはラチェットユニット
は10Nmյ止めネジは0�5Nmך固定
יׂ׊ さַնシャトルロックד

� 澬㲔םロックג׿⨣כ縨╦䓪 �

シャトルロック ُ نٝؿء ックス

�ソケットアダプター ピラミッドタイプמ䫘禈׾׌㕙合מはյ䑒׍チタン製
יׂ׊用✳4R54؅ס さַնד
4R74גױは4R23はյ䎬敯ס鷿ַ׻מりꣽꝴֿךきַױ׊י澬㲔ם䫘禈
ֿ䐂׎ױ׿׼؆ն

シャトルロックシャトルロック
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シャトルロック مラミッغ

㱭䡗榫部品

�"�����

氦嫰品番 A=

遠位䫘禈 ピラミッド

⛮ꄆ⯆꡾ LH

٬ 4R111=N ラミネーションアンカーֿセットםכり׌ױն

シャトルロック مラミッٝغ シーバー �"�����

˝ 製⛼ֿ㳊佄
˝ 4R111=N ラミネーションアンカー؅ソケットמ㒪め鱮ד׳け
˝ 縨╦性ג׿⨣
˝ Y= ショートピンֿ付㷯

㱭䡗榫部品

˝ 製⛼ֿ㳊佄
˝ 4R111=N ラミネーションアンカー؅ソケットמ㒪め鱮ד׳け
˝ 縨╦性ג׿⨣
˝ Y= 通常ピンֿ付㷯

氦嫰品番 A=

遠位䫘禈 ピラミッドレシーバー

⛮ꄆ⯆꡾ LH

٬ 4R111=N ラミネーションアンカーֿセットםכり׌ױն

鬭ꄈシャトルロック

㱭䡗榫部品
˝ 㒪め鱮みタイプ
˝ アライメントמ꞊➟ׂם ✳用ךき׾
˝ Y= 通常ピンֿ付㷯

20Nm

10Nm

20Nm

10Nm

◫䬵鼧品

シャトルロック プラスزック �"�����

˝ 㒪め鱮みタイプ
˝ アライメントמ꞊➟ׂם ✳用ךき׾
˝ プラスチック性ך縨水性ֵり
˝ Y= 通常ピンֿ付㷯

㱭䡗榫部品

氦嫰品番 A=

氦嫰品番 A=

�:���� 鵟䅻٤م
長さ 49�5mm
㵚䑴製品 A=,A=,A=

�:���� シ٘ ート٤م
長さ 31mm
㵚䑴製品 A=

長さ

�:���-� ロ٤مء٤
長さ 68�7mm
㵚䑴製品 A=,A=,A=

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


30 43

48 61

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


22
37

29
41

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


シャトルロックシャトルロック
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﻽
ي
＆
ى

﻽
ي
＆
ى

プロٝنックス プラス スリーブ

㱭䡗榫部品

���"������"��

˝ 㛙装䄭ס伸ֿצ荁ַ
˝ 膝衍끌מフィット׾׌䎬敯
˝ 辐ꪫֿ帐ך־׼装浓ֿ㳊佄
˝ 15nס屈曲角䈱付き
˝ ⫃ꍧ䎬敯ךソケット؅澬㲔מ懸垂
˝ ブラックյグレーյベージュ3ס荇 

・ 453A40は453A30׻り大腿部ֿ8cm短ַ仕喋׌ךն
・ ㎁内㏇䈻はブラックסみ؅ׇ用䙫׌ױַי׊նグレーյベージュは本炘取り㳝םכ׎り׌ױն
・ 内⣐ס碛免コポリマー

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث - 荇

453"40 = 2 � 7

氦嫰品番 名燡 A= A= A= A= A

4R111=N ラミネーションアンカー Ӗ Ӗ

501S41=M6x45 沐꯽ネジ Ӗ

5X108 ダミーセット Ӗ

5X120 シャトルハウジングブッシュ付 Ӗ

5X441 ピン用ラミネーション プロテクター Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

5X55 ダミーセット ネジ付 Ӗ Ӗ

5X125 ダミーセット Ӗ

6A43 ラミネーションアンカー Ӗ

6A51=10 シャトルロック本体 Ӗ

6A51=20 シャトルロック本体 Ӗ

6A52 ラチェットユニット Ӗ Ӗ Ӗ

6A52=K ラチェットユニット Ӗ Ӗ

6A61 プラスチックタブ 6A52,6A52=K-N 用 Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ

6Y13=1 通常ピン Ӗ Ӗ Ӗ

6Y13=2 ショートピン Ӗ

6Y13=F1 フレキシブルピン Ӗ

6Y13=L1 ロングピン Ӗ Ӗ Ӗ

◫䬵鼧品�㵠榫鼧品

製品番号 A A

MPT׼־近位端סךױ長さ 硜cm 硜cm

サイث 1 2 3

膝╈䑏ס⼽䏦(義足装浓侇) -cm -cm -cm

MPT20׼־cm近位ס⼽䏦 -cm -cm -cm

荇(荇樑⺘) グレー(ナシ)յブラック(7)յベージュ(0)

膝מ䒍鸵מフィット׾׌鉮⯲㰢氳啶鵰ն
伸ֿצ荁 動ׂきַ׌׷攐䐶ֵֿり׼ֿםյ縨╦性כ懸垂性׵ꪜ常מ냕ַオールマイ
ティーםスリーブ׌ךն

スリーブシャトルロック
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ソケットテクノロジー

スً٤シ٘ئ ٤スリーブ㛻脎榫 ��#��
˝ 狯颯付ネオプレンゴム碛免ךソケット؅澬㲔ٌמールド
˝ 2本סꪫファスナーストラップךウェストס調整ֿ⺎
˝ 嬲怐ֿ⺎能ך轼榟氳

㱭䡗榫部品

氦嫰品番  䄅⺓  サイث  ヒップ⼽䏦  ソケット⼽㍱

B=L  䄅
 S  -cm  -cm

B=R  ⺓

B=L  䄅
 M  66-80cm  40-44cm

B=R  ⺓

B=L  䄅
 L  76-90cm  44-48cm

B=R  ⺓

B=L  䄅
 XL  86-100cm  48-52cm

B=R  ⺓

B=L  䄅
 XXL  96-110cm  52-56cm

B=R  ⺓

スً٤シ٘ئ ٤スリーブ┖脎榫 ��#�

 製品樑⺘ = サイث

# � .

㱭䡗榫部品

氦嫰品番  サイث

 䫑㵑位置

 膝╈䑏׻り
 硜cm近位  膝ס╈䑏  膝╈䑏׻り

 硜cm遠位

B  S  �cm  �cm  �cm

B  M  �cm  32�0cm  28�0cm

B  L  �cm  36�5cm  32�0cm

B  XL  �cm  38�5cm  38�0cm

B  XXL  �cm  42�0cm  40�0cm

ルُプロテクシ٘ظ ٤ ニースリーブ

㱭䡗榫部品

���"�
־ׂ׼؂׷ ˝ 伸ֿצ荁ַ
˝ 膝ֿ曲げַ׌׷
˝ 低活動ユーاーַ׌׷ַ✳׵מスリーブ

・ 内⣐ס碛免コポリマー

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث

453"2 � 2

製品番号 A

サイث       

長さ  30cm  30cm  38cm  38cm

膝╈䑏ס⼽䏦（義足装浓侇）  24-32cm  30-40cm  34-44cm  42-56cm

ハーモニースリーブ

㱭䡗榫部品

���"�

˝ 縨╦性ג׿⨣מ㛙装䄭
ַ׌׷׊㳡浓ךꍧ䎬⫄מ־׍؂ ˝
˝ 454A11 ゲイタースリーブֿ付㷯
˝ 냕活動ユーاー⺸け

・ 内⣐ס碛免ポリウレタン

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث

454"7 � 2

製品番号 A

サイث         

膝╈䑏ס⼽䏦(義足装浓侇)  28-35�6cm  30-37�5cm  33-40�5cm  35�5-43cm  38-50�5cm

A

A

ースリーブذイأ

㱭䡗榫部品

���"��
˝ スリーブכソケットꝴס䰵䴙؅軽峎
˝ 内⣐מは帐ם־׼碛免յ㛙⣐מは㳡浓性ס냕ַ碛免

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

454"11 � .

製品番号 A

サイث S M L

鸵䑴׾׌スリーブסサイث サイث サイث, サイث,

˝ 䄅⺓⪵用
˝ 大腿部は通妳性׾ֵסストレッチ碛免؅✳用
˝ 装浓ַ׌׷׊┸⣐ループ付
˝ 嬲怐ֿ⺎能ך轼榟氳

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


スリーブスリーブ
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DVS(ダイナミック バキューム システム

� ┖脎紶餉の二ַ׊䠫㑈システム DVS׼ם⻸浓ֿシ٤プルמ  �

�3���DVS ダイナミック バキューム システム

ソケットמ断端؅䨯⪌כ׾׌յライナー
כ DVS 本体ֿマグネットך䫘禈さ׌ױ׿ն
義足מ荷重さכ׾׿ソケット内ס空妳ֿ
䪶⭳さ׌ױ׿ն

DVS の☼磝ײ

1 2 3

鷛耽注ךꪜ荷重כ׾םמյDVS 内部ס
パーツֿライナーמ־׍؂מ⪧כ上מ燯
動׊յソケット内ס空妳ֿ DVS 内מ引き
鱮׌ױ׿ױն

玮耽注ך荷重さכ׾׿յ内部パーツֿ下מ
䥨さ׿յ空妳ֿバルブ׼־䪶⭳さ׌ױ׿ն
丗塥ךソケット内ס空妳は䪶⭳さ׌ױ׿ն

DVS はյ下腿義足ユーاー用סユニークם懸垂システム׌ךն

本体׾ֵך R ն׌ױ׊⭳䪶מ空妳؅䍚⯆氳סյソケット内י׊用⮵ピストン鷞動؅׾׆颯מりյ塥车侇׻מ啶鵰ם攐墤ס
塥车ס䈱מソケット内ס空妳ֿ䪶⭳さג׾׿めյ⨣ג׿懸垂כ┉体䚉؅䐂ךֿכ׆׾き׌ױն
コポリマーס Yライナーכ磝合ךכ׆׾׎؂յ装浓׵鸵合׵シンプルնDVS ն׌ױりםמס׵ם骰近כז׃下腿⻸浓ソケットֿ׼ם

氦嫰品番 4R220

重さ  210g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�:��DVSライナー

˝ ⻸浓ג׿⨣
˝ コンパクト  
˝ 幅䇶ַ鸵䑴

プロٝن ックス プラス スリーブ ���"������"��

DVS 用✳ׇי׎磝み合؂כ さַնדׂ

Q�180⹆拨

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = サイث

6:94 � .

˝ コポリマー製ך刎־ׂ׼ フィット䚉ֿ荁ַ
˝ 逰けׂמ ַ攐墤ם加工
˝ ⯥ꪫは6mm⸁ך끌狯颯؅保護յ䏲ꪫは3mm⸁ך膝ֿ曲げַ׌׷

30

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

製品番号մ 6Y94
ثイئ イプذ 了珷儕4׼־cm鲣⛣の⼽䏦 了珷儕30׼־cm鲣⛣の⼽䏦

 S  ⫃璸䎬 150-220mm 200-270mm

 M  ⫃璸䎬 180-260mm 230-360mm

 MP  ⫃ꍧ䎬 200-280mm 330-500mm

 L  ⫃璸䎬 250-330mm 360-550mm

 LP  ⫃ꍧ䎬 280-400mm 400-600mm

 XL  ⫃璸䎬 400-450mm 430-650mm

㱭䡗榫部品

DVSDVS
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ハーモニーシステムס攐長
˝ 杯㏇ס義足システムך僃ג׿⨣׵懸垂システム
フィット䚉ג׿⨣ ˝
˝ 断端ボリュームס仼内㚺動ס防止
˝ 義足ס┉体䚉ֿ䐂׾׿׼

ハーモニーシステムはյ䍚⯆氳מ䪶妳׾׌ポンプ؅用ַיソケット内؅ꢯ圧מ保חシステム׌ךնトータルコンタクトソケットכ
ポリウレタンライナー؅✡用ךכ׆׾׌յソケットכライナーꝴ؅㳡浓さ׎յ澬㲔ם懸垂כ┉体䚉׌ױ׊׼ג׵؅ն常מソケット
内ֿꢯ圧מ保׻מכ׆׾׿גりյ断端סボリューム㚺⴫ֿ䤰⯆さַֹכ׾׿⮵憠ֵ׵り׌ױն

ハーモニーポンプמは喋չם牊걉ֵֿりյユーاーסニーמث合ג׎؂鹟䥃ֿ⺎能׌ךն

ハーモニーシステムはյ僃鸵ם鸵合؅㲔杯ג׾׌めמ杼鑜׷碷ַ־手ꯂ؅湳׾䑒釐ֵֿり׌ױն取り䣽ַמはオットーボック
ն׌ך⹨铺ֿ䑒釐סりライセンスセミナー׻מ

˝ ハーモニー⺒上僃短ポンプ
˝ ソケット泡磵タイプ
インاデםシンプルַם㵼ס⭱⭲ ˝
バキューム性能ג׿⨣ ˝
˝ 丗熮ך⻸浓؅㲔䚉ךき׾

�3�����3���

氦嫰品番 R R

モلリティーグレード - 

近位䫘禈 ラミネーションディスク

遠位䫘禈 ピラミッドレシーバー

免韬 アルミ アルミ,チタン,スチール

重さ g g

⛮ꄆ⯆꡾ 100LH 150LH

ハーモニーP4 מは♓下ס内㳊ֿセット׌ױַיזםמն

1  ハーモニーP4 本体
2 ラミネーションダミー
3  ピン付レンチ
4  ┒ⱱカバー
5  調整レンチ
6  コネクターキャップ
7  ソケットコネクター（2R117)
8 バキュームゲージコネクター
9 コネクションセット

セット内㳊

㲔Ꝏ(ⶡ⛣Nm


97 114

㱭䡗榫部品

ハーモニーシステム
� 僃냕ٝيルの䠫㑈䓪نؔכ ット䚉 �

ハーモニー 1�

ハーモニーハーモニー

R

㱭䡗榫部品
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ソケットテクノロジー

�3���ハーモニー &�

ハーモニー

㱭䡗榫部品
˝ ꧅動ך舅動䪶妳
˝ 防水 
˝ 䪶妳ボリューム؅スイッチך䳩⛼⺎能
˝ リバースモードֵり 

ハーモニー

ハーモニー 1�

㱭䡗榫部品

�3���
˝ 軽量յコンパクト
˝ トーションյショックアブソーバー機能内蔵
˝ リング交換׻מり幅䇶ַ体重מ㵚䑴
˝ 塥车侇ס荷重׻מりポンプֿ⛼動

ハーモニーP3מは2R117ソケットコネクターֿ付㷯
ն׌ױ׊

氦嫰品番 R= R= R= R= R= R= R= R=

モلリテؔ غーٝء  �

近位䫘禈  ピラミッドレシーバー

遠位䫘禈  チューブクランプ 34mm

ファンクショナルリング  0  1  2  3  4  5  6  7

鸵䑴体重  40-47kg  48-55kg  56-65kg  66-75kg  76-87kg  88-100kg  101-112kg  113-125kg

重さ  400g

免韬  スチール,チタン

⛮ꄆ⯆꡾ 125LH

◫䬵鼧品

نؒ ����9 ٤クシ٘ ナルリء٤

鸵׾׌体重יז׻מ交換׾׌ն

氦嫰品番 4X147=0 4X147=1 4X147=2 4X147=3 4X147=4 4X147=5 4X147=6 4X147=7

鸵䑴体重  40-47kg  48-55kg  56-65kg  66-75kg  76-87kg  88-100kg  101-112kg  113-125kg

㲔Ꝏ(ⶡ⛣mm


40

117

㱭䡗榫部品

10Nm

15Nm

氦嫰品番 R  R

냕さ  95mm  22mm

重さ  185g 125g

免韬  - アルミ

꧅圧 100-240 V -

⼽嫧丗 50-60 H[ -

⛮ꄆ⯆꡾ 150LH

 4R153は4R152כセットך硯品さ׌ױ׿ն

㵠榫鼧品
�3����� ؓ ダプذープٝート جن؛ット

˝ 膝継手׷ターンテーブルכ磝合י׎؂✳用׾׌꤀ס䇕岹؅回鹴

氦嫰品番 R=

냕さ  22mm

重さ  160g

⛮ꄆ⯆꡾ 150LH

・ジニウムםֹ׻ס大型ס膝継手כターンテーブルס磝合ס׎㕙合յ硜180nס回旋ֿ⺎能׌ךն回旋
ֿ⺎能ם疗㍱ךターンテーブル؅✳用יׂ׊ さַնד

1  709S51 トルクオフセット ドライバー
2 4X304 ポリエチレンロッド（ポリエチレン フィルター）

3  
  

4X282 5R2用掂⺎㖅性ポリウレタン嘻耏インサート（訄型）
4X279 TECプレート用掂⺎㖅性ポリウレタン嘻耏インサート（⸁型）

4  501Z61=M12x1�5 ロック用ネジ
 627F13=7x1 Oリング
6 501S128=M6x35 アダプタープレート用ネジ35mm
7 501S128=M6x38 アダプタープレート用ネジ38mm
8 4X220 䪶⭳ٌース
9 625B13 単3バッテリー（⩗꧅式）

10 4X269 USB⩗꧅プラグ

◫䬵鼧品

 















R
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ソケットテクノロジー バルブ

バルブ
� ٗーاーの✳ַ؅׈׌׷㛻⮉מ �

大型ך䳩⛼性ס荁ַバルブ؅ラインナップնワンタッチך装浓ךきס׵׾յ⮆鉮ךきלםס׵׾յユーاーס✳ַⳏ手؅重釱׊
ն׌ױַי
ն׌ױַי׊鿥䜡׵מⳏ手ַ✳סյ製⛼縖ךバルブは製⛼ֿ㳊佄סյはさみ鱮みタイプגױ

ハーモニー

㵠榫鼧品 ⮯鵍ׇ嫰乃 ַ׈דׂ

˝ ハーモニーポンプכソケットꝴס䫘禈用
˝ 僃短饃離ך澬㲔ם䫘禈ֿ䐂׾׿׼

・ハーモニーP3/ハーモニーP4מは付㷯׌ױ׊ն

ーذクؾؤットآخ ����3

˝ ソケット鸵合調整מ➘⮵
˝ ⺨牊ポリウレタンスポットյコットンスリーブסセット

نؔ ��'��� ットキット

���&������ ハーモニーَ٤プجット

˝ ソケット内ס䪶妳敯媲؅澬鏀
˝ 鸵合澬鏀מ➘⮵

�:��� バキュームأーة

㱭䡗榫部品

683G1=10 ラテックスバック 大・╈・小סセット
755Z19 バキュームポンプ
P=� ヒューث
R=x PVC チューブ
Y=/ ˘x ٌースノثル
G= ウォータートラップ
G= 䪶妳チューブ
Z= フィルター
F ポンプ用バッグ
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クリックバルブ ��:��
˝ ワンタッチך装浓⺎能ם大腿義足用バルブ
˝ ր׋נ鱮ַםױցバルブ
˝ 㳡浓さכ׾׿րカチッցכꮟֽך湳׎׼
˝ 大きױחםみך䳩⛼ַ׌׷׊
˝ 上下パーツ׃םח؅ストラップ付き

氦嫰品番 21Y21

㱭䡗榫部品

















 

バルブ ��:��
˝ ⮆鉮嬲孶⺎能ך轼榟氳םバルブ
˝ 1回鬇ך浓聰⺎能םネジ式؅䫑用
˝ ꄋ㷯製ג׿⨣ך縨╦性
˝ 大きױחםみכ㵼ַם回鬇丗ך䳩⛼ֿ㳊佄
˝ はさみ鱮みタイプך製⛼ֿ㳊佄

氦嫰品番 21Y12

㱭䡗榫部品

21Y12מは♓下ס内㳊ֿセット׌ױַיזםמն

1  21Y150 バルブベース
2 21Y103 シーリングリング
3  21Y154 ロックリング
4  21Y145 バルブ本体
5  21Y157 洠空䡗䎬ダミー
6  503S3 ダミー固定用ネジ
7  Y ラミネーションダミー
8  501T19=M5x18 沐꯽ネジ
9  F=x リング

10 21Y222 ピンレンチ















21Y21מは♓下ס内㳊ֿセット׌ױַיזםמն

1  - 本体
2 21Y160 ラミネーションダミー
3  21Y157 洠空䡗䎬ダミー
4  503S3 ダミー固定用ネジ
5  501S86=M5x12 沐꯽ネジ
6  627F13=24�5x3 Oリング 랬
7  627F13=19x2-G Oリング ꪂ
8 Y ピンレンチ

プッシュバルブ ��:��
˝ ワンタッチך装浓⺎能ם大腿義足用バルブ
˝ ր׋נ鱮ַםױցバルブ
˝ 㳡浓さכ׾׿րカチッցכꮟֽך湳׎׼
˝ 大きױחםみך䳩⛼ַ׌׷׊

氦嫰品番 21Y14

㱭䡗榫部品













 

٠٤ؘؗ イバルブ �3���
˝ 下腿義足専用
˝ シンプルך小さַ
˝ はさみ鱮みך製⛼ֿ癨単

氦嫰品番 4R140

㱭䡗榫部品

21Y14מは♓下ס内㳊ֿセット׌ױַיזםמն

1  - バルブベース
2 - ロックリング
3  - バルブ本体
4  21Y157 洠空䡗䎬ダミー
5  21Y160 ラミネーションダミー
6  503S3 ダミー固定用ネジ
7  S=Mx 沐꯽ネジ
8 21Y222 ピンレンチ





バルブバルブ
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ソケットテクノロジー

その他

キスキット �3�����

氦嫰品番 4R160=1

㱭䡗榫部品

◫䬵鼧品

4R160=1מは♓下ס内㳊ֿセット׌ױַיזםמն

近位ストラップ 2
遠位ストラップ 2
遠位ベース 1
ダミー 2
寕ꮟパッド 2

�3��� 鲣⛣ストラップ

˝ 2本セット

�3��� 鸜⛣يース

˝ デルリン製
˝ ꄋ㷯ダミー付

�3��� 鸜⛣ストラップ

˝ 4R174ךյライナー遠位מ䫘禈׾׌
˝ 2本セット

�3��� 鲣⛣قッغ

˝ ライナーס㛙装䄭מ取付け׾
˝ 2⠕セットյネジ付

�3��� 鲣⛣قッغ⹦♀ةؾ

˝ ナットכスクリューסセットֿ 2⠕

�3��� 鸜⛣ストラップ榫ةؾ

˝ 2⠕セット

˝ 澬㲔ך㳊佄ם装浓ピン懸垂ֽך㍭りס亠ס׫鉮婊瓀י׊כ
˝ 回旋ס峎㵼ライナーכソケットꝴך氦榟׾׌回旋؅防止
˝ 製⛼ֿ㳊佄ꪫファスナー׾׻מ䫘浓؅用ַךכ׆׾յ⛼哅侇ꝴ؅短竊

キスキットסキス(K*SS)כはKeeQ *t SimQMe SusQensionס樋׌ךն
6Y80յ6Y85յ6Y88大腿用ライナーכ磝合י׎؂✳用׾׌癨➘ם大腿義足懸垂シ
ステム׌ךն

キスキット
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ス٤ذプシュリ؜٤ー ���'������'������'������'��

スタンプシュリンカーはյ䏼全ס断端䎬䡗嫎מ用ַגַי׿׼䍧ⱱⴍ䅮׾؂♏מ
りյ׻מכ׆׾׌圧鳠מյ壿꣪氳׊מյ遠位部؅䍚めמն近位部؅稷め׌ךס׵
常מ断端ַ׻ל׮מ圧ⱱ־؅けךֿכ׆׾きյ装浓縖מ䒍鸵性׌ױ׊׼ג׵؅նス
タンプシュリンカーは下腿⮉断縖յֽ յגױն׌ױけדג用ַ✳ׇמ大腿⮉断縖צ׻
䍚めכ䍏めסח2ס圧ⱱֿ鹟׌ױ׬ն

A B

A 大腿⮉断縖用
製品番号 F F

圧竊クラス  CCL(圧ⱱ䍏め)  CCL(圧ⱱ䍚め)

長さ(L)g ֐ e cm,cm,cm,cm

サイث  XS  S  M  L  XL  XXL

⼽䏦g  -cm  44-48cm  48-52cm  -cm  56-60cm  60-64cm

⼽䏦 e  -cm  31-34cm  34-37cm  -cm  40-43cm  43-46cm

B 下腿⮉断縖用
製品番号 F F

圧竊クラス  CCL(圧ⱱ䍏め)  CCL(圧ⱱ䍚め)

長さ(L)G ֐ c cm,cm,cm

サイث  XS  S  M  L  XL  XXL

⼽䏦 G  -cm  41-44cm  44-47cm  -cm  50-53cm  60-64cm

⼽䏦 e  -cm  31-34cm  34-37cm  -cm  40-43cm  43-46cm

⼽䏦 c  -cm  29-32cm  32-35cm  -cm  38-41cm  41-44cm

A  㛻脎⮉了縖榫

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = サイث - 長さ

451'12 � 94 - 20

B  ┖脎⮉了縖榫

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = サイث - 長さ

451'13 � 94 - 30

スタンプシュリンカーは域ס㕙合מはׇ✳用ַדגけ׎ױ؆ն
  ・汷腍ֿ忷׾ַי׿㕙合
  ・⥏⹾ֿꝧַ׾ַי㕙合
㕙合ס轑性汷腍慈זֹ・  
  ・動耛性䐠梪꤃㲹ס㕙合
  ・䓦性轑剪性ꪐ耛慈ס㕙合
㕙合ס⪑┘轑性䑏זֹ・  

縨╦性؅延ג׌ףめמはյ浓聰ס꤀מ撇׷䧗魸סלם鞕ꄋ㷯יז׻מ䄭㏐؅
⥏めׇֹ׻ַם嫰䙫ׂדさַն

g

e

L
G

e

c

L

イーةーؔن ット 0$����
企 յׂ癨単מ義足ソケット؅装浓ךき׾⻸浓ソケット用引き䄭׌ךն

˝ 帐りֿ荁 յׂ装浓侇ꝴ؅短竊
˝ 付㷯סプルエイド(稅סストラップ)ךյ引き鱮みַ׌׷
˝ 嬲怐機סך嬲怐ֿ⺎能(ネット✳用)
˝ 縨╦性ֿ냕ַ
˝ チャック付ס运⪌りךյ䧏ה鷞מצ➘⮵

氦嫰品番  サイث
⼽䏦

長さ
 遠位 近位

OC=XS  XS  cm  cm  cm

OC=S  S  cm  43cm  43cm

OC=M  M  cm  56cm  43cm

OC=L  L  cm  68cm  43cm

OC=XL  XL  cm  78cm  43cm

OC=XXL  XXL  cm  80cm  60cm

䤼り鲭י׊⺏䎬׾׌מ

⩝端מプルエイド（稅סストラップ）؅ׂ りׂחけ引き鱮みׂ׌׷ ׾׌

断端׎ש־מյバルブ穴׼־プルエイド؅㛙י׊⭳מ引き鱮׳

装浓亠嫎

・荇はブルーסみ׌ךն
・プルエイド׵ך׊ם装浓⺎能׌ךն

スタンプシュリンカーイージーフィット
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ルُシールظ

˝ 内⣐ポリマーゲルסソックス
˝ 下腿義足מ僃鸵
˝ 断端סストレス؅軽峎

デルマシールは内⣐מポリマーゲル؅✳用ךכ׆׾׌յ┉芗氳ם断端ソックス׻
り׵䒍鸵性ג׿⨣מ断端ソックス׌ךն
ミネラルオイルד؆⻠؅ポリマーゲルֿյソケットכ断端סꝴמ榟׾׋䰵䴙לם
ն׌ױ׊ストレス؅軽峎ס

ルُシールظ ���D�
˝ 㛙装䄭は伸סצ荁ַナイロン
˝ 内⣐はַ־׼؂׷ポリマーゲル

氦嫰品番 D= D= D= D= D= D= D= D=

長さ  30cm  40cm  40cm  45cm  45cm  50cm  50cm  50cm

内⣐ゲルס長さ  20cm  25cm  25cm  33cm  25cm  33cm  33cm  33cm

近位⼽䏦  16-cm  18-30cm  20-35cm  20-35cm  23-40cm  23-40cm  27-45cm  30-53cm

遠位⼽䏦  16-cm  18-26cm  20-31cm  20-31cm  23-35cm  23-35cm  27-40cm  30-48cm

・㵑嫎錉㳊䄐o10�

氦嫰品番 D= D= D= D= D=

長さ  30cm  30cm  40cm  70cm  75cm

内⣐ゲルס長さ  25cm  25cm  30cm  25cm  30cm

近位⼽䏦  20-cm  28-42cm  28-45cm  20-32cm  28-42cm

遠位⼽䏦  15-cm  20-26cm  20-26cm  15-22cm  20-26cm

・㵑嫎錉㳊䄐o10�

˝ 縨╦性כ䒍鸵性ג׿⨣מCooMMaxl؅㛙装䄭מ✳用
˝ 内⣐はַ־׼؂׷ポリマーゲル

نؚ ルُシールظ ルテ ���D�

نルُシール ダブルؚظ ルテ

˝ 㛙⣐כ内⣐מCooMMaxl؅✳用
˝ ꝴמポリマーゲル؅䧿؆ד啶鵰
˝ 縨╦性׾׿⨣מ

غッقルُシール トラ٤スظ ���D�

氦嫰品番 D=N D=XL

長さ  22cm  50cm

���D�

氦嫰品番 D= D= D= D= D=

長さ  30cm  30cm  40cm  70cm  75cm

内⣐ゲルס長さ  25cm  25cm  30cm  25cm  30cm

近位⼽䏦  20-cm  28-40cm  28-43cm  20-28cm  28-40cm

遠位⼽䏦  15-cm  20-24cm  20-24cm  15-22cm  20-24cm

・㵑嫎錉㳊䄐o10�

CooMMaxl

ゲル

断端

CooMMaxl

ゲル

断端

ナイロン

ゲル

断端

製品⟊錞מ꞊׾׌嫰䙫

デルマシールはライナーכ樟םりյ䒍鸵性סみמ重憠؅置ַגソックス׌ךն寕縵品ג׾ֵךめ製品保錞は付き׎ױ؆ն

�LZcralデュポン炘ֿꝧ氦ג׊ストレッチ碛免

˝ リスフランյショパール⮉断מ僃鸵
˝ ꪜ常מ伸סצ荁ַソックス
˝ 95ポリエステルյ5�LZcral�
˝ 内⣐מポリマーゲル؅✳用

デルマシールデルマシール



199 Ottobock | 義足総合カタログ 2024

コスメチックカバー

Ottobock | 義足総合カタログ 2024 200

ه
０
［

コスメチックカバー

多 םׂךけד機能סյ義足יזכמ断縖⮉סׂ 㛙鈝ס紆׊さは重釐׌ךնי׊אյ製⛼縖יזכמはフォームカバーס加工性ֿ
⛼哅侇ꝴכ⭳全剚ֻמ大きׂ 䏅ꮶ׌ױ׊նオットーボックは加工性כ縨╦性ג׿⨣מフォームカバーյストッキングյס☽סא
㛙装מ꞊׾׌製品؅䬠❠׌ױ׊ն
カバーכ膝継手ס磝合ׂ׷ף׌؅׎ 釤⮆けג׾めמはյ⺓ページס┉鈋辐؅ׇ鈋 さַնדׂ

磝合׎؂┉鈋

�3S27は⪒סי股継手מ㵚䑴׌ױַי׊ն

3R6  3S106 3R24 3S124 3S107 3S26 3S27� 6R6 6R8 6R18

3B1

3C60 

3C88 C-Leg

3C98 C-Leg

3R15

3R17

3R20

3R21

3R23

3R30

3R31

3R32

3R33

3R36

3R40

3R41

3R46

3R49

3R55

3R60

3R60=KD

3R60=ST

3R60=HD

3R60-PRO

3R60-PRO=KD

3R60-PRO=ST

3R60-PRO=HD

3R78

3R80

3R80=ST

3R85

3R90

3R92

3R95

3R106/3R106-PRO

3R106=KD/3R106-PRO=KD

3R106=ST/3R106-PRO=ST

下腿義足

� 紆כ׈׊ⱶ䄄䓪の鴑⹕ �

バー؜ックزスْؤ

نؚ ーム؜バーの攐Ꝏ

˝ ⱶ䄄䓪ֿ荁ַ
- ⯡り加工ַֿ׌׷׊

˝ 紆ַ׊㛙鈝
- 釤ג泘דけםׂך յ韬䚉׾׿⨣׵מ

˝ ⛼哅侇ꝴの湾竊
- ╈䑏מ⺨パーツמ鸵ג׊穴ֿꝧַֽיりյֽֽסא׻型

׾ַי׿さ׵׊⭳

縨╦䓪ג׿⨣ ˝
- 膝屈曲角䈱ֿ付ַֽיりյ企僿ס滭䮇؅防止׾׌
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ه
０
［

ه
０
［

コスメチックカバー フォームカバー 下腿用 フォームカバー 大腿・股義足用

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 �3�

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー �3�
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R15,3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R49,3R55

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

336 � - 

製品番号 R

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー �S���

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 �3��

˝ 䄅⺓┸用
˝ 穴ס泡䏦30mmגױは34mm׼־鹟䥃
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

氦嫰品番 6R18=30 6R18=34

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm  mm

免韬 PEフォーム(漲性)

荇  ベージュ

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 腓ꦕ了榫 �3�
˝ 䄅⺓┸用
˝ ワンサイث
˝ 長さֵֿりյ膝離断用׵י׊כ✳用ךき׾

鸵䑴膝継手3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R60=KD,
3R60-PRO=KD,3R106=KD

氦嫰品番 R

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm,mm

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

˝ 大腿義足用
˝ ソケット⹜硯用ס⫃ꍧ䎬ס⯡り加工岷
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R15,3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R49,3R55

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34106 � - 44

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

˝ 䄅⺓┸用
˝ 穴ס泡䏦30mmגױは34mm׼־鹟䥃

氦嫰品番 6R8=30 6R8=34

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm  mm

免韬 PEフォーム(漲性)

荇  ベージュ
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コスメチックカバー

ه
０
［

ه
０
［

フォームカバー 大腿・股義足用 フォームカバー 大腿・股義足用

㱭䡗榫部品 㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R17,3R20,3R33,3R36,3R40,3R95 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3324 � 3 

製品番号 3R24

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ  _94cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  36cm,40cm,44cm

膝屈曲角䈱  30n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 ・D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー
˝ 大腿義足用
˝ ソケット⹜硯用ס⫃ꍧ䎬ס⯡り加工岷
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R17,3R20,3R33,3R36,3R40,3R95 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34124 � - 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー �S���
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R31,3R41,3R60/=KD/=ST/=HD,3R60-PRO/=KD/=ST/=HD,3R78,
3R80/=ST,3R85,3R90,3R92,3R106/=KD/=ST

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34107 � 3 40

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー �S��
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手C-Legl(3C88/3C98),Kenevo(3C60),genium(3B1)

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3426 � 3 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

�3��

�S���
㱭䡗榫部品
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コスメチックカバー

ه
０
［

ه
０
［

ストッキング

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー
˝ 股義足յ大型膝継手用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R20,3R36,3R60=HD,3R60-PRO=HD,C-Legl(3C98)
Kenevo(3C60),genium(3B1)

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3427 � 3 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

�S��

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

脎榫┖  ءックストッキ٤زスْؤ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#16 � 

製品番号 B

サイث     

長さ  _�cm  _�cm  _�cm

足꺙(/)  _cm  _�cm  _�cm

足ס大きさ  _�cm  _�cm  _cm

ゴムバンド部(/)  _�cm  _�cm  _�cm

荇 ベージュ

㛻脎榫  ءックストッキ٤زスْؤ

نؚ ーム؜バー榫穩⹦׽ストッキء٤ ��#��
˝ フォームカバーכソケットס鵽磵用
˝ 99B14յ99B16כ✡用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#15 � 

製品番号 B

サイث     

長さ  _cm
ゴムバンド部(/)  _cm  _�cm  _cm

��#��

��#��

㱭䡗榫部品

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#14 � 

製品番号 B

サイث          

長さ  _cm  _�cm  _cm  _cm  _�cm

足꺙(/)  _cm  _cm  _cm  _�cm  _�cm

足ס大きさ  _cm  _cm  _cm  _�cm  _cm

ゴムバンド部(/)  _cm  _cm  _cm  _cm  _cm

荇 ベージュ

フォームカバー 大腿・股義足用

˝ 下腿義足ס㛙装用
˝ ペルロン製ゴムバンド付
˝ 2冻⪌り

˝ 膝離断յ大腿յ股義足ס㛙装用
˝ ペルロン製ゴムバンド付
˝ 2冻⪌り
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ه
０
［

フォーム䫘禈用コネクションプレート؅股義足ソケットמ固定׾׌部品

リング付装浓ベルト 2 
固定用リング 2 
固定用ウェッジ 2
ラミネーション用テルモリンダミー 1
99B14=3コスメチックストッキング 缠荇 サイ3ث（2冻⪌り） 1

㱭䡗榫部品

罅紶餉☼┕ׅ榫キット �3��

ストッキング
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ه
０
［

コスメチックカバー

多 םׂךけד機能סյ義足יזכמ断縖⮉סׂ 㛙鈝ס紆׊さは重釐׌ךնי׊אյ製⛼縖יזכמはフォームカバーס加工性ֿ
⛼哅侇ꝴכ⭳全剚ֻמ大きׂ 䏅ꮶ׌ױ׊նオットーボックは加工性כ縨╦性ג׿⨣מフォームカバーյストッキングյס☽סא
㛙装מ꞊׾׌製品؅䬠❠׌ױ׊ն
カバーכ膝継手ס磝合ׂ׷ף׌؅׎ 釤⮆けג׾めמはյ⺓ページס┉鈋辐؅ׇ鈋 さַնדׂ

磝合׎؂┉鈋

�3S27は⪒סי股継手מ㵚䑴׌ױַי׊ն

3R6  3S106 3R24 3S124 3S107 3S26 3S27� 6R6 6R8 6R18

3B1

3C60 

3C88 C-Leg

3C98 C-Leg

3R15

3R17

3R20

3R21

3R23

3R30

3R31

3R32

3R33

3R36

3R40

3R41

3R46

3R49

3R55

3R60

3R60=KD

3R60=ST

3R60=HD

3R60-PRO

3R60-PRO=KD

3R60-PRO=ST

3R60-PRO=HD

3R78

3R80

3R80=ST

3R85

3R90

3R92

3R95

3R106/3R106-PRO

3R106=KD/3R106-PRO=KD

3R106=ST/3R106-PRO=ST

下腿義足

� 紆כ׈׊ⱶ䄄䓪の鴑⹕ �

バー؜ックزスْؤ

نؚ ーム؜バーの攐Ꝏ

˝ ⱶ䄄䓪ֿ荁ַ
- ⯡り加工ַֿ׌׷׊

˝ 紆ַ׊㛙鈝
- 釤ג泘דけםׂך յ韬䚉׾׿⨣׵מ

˝ ⛼哅侇ꝴの湾竊
- ╈䑏מ⺨パーツמ鸵ג׊穴ֿꝧַֽיりյֽֽסא׻型

׾ַי׿さ׵׊⭳

縨╦䓪ג׿⨣ ˝
- 膝屈曲角䈱ֿ付ַֽיりյ企僿ס滭䮇؅防止׾׌
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コスメチックカバー

ه
０
［

ه
０
［

コスメチックカバー フォームカバー 下腿用 フォームカバー 大腿・股義足用

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 �3�

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー �3�
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R15,3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R49,3R55

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

336 � - 

製品番号 R

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー �S���

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 �3��

˝ 䄅⺓┸用
˝ 穴ס泡䏦30mmגױは34mm׼־鹟䥃
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

氦嫰品番 6R18=30 6R18=34

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm  mm

免韬 PEフォーム(漲性)

荇  ベージュ

نؚ ーム؜バー ┖脎榫 腓ꦕ了榫 �3�
˝ 䄅⺓┸用
˝ ワンサイث
˝ 長さֵֿりյ膝離断用׵י׊כ✳用ךき׾

鸵䑴膝継手3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R60=KD,
3R60-PRO=KD,3R106=KD

氦嫰品番 R

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm,mm

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

˝ 大腿義足用
˝ ソケット⹜硯用ס⫃ꍧ䎬ס⯡り加工岷
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R15,3R21,3R23,3R30,3R32,3R46,3R49,3R55

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34106 � - 44

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

㱭䡗榫部品

˝ 䄅⺓┸用
˝ 穴ס泡䏦30mmגױは34mm׼־鹟䥃

氦嫰品番 6R8=30 6R8=34

長さ _cm

鸵用チューブ䏦  mm  mm

免韬 PEフォーム(漲性)

荇  ベージュ
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コスメチックカバー

ه
０
［

ه
０
［

フォームカバー 大腿・股義足用 フォームカバー 大腿・股義足用

㱭䡗榫部品 㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R17,3R20,3R33,3R36,3R40,3R95 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3324 � 3 

製品番号 3R24

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ  _94cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  36cm,40cm,44cm

膝屈曲角䈱  30n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 ・D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー
˝ 大腿義足用
˝ ソケット⹜硯用ס⫃ꍧ䎬ס⯡り加工岷
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R17,3R20,3R33,3R36,3R40,3R95 

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34124 � - 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー �S���
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R31,3R41,3R60/=KD/=ST/=HD,3R60-PRO/=KD/=ST/=HD,3R78,
3R80/=ST,3R85,3R90,3R92,3R106/=KD/=ST

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

34107 � 3 40

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm,cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

نؚ ーム؜バー �S��
˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手C-Legl(3C88/3C98),Kenevo(3C60),genium(3B1)

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3426 � 3 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

�3��

�S���
㱭䡗榫部品
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ه
０
［

ه
０
［

ストッキング

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー
˝ 股義足յ大型膝継手用
り加工岷⯡מ䎬סא׻ֽֽ ˝

鸵䑴膝継手3R20,3R36,3R60=HD,3R60-PRO=HD,C-Legl(3C98)
Kenevo(3C60),genium(3B1)

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = 䄅⺓ רׂ 䏦⼽סはׁ׼

3427 � 3 

製品番号 S

䄅⺓  䄅(L),⺓(R)

長さ _cm

רׂ 䏦⼽סはׁ׼  cm

膝屈曲角䈱  n

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

 D*N75200מ䏼ַյ防慈加工さ׌ױַי׿

�S��

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

脎榫┖  ءックストッキ٤زスْؤ

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#16 � 

製品番号 B

サイث     

長さ  _�cm  _�cm  _�cm

足꺙(/)  _cm  _�cm  _�cm

足ס大きさ  _�cm  _�cm  _cm

ゴムバンド部(/)  _�cm  _�cm  _�cm

荇 ベージュ

㛻脎榫  ءックストッキ٤زスْؤ

نؚ ーム؜バー榫穩⹦׽ストッキء٤ ��#��
˝ フォームカバーכソケットס鵽磵用
˝ 99B14յ99B16כ✡用

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#15 � 

製品番号 B

サイث     

長さ  _cm
ゴムバンド部(/)  _cm  _�cm  _cm

��#��

��#��

㱭䡗榫部品

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = サイث

99#14 � 

製品番号 B

サイث          

長さ  _cm  _�cm  _cm  _cm  _�cm

足꺙(/)  _cm  _cm  _cm  _�cm  _�cm

足ס大きさ  _cm  _cm  _cm  _�cm  _cm

ゴムバンド部(/)  _cm  _cm  _cm  _cm  _cm

荇 ベージュ

フォームカバー 大腿・股義足用

˝ 下腿義足ס㛙装用
˝ ペルロン製ゴムバンド付
˝ 2冻⪌り

˝ 膝離断յ大腿յ股義足ס㛙装用
˝ ペルロン製ゴムバンド付
˝ 2冻⪌り
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フォーム䫘禈用コネクションプレート؅股義足ソケットמ固定׾׌部品

リング付装浓ベルト 2 
固定用リング 2 
固定用ウェッジ 2
ラミネーション用テルモリンダミー 1
99B14=3コスメチックストッキング 缠荇 サイ3ث（2冻⪌り） 1

㱭䡗榫部品

罅紶餉☼┕ׅ榫キット �3��

ストッキング
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スポーツמ䧪䡵׾׌ユーاー☔⹾ס㘃加מ⛂ַյ׻り✳ַⳏ手ס荁ַスポーツ用パーツֿ域չכꝧ氦さ׌ױַי׿ն
オットーボックסスポーツ用パーツはյ⨣ג׿性能כ縨╦性ֿ鍐❫さ׿յ┩槡╈סアスリートמ✳用さ׌ױַי׿ն
琂䤗用ס颦车דけםׂך յ⮣めסי颦车׵サポートם⮵➘׾׌機能כ㱦䑏ס品韬ךյユーاーס⯥⺸きם䧪䡵؅サポート׌ױ׊ն

オットーボック炘は1988䇗ꝧ⤹סソウル大⚡♓全յ長きג؂מりյ㛉・ ⫷סパラリ
ンピック琂䤗大⚡סי⪑יַֽמメーカーס機㉺מ㵚䑴׾׌扛⨑סテクニカル⟣杼
サーلス؅䬠❠׊յ多 ն׌ױַי׊琂䤗縖؅サポートסׂ
յ䍚׊パートナーシップ㜵硜؅稤磵סכ⚡は㎁꤀パラリンピック⶜מյ2005䇗גױ
ַ⟓갔꞊➟ךכ׵סパラリンピック؅䶹ֻםמֹ׻׾りג׊ױն
オットーボック炘ס⟣杼サーلスはյ僃⩝端ס䤗软յ専ꝛ湳閁յさםױ׉ױ琂䤗׫
יׂ׊㵚䑴מכ׆׾׹׼りյրֵ׻מ磬꽦ם雛㳪גきיז㓷י׊サポート؅通ס ց׾׿
םはׂיַֽמパラリンピック׷☪յמ׵ככ銧蜗ס갔⟓ס׼־琂䤗縖ַֹכ םはי
ն׌ױַיזםכ㰆㏇ַם׼
ソウル大⚡ךはך☔4גזגスタートג׊オットーボック炘סテクニカル⟣杼サーلス
はյ☪ךは100⺲؅上回׾釨嘗םכりג׊ױն

テクニ؜ル⟣杼ئーلス؅鵟قי׊ラリم٤ックَئ؅ート

� 㛻脎յ┖脎յ㵸⩩ךױライ٤ナップ �

スَーص紶餉
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لإ
＝
［
＄

لإ
＝
［
＄

スَーص腓
� 颦״ג׾の鷛耽注⯆䐒 �

膝継手

˝ 鷛耽注膝屈曲60nך油圧䥟抗ֿ⥸きյ90nך屈曲؅ストップ
˝ 㱭⪒伸展泡⯥מは大きם油圧䥟抗ך轿䱡؅稷⽰
˝ 上鋗♓㛙は膝はフリーמ曲ֿ׾
˝ 屈曲伸展䥟抗は⠕չמ調整⺎能
˝ 㱭⪒伸展位סךロック機能付

颦车מ鸵ג׊油圧䥟抗ֿ氦䭙さךכ׆׾׿յピッチס鵭ַ颦车؅⺎能׾׌כ膝継手׌ךն
3R80סロータリー油圧システム؅䑴用ךכ׆׾׌յ㲔竮ֵ׾㱦䑏ס縨╦性׌׷ַ✳כさ؅
㲔杯׌ױ׊ն
塥车׌׷׊סさはכ׆ס؆؀ה׵յ荷重侇מ㱭⪒伸展位ךレバー؅䳩⛼כ׾׌ロック־؅
けך׵כ׆׾きג׾めյ⮣めסי颦车鋌穒׌ך⮵➘מלםն

4穴ソケットアダプター璡4י׊☭؅R204スポーツアダプターTFכ䫘禈ךכ׆׾׌յ足部כ
ն׌ך癨単מ䫘禈ֿꪜ常ס
3S80=1は3S80׻り׵睳性ס低ַオイル؅✳用׌ױַי׊նダイナミックם颦车؅僶׳亠מ
は3S80յ義足׻؅りスムーמث䨕りַג亠׷յ小児ס亠מは3S80=1؅ֽⳡめ׌ױ׊ն

�S��

膝継手

氦嫰品番 S S=

膝ס僃大屈曲角䈱 135n

重さ  682g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

 710H10=23調整レンチ(Q�115⹆拨)ֿ付㷯׌ױַי׊ն

◫䬵鼧品
�;����Y� ⛈㷣ストップバق٤ー
ターミナルインパクトֿ妳׾םמ㕙合מ交換

���)����Y� 鐧丝ٝز٤
Q�115⹆拨

- 䑒釐ם工⪮  付㷯ס調整レンチ

1�ロックのׄ־亠 2�鷛耽注の鐧丝

鐧丝亠嫎٬䣆順

˝ ロック

˝ ロック鉮ꢜ

膝؅㱭⪒伸展さ׎յ荷重־؅けג敯䛜ךレバー؅下げ׌ױն
レバー؅下げכ׾ロックONյ上げכ׾ロックOFFםכり׌ױն 膝継手䄅⺓׾ֵמFכEס調整ネジךյ

鴑꣭性ס調疐؅车ַ׌ױն

膝ס䨕りֿ鷐׾ׁ׌(大き׾ׁ׌)㕙合
̬ւFփネジ؅亠⺸מ回׌

ターミナルインパクトֿ大き׾ׁ׌㕙合
̬ւEփネジ؅亠⺸מ回׌

53

61

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

鐧丝ُニュؓル
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スプリذ٤ー
˝ 琂䤗用ס颦车מ鸵ג׊カーボン足部
˝ 鸵ג׊長さמカットי׊✳用
˝ 用鵍כ体重יז׻מյ鸵ג׊カテゴリー؅鹟䥃

氦嫰品番�(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = カテゴリー -S-N

1&90 � 413� �4�/

�足部本体מはアダプターכソールは付㷯׎ױ׊؆ն⠕⮯מ氦嫰ֿ䑒釐׌ךն

製品番号 E

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH

カテゴリー辐（長饃離ランニングך✳ֹ㕙合）

⛮ꄆ(kg
  -  -  -  -  -

リーإテ؜  SPR-  SPR-  SPR-  SPR-  SPR-

カテゴリー辐（短饃離ランニングך✳ֹ㕙合）

⛮ꄆ(kg
  -  -  -  -  -

リーإテ؜  SPR-  SPR-  SPR-  SPR-  SPR-

�&��

足部

ール �&��榫خ

�;��� 娆榫خール

˝ 1E90 スプリンターמネジכךめד׾けס癨単装浓
˝ アスファルトյ⪜㎥ס鷹לםյ幅䇶 㵚ׂ䑴

氦嫰品番 Z

重さ  160g

⛮ꄆ⯆꡾ LH

�;��� スقイクخール

˝ 1E90 スプリンターמネジכךめד׾けס癨単装浓
˝ 琂䤗用トラックמ鸵׾׌

氦嫰品番 Z

重さ  180g

⛮ꄆ⯆꡾ LH

�;�����;���

アダプター

ؓダプذー 55 �&��榫

�3���랬荇） ┖脎 儖✳榫榫

˝ 1E90 スプリンターכյ4R51յ4R774סלם穴アダプター؅䫘禈
˝ 下腿ソケットס׫䫘禈ֿ⺎能

氦嫰品番 R

免韬  アルミ

重さ  285g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�3���颋荇） ┖脎 テスト榫

˝ 1E90 ؅カットמ׍׎䫘禈ֿ⺎能
˝ カット׾׌長さס錃定侇מ僗Ⲗ
˝ 本✳用מは✳ֻ׎ױ؆

氦嫰品番 R

免韬  アルミ

重さ  385g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

Nm

Nm

Nm

Nm

ؓダプذー 5' �&��榫
�3���(랬荇） 㛻脎 儖✳榫榫մ

˝ 1E90 スプリンターכյ4R51յ4R77 4סלם穴アダプター؅䫘禈
˝ 膝継手׷ソケットסכ䫘禈ֿ⺎能

氦嫰品番 R

免韬 アルミ

重さ  440g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

�3���(颋荇） 㛻脎 テスト榫մ

˝ 1E90 ؅カットמ׍׎䫘禈ךֿכ׆׾׌き׾
˝ カット׾׌長さס錃定侇מ僗Ⲗ
˝ 本✳用מは✳ֻ׎ױ؆

氦嫰品番 R

免韬 アルミ

重さ  580g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

Nm

Nm

�3�����3���

�3�����3���

◫䬵鼧品
�9��� ㍾㲊�3 ةؾ���
 �3��� 榫

Nm
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製品番号 E

㲔長 �� 硜cm
重さ   - g(カテゴリー׾׻מ）

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH

カテゴリー辐(長饃離ס㕙合)
 ⛮ꄆkg）  -   -   -   -   - 

カテゴリー SPR- SPR- SPR- SPR- SPR-

カテゴリー辐(短饃離ס㕙合)
 ⛮ꄆkg）  -   -   -   - 

カテゴリー SPR- SPR- SPR- SPR-

˝ 軽ַジョ؟ング׼־本劲琂䤗ךױ㵚䑴
˝ アダプターס⯥䏲位置ֿ調整⺎能

氦嫰品番�(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = カテゴリー - S - N - 

& � 413� � 4 � / � 

� 足部本体מはアダプターכソールは付㷯׎ױ׊؆ն⠕⮯מ氦嫰ֿ䑒釐׌ךն

�� ソールַםױ⻠؅յ上部アダプター䫘禈位置סךױ냕さն荷重侇מは丗 cm 㚺⴫׌ױ׊ն

ラ٤ナー �&��

ؓダプذー �&��榫
˝ 2本סネジ؅稷めד׾けךյ⯥䏲位置؅㚺催⺎能
˝ ピラミッドס回旋調整ֿ⺎能
˝ 䫘禈׾׌アダプターסネジ؅稤めד׾けך固定

ؓダプذー �&��榫 �狌ؓダプذー䫘禈
˝ 4R2184ס穴アダプター䫘禈タイプ

Nm

足部

�3�����

�3�����

4R218, 4R216の塛יַחמةؾ״

ランナー本体סכ䫘禈מ用ַ2׾本ס止めネジ
は⠕⮯鞄㚞ֽי׊り׎ױ؆ն交換ֿ䑒釐ם꤀は
M8x25ユニクロームסネジך♏用יׂ׊ さַնד

足部

ؓダプذー �&��榫

˝ 機能は4R218כ⺱喋
˝ ピラミッドס大きさは大☔用׋⺱כ

ラ٤ナー ةュニؓ �&��

製品番号 E

㲔長 �� 硜�cm
重さ   - g(カテゴリー׾׻מ）

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾  LH

 ⛮ꄆkg）  -   -   -   -   - 

カテゴリー SPR- SPR- SPR- SPR- SPR-

˝ 1E91ס小型撶

氦嫰品番�(嫰乃侇の辐鋗❆


 製品樑⺘ = カテゴリー - S - N - 

& � 413� � 4 � / � 
�足部本体מはアダプターכソールは付㷯׎ױ׊؆ն⠕⮯מ氦嫰ֿ䑒釐׌ךն

��ソールַםױ⻠؅յ上部アダプター䫘禈位置סךױ냕さն荷重侇מは丗cm㚺⴫׌ױ׊ն

カテゴリー辐

ール �&��榫خ

˝ 1E93ס専用ソール
˝ 3本סネジך癨単מ装浓

Nm

�;�����

�3�����

ール �&��榫خ

˝ 1E91 ס専用ソール
˝ 娆用ソールはアスファルトյジムフロアյ儔艥装饟ꪫלם喋չם梪㗞ך✳用⺎能
˝ スパイクソールは琂䤗用トラックמ鸵׾׌
˝ 3本סネジך癨単מ装浓

�;����� �;�����

�;�������;�����
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م
ى
م

ؓクؓنット �83���1

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）
 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث -  - P / 荇          

 18395 � - 26 � 0 � 1 � 4

製品樑⺘ 1WR95=P

䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)

䄐냕  mm

サイث  24cm   25cm   26cm   27cm  28cm

㲔長（アダプター僗）  79mm  82mm  85mm  88mm  90mm

重さ（アダプター扛）  _437g  _486g  _559g  _601g  _634g

⛮ꄆ⯆꡾  LH

荇  ベージュ(4)

�アダプター扛؅ׇ䄹僶ס㕙合はյ氦嫰品樑ס P؅Wמ㚺催ׇי׊嫰乃 さַնדׂ
❆）1WR95=L26-0-W/4

ؓクؓライ٤の攐Ꝏ
˝ ꡔ姡☼喋

-水㕙סך✳用׷燯動מ僃鸵
˝ 㱦⪒׫の鿥䜡

-帐り止め׷յ固定機能؅לםプラスךכ׆׾׌㱦䑏י׊玮位׷塥车ֿךき׾
縨╦䓪ג׿⨣ ˝

-縨水性ג׿⨣מ免韬؅✳用

オットーボックךはյ⩗㲔סラインナップיז׻מյ大腿義足・下腿義足ס⪒パーツ؅յ防水仕喋
ն׌ױきךֿכ׆׾磝み上げך

ؓクؓニー �83��

氦嫰品番 WR

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 ピラミッド

膝ס僃大屈曲角䈱  135 n

重さ  400g

免韬 アルミニウム

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

㱭䡗榫部品

͠LH

㱭䡗榫部品

膝継手上部סレバー䳩⛼׻מりյ膝継手؅
ロックֿכ׆׾׌⺎能ն
義足؅装浓׊յ膝؅㱭⪒伸展さג׎敯䛜ך
レバー؅下げד׾けնユーاー舅骰ֿ䳩
ն׌ױきך⛼

ロック嚀啶

˝ ロック 
荷重ג׊؅敯䛜ך膝؅㱭⪒伸展さ׎յレバー
؅上げ׾ն

˝ ロック鉮ꢜ  
荷重ג׊؅敯䛜ך膝؅㱭⪒伸展さ׎յ
レバー؅下げ׾ն

24

89

39

74

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

アダプター׊ם

✳用䏲ֽס手⪌יַחמ׿

宾水յ㖲碛׷溍뚽ד؆⻠؅水յ溟מלם䫘鉴ג׊㕙合はյ岲廹ם洠水ך嬲孶יׂ׊ さַնד
יׂ׎揳さ▯מ⮆⩗յ✳用䏲はגױ さַնד

� ؗ ؚーذープルーن紶餉 �
ؓクؓライ٤

˝ 6䧗股付き
˝ 足䈓מ帐り止め
˝ アダプター付㷯�
˝ 㳡ꝥ剪付き

˝ 油圧単軸膝継手
˝ 体重⯆꡾150kgךױ
˝ ロック機能付き
˝ 䪶水⹾付き
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م
ى
م

م
ى
م

ラミؾーシ٘؜٤ؓ٤ー

˝ 屈曲羽ך加工ֿ㳊佄
˝ ピラミッドレシーバー

氦嫰品番 WR=

重さ  165g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

ー ��NNذューブؓダプز �83��

クラ٤プؓダプذー ��NN �83����

�83����

˝ 䪶水用ס嶥付き
˝ 2WR95=1は傾斜角䈱6n付

氦嫰品番 WR WR=

泡䏦  34mm

重さ 330g

㲔長（僃小） mm

㲔長（僃大）  mm  mm

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾  LH

Nm

˝ 䪶水用ס嶥付き

氦嫰品番 WR=

泡䏦  34mm

重さ 130g

免韬  チタン

⛮ꄆ⯆꡾ LH

・ストレートピンס品樑は76ページ؅ׇ鈋 さַնדׂ

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

34
46

ラミؾーシ٘ ー؜٤ؓ٤ �83����

˝ ピラミッドアダプター

氦嫰品番 WR=

重さ  165g

免韬  ステンレス

⛮ꄆ⯆꡾  LH

͠LH

20

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

25

͠LH

͠LH

͠LH

�"����� シャトルロック 
プラスزック

Q�178⹆拨

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

Nm

Nm

Nm
Nm

Nm

㱭䡗榫部品

ライナー
�:�� シリؤー٤シースルーライナー

Q�162⹆拨

バルブ
��:�� クリックバルブ

Q�191⹆拨

��:�� プッシュバルブ

Q�192⹆拨

◫䬵鼧品

氦嫰品番 WR WR= WR= WR= WR=
G=Mx-N*RO ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ
T=Mx クランプネジ Ӗ Ӗ Ӗ
U=�-N*RO ╖ワッシャー Ӗ Ӗ

㱭䡗榫部品

: :

㱭䡗榫部品

シャトルロック
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夌
啶
鵰

2018䇗2019׼־䇗־מけיյオットーボックは夌啶鵰義足パーツס長ַ塷⺒מ䆠׌؅ֽ؀婊断ג׊ױ׊؅ն㱦定ג׊品韬ס
儒免؅⪌手ֿכ׆׾׌㍭ꦘםכりյ┩槡氳מ꧎釐׵蛽ה鱮סך╈׳孱׌ך׿ն
杯㏇はピロゴフフットכ交換部品סみס取䣽ַםכり׌ױն

氦嫰品番 Z=M

㵚䑴サイث

1S49(⪒サイث)
1S90(⪒サイث)
1D10(⪒サイث)
1D11(26-28cm)
1S66(⪒サイث)

内㳊
ネジブッシュ ˟˟ 1
サッチボルト ˟˟ 1
ワッシャー ˟˟˟ 1

㱭䡗榫部品

Nm

ット榫ٍルトنزッئ �;��

氦嫰品番 F=H F=M 2F8=W

漲さ  漲め  標準  刎־׼め

大きさ(mm)  115�75�65 

免韬  ウレタンフォーム

ظًؔ ラ٤ ブロック �'�

�ット �1ننإロم
氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

1 � - 

製品番号 P

䄐냕 10mm

䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)

サイث 23cm, 24cm, 25cm, 26cm, 27cm, 28cm

荇 儒泘/ベージュ

・儒製ブロックכ足部ס䫘浓מはウレタンגױはエポキシ嘻耏硌䫘浓Ⰺ؅䫟㝢׌ױ׊ն

夌啶鵰紶餉

ⶡ鬨餉禆䣆جット �D�
氦嫰品番 D

内㳊

軸⹨ブッシュ(下部)
軸⹨ブッシュ(上部)
ワッシャー
F䈓屈バンパー ハード(長さmm)
F䈓屈バンパー ソフト(長さmm)
F䈓屈バンパー(長さmm)�

�2F26バンパーはյ끌劲啶鵰1ךH38؅✳用׾׌㕙合מ用ַ׾パーツ׌ךն
夌啶鵰ךは2F4յ2F3؅ׇ✳用 さַնדׂ

・1S66は1S49ס䄐냕18mmタイプ׌ךն
・1S67は1S49ס䄐냕35mmタイプ׌ךն



221 Ottobock | 義足総合カタログ 2024

小児用義足 小児用義足

Ottobock | 義足総合カタログ 2024 222

㵸
⩩

㯸❠הגは㛙ס┩槡מ䍚ַ꞊䑏؅䧏׌ױַיזն鷛؆דり괊צ饥ד׾נけםׂך յ仼常榟活׾׹׼ֵס㕙ꪫמ㵚䑴׊յ企 舅ׂ
玮כַג׊縒ֻ׌ױַיնא 䧪䡵؅מりյ䡘չは常׻מ䓙ַַֹכַג׊小児用義足؅鸵合ג׿⨣յמめגסהג❠㯸גֹ׊
նג׊ױきי禈け׊

オットーボック炘はյ꤃㲹؅䧏גז㯸❠גסהגめמյמך׌㲔竮׾ֵס大☔用モジュラー義足システムסノウハウ؅䤷⪌׊յ
軽ꄋ㷯؅✳用י׊յ軽量ךꯐ┓յי׊א機能氳ם部品؅製鵰׌ױַי׊ն

オットーボック小児用モジュラー義足システムはյ2塶♓上ֽס㯸喋ׇ׼־✳用ַדגけյ大☔用システムס׫スムーםث燯
车؅⺎能׌ױ׊מն13塶♓上（体重45kgյ骰長145cmյ足部サイ21ثcmֿ־׿לס鎉䎎׾׌ꮽ）םמりכ׌ױյ大☔用ס
パーツס׫⮉僀ֿ釱ꄇמ⪌り׌ױն攐מ活動䈱ֿ냕ַ㕙合מはյ骰長յ体重מ꞊׍׼؂企めמ大☔用סシステム׫㚺催ַג
ד 機能パーツ（継מはյ攐מն憠吾侇׌ױ׊定僿憠吾؅ֽⳡめסכ3カ僖ׇ׾׻מյ義罈装⪮㚖גױն׌ױ׊ג؅ֽⳡめַכ׆ׂ
手כ足部）כ啶鵰パーツ（アダプターכパイプ）ס㚺䎬׷䮇⥏؅チェックיׂ׊ さַնד

媧㏆㛡鬨腓禆䣆 㵸⩩榫 �3��
˝ 多軸啶鵰ג׿⨣׾׻מ㱦定性
˝ 大きם膝屈曲角䈱
˝ 油圧シリンダー׾׻מ鴑꣭性

製品番号 R

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 ピラミッド

重さ 510g

膝ס僃大屈曲角䈱 150n

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  45LH

710H10=2x3調整レンチ(Q�115⹆拨)ֿ付㷯׌ױ׊ն

♀㷯鼧品

26

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

125

14

小児用チューブアダプターמ䫘禈ג׾׌めסアダプターֿ付㷯׌ױ׊ն
⠕⮯סך鞄㚞は车׎ױַיז؆ն

Nm

Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

79

㱭䡗榫部品

膝継手

� 鬭ꄈյꯐ┓յ嚀耆氳 �

㵸⩩榫紶餉
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㵸
⩩

㵸
⩩

膝継手 膝継手

ⶡ鬨腓禆䣆 㵸⩩榫 �3��
˝ 伸展補助ס調整ֿ⺎能

製品番号 R

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 22mm 

重さ 160g

膝ס僃大屈曲角䈱 145n

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 45LH

◫䬵鼧品

�D�� ◫䬵鼧品جット

㱭䡗榫部品

6Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

23
45

15
27

㛡鬨腓禆䣆 㵸⩩榫 �3��
˝ 大きם屈曲角䈱
˝ 足部ס回旋ֿ⺎能（ꪜ荷重敯䛜ךは舅動מ⩕ך䢙׾）
˝ 伸展補助ס調整ֿ⺎能

製品番号 R

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 22mm 

重さ 310g

膝ס僃大屈曲角䈱 165n

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 35LH

㱭䡗榫部品

Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

21

25

111

9

ُニュؓルロック腓禆䣆 㵸⩩榫 �3��

˝ マニュアルロック機啶付単軸膝継手

製品番号 R

近位䫘禈 ピラミッド

遠位䫘禈 チューブクランプ 22mm 

重さ 145g

膝ס僃大屈曲角䈱 145n

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 45LH

㱭䡗榫部品

◫䬵鼧品

�D�� ◫䬵鼧品جット

6Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

23
45

15
27

◫䬵鼧品
氦嫰品番 3R39 3R38 3R66 3R67

G=Mx  クランプネジ Ӗ Ӗ

Z=Mx クランプネジ  Ӗ

S=Mx  クランプネジ Ӗ

G=Mx  ピラミッド調整ネジ Ӗ

氦嫰品番 D

内㳊

ガイドピン ˟˟˟˟˟˟˟˟1
 ガイドスリーブ ˟˟˟˟˟˟1
Oリング ˟˟˟˟˟˟˟˟˟1
 膝軸 ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟1
 軸⹨ワッシャー ˟˟˟˟˟˟2

氦嫰品番 D20

内㳊
 膝軸 ˟˟˟˟˟˟˟˟˟˟1
 軸⹨ワッシャー ˟˟˟˟˟˟2
 ガイドピン ˟˟˟˟˟˟˟˟1
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㵸
⩩

㵸
⩩

足部

罅禆䣆 㵸⩩榫 �&�

˝ 単軸股継手
˝ 伸展補助כ内㛙鬇յ伸展⯆꡾ס調整ֿ⺎能

製品樑⺘ 7E8

近位䫘禈  ラミネーションプレート

遠位䫘禈  チューブクランプ 22mm 

重さ  215g

免韬  アルミ

体重⯆꡾ 45LH

㱭䡗榫部品

Nm

Nm

60

25
40

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

◫䬵鼧品

�;�� ラミؾーシ٘ ٤プٝート
���;��.� プٝート榫ٍルトةؾ
�D� ◫䬵鼧品جット

ダイナミックنット 㵸⩩榫 

㱭䡗榫部品

�,��

˝ 䧗股付

小児用アダプターכ磝合י׎✳用׌ױ׊ն

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

1,10 � - 16

製品番号 K

䄐냕  mm

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

サイث  14cm  15cm  16cm  17cm  18cm  19cm  20cm  21cm

㲔長（アダプター僗） 68mm  70mm  72mm  74mm  76mm  78mm  80mm  82mm

重さ（アダプター扛）  _120g  _130g  _140g  _155g  _180g  _210g  _230g  _255g

⛮ꄆ⯆꡾ 35LH 45LH

荇  ベージュ

�サッチフット  SACH Goot = 4oMiE "nkMe $usIion )eeM Goot

◫䬵鼧品

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

2;25 � - 12

製品番号 2Z25

䄅⺓  䄅(L), ⺓(R)

㵚䑴サイث（cm）  12  13 

 㵸⩩榫�ットنزッئ

㱭䡗榫部品

�S��

˝ 㱦定性ֿ냕ַ
˝ 䈓免ס交換ֿ⺎能

R=小児用アダプターכ磝合י׎✳用׌ױ׊ն

氦嫰品番(嫰乃侇の辐鋗❆

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

1430 � - 12

製品樑⺘ 1S30

䄐냕  10mm
䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)
サイث  12cm  13cm
㲔長(アダプター僗)  65mm  68mm
重さ(アダプター扛)  _90g  _100g
荇 ベージュ(足䈓は氫)
体重⯆꡾ 35LH

股継手

ظًؔ ��;� ラ٤製كールؘؗ ッة クッシ٘ ٤

氦嫰品番 7D3

内㳊
ガイドピン ˟˟˟˟˟˟˟˟1
 伸展補助タペット ˟˟˟˟˟1
 軸⹨ワッシャー ˟˟˟˟˟˟1
 伸展ストップバンパー ˟˟˟1
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㵸
⩩

㵸
⩩

足部 足部

シ٘ ール 㵸⩩榫ق �&��

˝ ショパール⮉断յ足部部⮆⮉断מ鸵׾׌
˝ ボンドךソケットמ泡䫘䫘浓׾׌

ショパールמはボンディングキットյフォームキットյフットシェルֿ⻠׌ױַי׿ױն

・ׇ嫰乃ס꤀はյ専用ס嫰乃用碊(64ページ)؅ׇ✳用 さַնדׂ

製品番号 E

䄐냕  mm

サイث  13cm 14cm  15cm  16cm  17cm  18cm  19cm  20cm  21cm

㲔長（フットシェル僗）  15mm  16mm  17mm

重さ（フットシェル扛）  _20g  _21g  _22g  _23g  _24g  _25g  _26g  _27g  _28g

僃㛻⛮ꄆ⯆꡾ 50LH

◫䬵鼧品

S-�ظ٤ٍؔ ���1 キットء٤

S-�نؚ ���1 ームキット

ットシؘن �&� ル 㵸⩩榫

氦嫰品番嫰乃侇の辐鋗❆）

 製品樑⺘ = 䄅⺓ サイث

2&3 � - 14

製品番号 E

䄅⺓ 䄅(L), ⺓(R)

サイث  13cm 14cm  15cm  16cm  17cm  18cm  19cm  20cm  21cm

重さ  _60g  _65g  _70g  _80g  _90g  _95g  _100g  _110g  _120g

荇 ベージュ

ー 㵸⩩榫ذット榫ؓダプنزッئ �3��

㱭䡗榫部品
˝ 1S30յ1K10סלםサッチフット用
˝ 体重⯆꡾יז׻מ荇⮆け

氦嫰品番 2R40=2

免韬  アルミ/スチール

重さ 45g

⛮ꄆ⯆꡾ 35LH

荇  颋

・足部サイ17֐12ثcmס小児用サッチフットׇמ✳用ַדגけ׌ױն
10Nm

20Nm

氦嫰品番 2R40=1

免韬 アルミ/スチール

重さ 80g

⛮ꄆ⯆꡾ 45LH

荇 랬

・足部サイ21֐18ثcmס小児用サッチフットׇמ✳用ַדגけ׌ױն
・足部מ䫘禈׾׌꤀はյ䑒׍䫘浓יׂ׊ さַնד

◫䬵鼧品
�D� ئッنزット榫ٍルト جット

氦嫰品番 2D6=M6 2D6=M8

㵚霄 2R40=2 2R40=1

内㳊  サッチボルト ˟ 1
 ワッシャー ˟˟ 1

 サッチボルト ˟˟˟ 1
 ワッシャー ˟˟˟˟ 1

㱭䡗榫部品



229 Ottobock | 義足総合カタログ 2024

小児用義足 小児用義足

Ottobock | 義足総合カタログ 2024 230

㵸
⩩

㵸
⩩

�3���ー 㵸⩩榫ذューブؓダプز�

㱭䡗榫部品
˝ サッチフット用アダプター 2R40=1כ磝合י׎✳用
˝ 大腿義足ס下腿部גױは下腿義足用

・小児用膝継手ס近位部ך✳用כ׆׾׌は䘶定׎ױַי׊؆ն

製品番号 2R41=1

泡䏦  22mm

重さ  140g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 45LH

�3���ー 㵸⩩榫ذューブؓダプز�

㱭䡗榫部品
˝ サッチフット用アダプター2R40=2כ磝合י׎✳用
˝ 大腿義足ס大腿部כ下腿部גױは下腿義足用

製品番号 2R41=2

泡䏦  22mm

重さ  125g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 35LH

�3��⥝乧鉈♀زューブؓダプذー 㵸⩩榫

㱭䡗榫部品

ー 㵸⩩榫ذューブクラ٤プؓダプز���3

㱭䡗榫部品

9Nm

7Nm

7Nm

10Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

41

314

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

41

274

˝ 下腿義足用

製品番号 4R66

泡䏦  22mm

重さ  45g

免韬  アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  45LH

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

23 27

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

˝ 13nס傾斜角䈱ֿ付ַגチューブアダプター

製品番号 R

泡䏦 22mm

重さ 105g

免韬 アルミ

傾斜角䈱 13n

⛮ꄆ⯆꡾  45LH 43

212

˝ 下腿גױは大腿義足用

製品番号 R

重さ 125g

免韬 プラスチック

⛮ꄆ⯆꡾  45LH

本製品؅ラミネーション加工כ׾׌きはյ付㷯סダミー4X8
؅ׇ✳用 さַնדׂ

ット⹦♀ׄブロック 㵸⩩榫آخ��3

㱭䡗榫部品

ー 㵸⩩榫ذットؓダプآخ���3

㱭䡗榫部品

Nm

36

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

˝ 下腿גױは大腿義足用

製品番号 4R60

重さ 45g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾  45LH

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

20

7Nm

Nm

⺨牊アダプター ⺨牊アダプター
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㵸
⩩

㵸
⩩

⺨牊アダプター

نؚ ーム؜バー 㵸⩩榫 �3�

˝ 下腿義足用
˝ 䄅⺓⪵用

製品番号 6R7

鸵䑴チューブ䏦  22mm 

長さ  _35cm

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防愤加工さ׌ױַי׿ն
MVSS302掩抏鍱꽦㓹準(͠100mm)؅嵹׌ױַי׊גն

㱭䡗榫部品

㱭䡗榫部品

نؚ ーム؜バー 㵸⩩榫 �3��

˝ 大腿義足ֽצ׻股義足用
˝ 䄅⺓⪵用

製品番号 3R48

鸵䑴チューブ䏦 22mm 

長さ _70cm

免韬  PURフレキシブルフォーム

荇  ベージュ

D*N75200מ䏼ַյ防愤加工さ׌ױַי׿ն
MVSS302掩抏鍱꽦㓹準(͠100mm)؅嵹׌ױַי׊גն

㵸⩩榫 ءックストッキ٤زスْؤ ��#��
˝ 膝離断義足յ大腿義足ֽצ׻股義足ס㛙装用
˝ 1冻⪌

製品番号 B= B= B=

長さ 硜34cm 硜37cm 硜44cm 

◫䬵鼧品

氦嫰品番 2R41=1 2R41=2 2R48 4R60 4R66 4R110 5R9
G=Mx ピラミッド調整ネジ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ Ӗ
S=Mx クランプネジ Ӗ
Z=Mx クランプネジ  Ӗ
501S41=M5x16 沐꯽ネジ Ӗ
4X8 ラミネーションダミー Ӗ

�3���ラミؾーシ٘ ー 㵸⩩榫؜٤ؓ٤

7Nm

Nm

㲔Ꝏⶡ⛣Nm）

˝ 下腿גױは大腿義足用
˝ ラミネーション用ダミー付㷯

製品番号 R

重さ 55g

免韬 アルミ

⛮ꄆ⯆꡾ 45LH

ソケット製⛼侇מは⩗⮆ם補䍚؅车יׂז さַնד
20

㱭䡗榫部品

コスメチックカバー
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製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

足部
AC アダプター （メリディウム用） 757L16 56

Cウォーク 1C40 37

XO カプラー SL=LR-XO 66

Yケーブル 757P48 56

アクション 1E56 57

アクション DP 1E58 59

アジャスト 1M10 27

足継手 単軸フット用 2R10/2R33/2R51 21

エヴァント １C70 51

カバーキャップ 4G872 56

グライジンガープラス 1A30 26

交換部品セット(1A30用) 2D3/2D4 26

コネクションキャップ(1A30用) 2R86 26

コネクションキャップ(1H38用) 2R22 22

コネクションキャップ(2C12用) 2C13 32

コネクションプレート(1D35,2C3-1,2C5用) 2C10 34, 36, 65, 67

コネクションプレート(1D35,2C4用) 2C11 34, 38

コネクションプレート 2C1,2C6,2C15標準用 2C19 28, 46, 67 

コネクションプレート 2C1,2C6,2C15幅狭用 2C20 28, 46, 67

コネクションプレート(2C8用,2C70用) 2C21 67

コネクションプレート(サッチフット用) 2R14 20, 25

ゴムバンパー(1H38用) 2F3/2F4/2F26 22

ゴムバンパー(1A30用,標準) 2S2/2S98 26

ゴムバンパー(1A30用,ソフト) 2S15/2S99 26

ゴムバンパー(1A30用,ハード) 2S19/2S100 26

サッチフット 1S49 23

サッチフット 1S90 23

サッチフット用アダプター 2R8 25

サッチフット用アダプター 2R31 20, 25

サッチフット用アダプター 2R54 20, 25

サッチフット用ボルト セット 2D6 25

サッチフット用ボルト セット 2D7 20, 25

ショパール 1E81 65

上部ウェッジ/下部ウェッジ(1C70用) 2F70/2F71 52

スペクトラソック SL=SPECTRA-SOCK-7/-2-7 67

スリーブ(1E58用) 2R183 60

セッティングエイド ネジ付(1C20用) 2Z328 64

ダイナミックフット 女性用 1D11 24

ダイナミックフット 男性用 1D10 24

ダイナミックモーション 1D35 33

タレオ 1C50 39

タレオ LP 1C53 40

タレオ アジャスト 1C56 41

タレオ サイドフレックス 1C58 43

単軸フット 1H38 21

チャレンジャー 1E95 61

チューブクランプアダプター 34mm チタン 4R82 60

テリオン 1C10 31

テリオンソフト 1C11 29

ドーサルストップセット 2S88 22

止めネジセット(1C20用) 2Z120 64

トライアス 1C30-1 35

(製品名順）
製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

トリトン HD 1C64 50

トリトン LP 1C63 49

トリトン VS 1C61 47

トリトン サイドフレックス 1C68 50

トリトン ハーモニー 1C62 47

トリトンフット 1C60 45

バッテリーチャージャー(メリディウム用) 4E50 56

ヒールインサートセット(1M10用) 2D11 28

ヒールウェッジ(1C50,1C53,1C56,1C58用) 2F50 42,44

ヒールウェッジ(1E56用) 2F20 58

ヒールウェッジ
(1C60,1C61,1C62,1C63,1C64,1C68用) 2F60 46

ヒールウェッジキット(1E95用) 2F95 62

ピラミッド付チューブクランプアダプター 34mm
チタン 4R82=P 60

ファンクショナルリング(1C61用) 4X260 48

ファンクショナルリング(1C62用) 4X147 48

フォームキット(ショパール用) SL=P071 65,

フットシェル(1B1用) 2C7 56

フットシェル(1C10,1C11用) 2C12 30, 32

フットシェル(1C20用) 2C2 64

フットシェル(1C30-1用) 2C3-1 36

フットシェル(1C40用) 2C4 38

フットシェル(1C50,1C53,1C58用) 2C15 44

フットシェル(1C56用) 2C8 42

フットシェル(1C56用) 2C15-L 42

フットシェル
(1C60,1C61,1C62,1C63,1C64,1C68用) 2C6 46

フットシェル(1C70用) 2C70 52

フットシェル(1E56, 1E57, 1E58, 1E81用) 2C5 58, 60, 65, 66

フットシェル(1M10用) 2C1 28

プロサイム 1C20 63

ペディランフット 1G6 20

ボンディングキット(ショパール用) SL=P078 65

メリディウム 1B1 53

ラミネーションアンカー(1C20用) 2G120 64

ローライダー 1E57 66

アダプター
オフセットソケットアダプター 4R73 87

屈曲羽付ラミネーションアンカー 4R119 86

コネクションアダプター(ピラミッド レシーバー) 4R72=D/4R72=D-62/
4R75=D-70 78

コネクションアダプター(ピラミッド) 4R84=D/4R84=D-62 78

傾斜角付クランプアダプター 4R56 74

傾斜角付クランプアダプター 34mm 4R156 76

傾斜角付チューブアダプター 2R38=10 72

交換部品セット 4D4 74

交換部品セット 4D28 76

スライディングプレート 6A41 82

スライドアダプター 下腿義足用 6A53/6A54 81

スライド式 アダプター 4R101 80

スライド式 クランプアダプター 34mm 4R88 81

スライド式 クランプアダプター アルミ 4R98 80

スライド式 クランプアダプター チタン 4R103 80

スライド式 ダブルアダプター 4R104 81

索引
製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

ソケットアダプター(ピラミッド付) 4R23/4R54/4R74 87

ソケットアダプター(ピラミッドレシーバー付) 4R22/4R55/4R95 88

ソケットアダプター(ピラミッド 回旋機能付) 4R77 87

ソケットアダプター
(ピラミッドレシーバー 回旋機能付) 4R37/4R51 88

ソケット取付けブロック 5R1 89

ターンテーブル 4R57 94

ターンテーブル 防水加工 4R57=WR 94

ダブルアダプター(オス・オス) 4R76/4R78 77

ダブルアダプター(オス・メス) 4R84 77

ダブルアダプター(メス・メス) 4R72 77

チューブアダプター 34mm ステンレス 2R76/2R77 72

チューブアダプター 34mm チタン 2R57/2R58 72

チューブアダプター アルミ 2R49/2R50 71

チューブアダプター ステンレス 2R2/2R3 71

チューブアダプター チタン 2R37/2R38 71

チューブクランプアダプター 34mm ステンレス 4R91 75

チューブクランプアダプター 34mm チタン 4R82 75

チューブクランプアダプター アルミ 4R69 73

チューブクランプアダプター ステンレス 4R21 73

チューブクランプアダプター チタン 4R52/4R52=5 73

デルタツイスト 4R120/4R121 98

トーションアダプター 4R40 96

トーションアダプター チューブクランプ 30mm 4R85 96

トーションアダプター チューブクランプ 34mm 4R86 96

トーションアダプター チューブ付 30mm 4R39 97

トーションアダプター チューブ付 34mm 2R67 97

ピラミッドアダプター 4R50 79

ピラミッドレシーバー ネジ式 4R44=L 79

ピラミッド付 チューブクランプアダプター 
34mm チタン 4R82=P 75

モジュラーキット アルミ 2R105 92

モジュラーキット アルミ(アンカー付) 2R122 92

モジュラーキット チタン 2R120 92

モジュラーキット チタン(アンカー付) 2R121 92

ラミネーションアンカー(3本羽) 4R43 84

ラミネーションアンカー(4本羽) 4R111=N 85

ラミネーションアンカー ピラミッド 4R42 83

ラミネーションアンカー ピラミッド(3本羽) 4R89 84

ラミネーションアンカー ピラミッド(4本羽) 4R116 85

ラミネーションアンカー ピラミッド レシーバー
(3本羽) 4R41 84

ラミネーションアンカー ピラミッド レシーバー 
(4本羽) 4R111 85

ラミネーションアンカー 下腿義足専用 4R63/4R68/4R100 83

ラミネーションダミー 4X46 86

ラミネーションダミー ST用 4X46=ST 86, 94

ラミネーションディスク 5R2 89

膝継手(機械式)
3R15 荷重ブレーキ膝継手 3R15 109

3R17 マニュアルロック膝継手 3R17 108

3R20 ハーベルマン膝継手 3R20 110

3R21 膝離断用膝継手 伸展補助 3R21 129

3R23 膝離断用膝継手 マニュアルロック 3R23 128

3R30 膝離断用膝継手 伸展補助 3R30 129

製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

3R31 シッティングアシスト固定膝 3R31 103

3R32 膝離断用膝継手 マニュアルロック 3R32 128

3R33 マニュアルロック膝継手 3R33 108

3R36 ハーベルマン膝継手 3R36 110

3R40 マニュアルロック膝継手 3R40 107

3R41 マニュアルロック膝継手 プラスチック 3R41 105

3R46 膝離断用油圧膝継手 3R46 130

3R49 荷重ブレーキ膝継手 3R49 109

3R55 多軸油圧膝継手 3R55 127

3R60-EBS 多軸膝継手 3R60-EBS 117

3R60-PRO 小型EBS 多軸膝継手 3R60-PRO 119

3R78 多軸空圧膝継手 低活動用 3R78 116

3R80+ ロータリー油圧膝継手 3R80+ 121

3R85 ダイニオン 3R85 123

3R90 荷重ブレーキ膝継手 バネ内蔵 3R90 111

3R92 荷重ブレーキ膝継手 空圧式 3R92 112

3R95 油圧単軸膝継手 3R95 125

3R106 多軸空圧膝継手 3R106 113

3R106-PRO 多軸空圧膝継手 アクティブ 3R106-PRO 116

Oリング(3R41用) 4Z104 106

クランプネジ(3R31用) 506G3=M3x3 104

ケーブルクランプ(マニュアルロック用) 21A8 106

ケーブル終端止めネジ(短)
(マニュアルロック用) 21A12 106

交換部品セット(3R30,3R21用) 4D7 129

交換部品セット(3R32,3R23用) 4D9 128

交換部品セット(3R32,3R23用) 4F46 128

交換部品セット(3R33,3R17用) 4D10 108

交換部品セット(3R36,3R20用) 4D13 110

交換部品セット(3R40用) 4D16 107

交換部品セット(3R46用) 4D18 130

交換部品セット(3R49,3R15用) 4D1 109

交換部品セット(3R55用) 4D19 127

交換部品セット(マニュアルロック用) 4D11 106, 107, 108

伸展ストップバンパー(3R41用) 4Z105 106

伸展ストップバンパー(3R106用) 4Z81=4x12 114

伸展補助ケーブル(3R49,3R15用) 21Y113=2 109

調整レンチ 710H10=2x3 115

膝義足用ラミネーションアンカー 4G70 114, 128, 129, 
130

ブッシュ プルケーブル用(3R31用) 4B95 104

プラスチックカバー(3R106用) 4G310 115

プルケーブル固定膝用 4G1060 104

ペルロンケーブル1m(マニュアルロック用) 21A18=2x1 106

保護スリーブ(3R49,3R15用) 21Y70=N 109

ロックコントロールハンドルセット 4F18=N 104, 106

ロックコントロールユニット 4F34 104, 106, 107, 
108, 128

膝継手(電子制御)

AC アダプター(C-Leg,Kenevo,Genium用) 757L16 134, 142, 150, 
152

C-Leg4 3C98/3C88 139

C-Legチャージャー延長ケーブル膝用 4X157 154

Genium ジニウム 3B1 145

Genium ジニウム X3 3B5 151
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製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

Kenevo ケネボ 3C60 131

Kenevo フォームカバー チャージングセット 4X634 134

USBチャージャー 757L43 154

チューブアダプター 34mm 2R57 142

チューブアダプター トーション付 34mm 2R67 142

チューブアダプターgenium用 2R20 149

チューブアダプターgenium用 トーション付き 2R21 149

チューブアダプターgeniumX3用 2R19 151

チューブアダプター Kenevo用 2R17 133

ニープロテクター シールドインサート 4P863 143

ニープロテクター本体 C-Leg用 4X860 143

ニープロテクター本体 Kenevo用 4X840 134

ニープロテクター本体genium用 4X880 150

ニープロテクター本体genium X3用 4X193-1/4X900 152

バッテリーチャージャー C-Leg用 4E50 142

バッテリーチャージャーgenium用 4E60 150, 152

バッテリーチャージャー Kenevo用 4E70 134

ファンクショナル コスメチック 3F1 153

ファンクショナル ストッキング 99B120 153

股継手
7E4 股継手 伸展補助装置付 7E4 157

7E5 マニュアルロック股継手 7E5 157

7E7 股継手 伸展補助装置内蔵 チタン 7E7 157

7E9 股継手 油圧シリンダー内蔵 7E9 155

傾斜角付クランプアダプター 4R56 158

傾斜角付クランプアダプター 34mm 4R156 158

股義足仕上げ用キット 4R32 158

伸展補助ゴム標準(7E4用) 619R4=50x8 158

タペット(7E7用) 7Z50=H 158

チューブ 34mm 2R36 156

ラミネーションダミー(7E7用) 7Z58=N 158

ラミネーションプレート(7E5,7E4用) 7Z2 158

ラミネーションプレート(7E9,7E7用) 7Z53 156, 158

ラミネーションプレート(7E9用) 7Z53=1-M10 156

ソケットテクノロジー
▶ライナー
CALEO 3Dクッションライナー 6Y95=C6 166

CALEO 3Dロッキングライナー 6Y95=L6 166

Skeo シーリングライナー 6Y110 164

TF 3Dライナー 大腿用 抗菌加工 6Y88 163

TFアダプトライナー 大腿用 6Y80 163

TFアダプトライナー 大腿用 抗菌加工 6Y85 163

カスタム ウレタンライナー 6Y400 168

コポリマーライナー 6Y92 165

コポリマーライナー(ピン懸垂用) 6Y90 165

シリコーン シースルーライナー 6Y43 162

シリコーン3Dライナー 抗菌加工 6Y78 162

シリコーンジェルライナー 下腿用 6Y70 161

シリコーンジェルライナー 下腿用 抗菌加工 6Y75 161

ポリウレタン3Dライナー 6Y512 168

ライナー用はさみ 719S20 166

製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

▶Varos
Varos ソケット 5A60 171

Varos ライナー 6Y200 172

▶プロシール
プロシールリング 452A1 174

プロシールライナー 6Y81 174

プロシールダミーセット 452A1=DUMMY 174

▶シャトルロック
軽量シャトルロック 6A30=10 177

シャトルロック ピラミッド 6A20=10 177

シャトルロック ピラミッドレシーバー 6A20=20 177

シャトルロック プラスチック 6A30=20 178

シャトルロック マグノフレックス 6A40 176

ショートピン 6Y13=2 178

スライディングプレート 6A41 176

通常ピン 6Y13=1 178

フレキシブルピン 6Y13=F1 176

ロングピン 6Y13=L1 178

▶スリーブ
ゲイタースリーブ 454A11 181

サスペンションスリーブ下腿用 21B4 182

サスペンションスリーブ大腿用 21B37 182

デルマプロテクション 二ースリーブ 453A2 181

プロフレックス プラス スリーブ 453A30/453A40 180

ハーモニースリーブ 454A7 181

▶DVS ダイナミック バキューム システム
DVS 4R220 184

DVSライナー 6Y94 184

プロフレックス プラス スリーブ 453A30/453A40 184

▶ハーモニー
アダプター プレート オフセット 4R153=1 188

ソケットコネクター 2R117 189

ハーモニー E2 4R152 188

ハーモニー P3 4R147 187

ハーモニー P4 4R180/4R181 186

ハーモニーポンプセット 755E20=110 189

バキュームゲージ 4Y306 189

ファンクショナルリング 4X147 187

フィットキット 451F20 189

▶バルブ
クリックバルブ 21Y21 191

バルブ 21Y12 191

プッシュバルブ 21Y14 192

ワンウェイバルブ 4R140 192

▶キスキット
キスキット 4R160=1 194

遠位ストラップ 4R165 194

遠位ストラップ用ネジ 4R174 194

遠位ベース 4R163 194

近位ストラップ 4R166 194

近位パッド 4R175 194

近位パッド取付ネジ 4R167 194

▶その他
イージーフィット OC1560 195

製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

スタンプシュリンカー 451F10/451F11/
451F12/451F13 196

デルマシール 453D7 197

デルマシール ダブルフォルテ 453D5 198

デルマシール トランスパッド 453D2 198

デルマシール フォルテ 453D4 197

コスメチックカバー
股義足仕上げ用キット 4R32 207

コスメチックストッキング 下腿用 99B16 206

コスメチックストッキング 大腿用 99B14 206

フォームカバー 3R6 202

フォームカバー 3R24 203

フォームカバー 3S26 204

フォームカバー 3S27 205

フォームカバー 3S106 202

フォームカバー 3S107 204

フォームカバー 3S124 203

フォームカバー 下腿用 6R8 201

フォームカバー 下腿用 6R18 201

フォームカバー 下腿用 膝離断用 6R6 201

フォームカバー用縁取りストッキング 99B15 206

スポーツ義足
3S80 スポーツ膝 3S80 209

アダプター TF(1E90用) 4R204/4R206 212

アダプター TT(1E90用) 4R208/4R210 212

アダプター(1E91用) 4R218=6 213

アダプター(1E91用 4穴アダプター) 4R216=6 213

アダプター(1E93用) 4R224=6 214

固定用ネジ(4R210, 4R206用) 4X298 212

伸展ストップバンパー(3S80用) 4Z73=6x9 210

スプリンター 1E90 211

ソール(1E90用) 2Z500/2Z501 211

ソール(1E91用) 2Z540=6/2Z541=6 214

ソール(1E93用) 2Z543=6 214

調整レンチ 710H10=2x3 210

ランナー 1E91 213

ランナージュニア 1E93 214

アクアライン(防水ラインナップ)
アクアニー 3WR95 216

アクアフット 1WR95=P 216

クランプアダプター 34mm 4WR95=3 217

クリックバルブ 21Y21 218

シリコーン シースルーライナー 6Y43 218

シャトルロック プラスチック 6A30=20 218

チューブアダプター 34mm 2WR95 217

プッシュバルブ 21Y14 218

ラミネーションアンカー(ピラミッド) 4WR95=2 218

ラミネーションアンカー(ピラミッド レシーバー) 4WR95=1 217

製品名（製品名一部） 製品番号 ページ

殻構造義足
サッチフット用ボルト 2Z22 220

単軸足継手セット 2D5 220

ピロゴフフット 1P9 220

ペディラン ブロック 2F8 220

小児
傾斜角付チューブアダプター 小児用 2R48 229

交換部品セット(3R38用) 4D15 223

交換部品セット(3R39用) 4D20 224

交換部品セット(7E8用) 7D3 225

コスメチックストッキング 小児用 99B22 232

股継手 小児用 7E8 225

サッチフット 小児用 1S30 226

サッチフット用アダプター 小児用 2R40 227

サッチフット用ボルト セット 2D6 227

ショパール 小児用 1E87 228

ソケットアダプター 小児用 4R60 230

ソケット取付けブロック 小児用 5R9 230

ダイナミックフット 小児用 1K10 225

多軸膝継手 小児用 3R66 223

単軸膝継手 小児用 3R38 223

チューブアダプター 小児用 2R41=1 229

チューブアダプター 小児用 2R41=2 229

チューブクランプアダプター 小児用 4R66 230

フォームカバー 下腿 小児用 6R7 232

フォームカバー 大腿 小児用 3R48 232

フォームキット SL=P071 228

フットシェル 小児用 2E3 228

プレート用ボルトネジ(7E8用) 501Z2=M5 225

ペディラン製ヒールウェッジ クッション 2Z25 226

ボンディングキット SL=P078 228

マニュアルロック膝継手 小児用 3R39 224

油圧多軸膝継手 小児用 3R67 222

ラミネーションアンカー 小児用 4R110 231

ラミネーションプレート(7E8用) 7Z61 225
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(製品番号順）
 製品番号  ページ

2C12  30, 32

2C13  32

2C15  44

 2C15-L  42

2C19  28, 46, 67

2C20  28, 46, 67

2C21  67

 2C70  52

2D3  26

2D4  26

2D5  220

2D6  25, 227

2D7  20, 25

2D11  28

2E3  228

2F3  22

2F4  22

2F8  220

2F20  58

2F26  22

2F50  42, 44

2F60  46

 2F70/2F71  52

2F95  62

2G120  64

2R2  71

2R3  71

2R8  25

2R10  21

2R14  20, 25

2R17  133

2R19  151

2R20  149

2R21  149

2R22  22

2R31  20, 25

2R33  21

2R36  156

2R37  71

2R38  71

2R38=10  72

2R40  227

2R41=1  229

2R41=2  229

2R48  229

2R49  71

2R50  71

2R51  21

2R54  20, 25

2R57  72, 142

2R58  72

2R67  97, 142

2R76  72

2R77  72

2R86  26

 製品番号  ページ

1
1A30  26

1B1  53

1C10  31

1C11  29

1C20  63

1C30-1  35

1C40  37

1C50  39

1C53  40

1C56  41

1C58  43

1C60  45

1C61  47

1C62  47

1C63  49

1C64  50

 1C68  50

1C70  51

1D10  24

1D11  24

1D35  33

1E56  57

1E57  66

1E58  59

1E81  65

1E87  228

1E90  211

1E91  213

1E93  214

1E95  61

1G6  20

1H38  21

1K10  225

1M10  27

1P9  220

1S30  226

1S49  23

1S90  23

1WR95=P  216

2
2C1  28

2C2  64

2C3-1  36

2C4  38

2C5  58, 60, 65, 66

2C6  46

 2C8  42

2C7  56

2C10  34, 36, 65, 67

2C11  34, 38

 製品番号  ページ

2R105  92

2R117  189

2R120  92

2R121  92

2R122  92

2R183  60

2S2  26

2S15  26

2S19  26

2S88  22

2S98  26

2S99  26

2S100  26

2WR95  217

 2Z22  220

2Z25  226

2Z120  64

2Z328  64

2Z500  211

2Z501  211

2Z540=6  214

2Z541=6  214

2Z543=6  214

3
3B1  145

3B5  151

3C60  131

3C88  139

3C98  139

3F1  153

3R6  202

3R15  109

3R17  108

3R20  110

3R21  129

3R23  128

3R24  203

3R30  129

3R31  103

3R32  128

3R33  108

3R36  110

3R38  223

3R39  224

3R40  107

3R41  105

3R46  130

3R48  232

3R49  109

3R55  127

3R60-EBS  117

3R60-PRO  119

3R66  223

 製品番号  ページ

3R67  222

3R78  116

3R80+  121

3R85  123

3R90  111

3R92  112

3R95  125

3R106  113

3R106-PRO  116

3S26  204

3S27  205

3S80  209

3S106  202

3S107  204

3S124  203

3WR95  216

4
4B95  104

4D1  109

4D4  74

4D7  129

4D9  128

4D10  108

4D11  106, 107, 108

4D13  110

4D15  223

4D16  107

4D18  130

4D19  127

4D20  224

4D28  76

4E50  56, 142

4E60  150, 152

4E70  134

4F18=N  104, 106

4F34  104,106,107,
 108,128

4F46  128

4G70  114,128,129,130

4G310  115

4G872  56

4G1060  104

4P863  143

4R21  73

4R22  88

4R23  87

4R32  158, 207

4R37  88

4R39  97

4R40  96

4R41  84

4R42  83

4R43  84

4R44=L  79

 製品番号  ページ

4R50  79

4R51  88

4R52/4R52=5  73

4R54  87

4R55  88

4R56  74, 158

4R57  94

4R57=WR  94

4R60  230

4R63  83

4R66  230

4R68  83

4R69  73

4R72  77

4R72=D  78

4R72=D-62  78

4R73  87

4R74  87

4R75=D-70  78

4R76  77

4R77  87

4R78  77

4R82  60, 75

4R82=P  60, 75

4R84  77

4R84=D  78

4R84=D-62  78

4R85  96

4R86  96

4R88  81

4R89  84

4R91  75

4R95  88

4R98  80

4R100  83

4R101  80

4R103  80

4R104  81

4R110  231

4R111  85

4R111=N  85

4R116  85

4R119  86

4R120  98

4R121  98

4R140  192

4R147  187

4R152  188

4R153=1  188

4R156  76, 158

4R160=1  194

4R163  194

4R165  194

4R166  194

4R167  194

 製品番号  ページ

4R174  194

4R175  194

4R180  186

4R181  186

4R204  212

4R206  212

4R208  212

4R210  212

4R216=6  213

4R218=6  213

4R220  184

4R224=6  214

4WR95=1  217

4WR95=2  218

4WR95=3  217

4X46  86

4X46=ST  86, 94

4X147  48, 187

4X157  154

4X260  48

4X298  212

4X634  134

4X840  134

4X860  143

4X880  150

4Y306  189

4Z104  106

4Z105  106

 4Z73=6x9  210

4Z81=4x12  114

5
5A60  171

5E9  172

5E10  172

5E11=1  171

5E12=1  171

5R1  89

5R2  89

5R9  230

6
6A20=10  177

6A20=20  177

6A30=10  177

6A30=20  178, 218

6A40  176

6A41  82, 176

6A53  81

6A54  81

6R6  201

6R7  232

6R8  201

 製品番号  ページ

6R18  201

6Y13=1  178

6Y13=2  178

6Y13=F1  176

6Y13=L1  178

6Y43  162, 218

6Y70  161

6Y75  161

6Y78  162

6Y80  163

6Y81  174

6Y85  163

6Y88  163

6Y90  165

6Y92  165

6Y94  184

6Y95=C6  166

6Y95=L6  166

6Y110  164

6Y200  172

6Y400  168

6Y512  168

7
 7D2  158

7D3  225

 7D4  158

 7D5  158

7E4  157

7E5  157

7E7  157

7E8  225

7E9  155

7Z2  158

7Z50=H  158

7Z53  156, 158

7Z53=1-M10  156

7Z58=N  158

7Z61  225

21
21A8  106

21A12  106

21A18=2x1  106

21B4  182

21B37  182

21Y12  191

21Y14  192, 218

21Y21  191, 218

21Y70=N  109

21Y113=2  109

 製品番号  ページ

99
99B14  206

99B15  206

99B16  206

99B22  232

99B120  153

400 ～
451F10  196

451F11  196

451F12  196

451F13  196

451F20  189

452A1  174

452A1=DUMMY  174

453A2  181

453A30  180, 184

453A40  180, 184

453D2  198

453D4  197

453D5  198

453D7  197

454A7  181

454A11  181

501Z2=M5  225

506G3=M3x3  104

619R4=50x8  158

710H10=2x3  115, 210

719S20  166

755E20=110  189

757L16  56,134,142,150,
 152

757L43  154

757P48  56

アルファベット
OC1560  195

SL=LR-XO  66

SL=P071  65, 228

SL=P078  65, 228

SL=SPECTRA-SOCK-2-7  67

SL=SPECTRA-SOCK-7  67

索引
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お問合わせ先
・ 本カタログの内容は2024年8月現在のものです。
・ 予告なく製品の仕様やデザインが変更になることがあります。
・ カタログの写真と実際の製品とでは、色などに違いがある場合があります。 
   あらかじめご了承ください。

・ 各製品は、付属の取扱説明書を必ずお読みになってからご使用ください。
・ 本カタログの内容を転載する場合には弊社までご連絡ください。

カタログ等の印刷物をダウンロードしていただけます。

オットーボック ･ ジャパン株式会社　　www.ottobock.com/ja-jp 
〒 105-0012  東京都港区芝大門 1-9-9 野村不動産芝大門ビル 4F
TEL. 03-6739-4090（代表）　FAX. 03-6739-4097




